LSLV-S100 Kullanim Kilavuzu




Onemli Kullaniai Bilgisi

EMNIYET TALIMATLARI

Kazalan ve potansiyel tehlikelerin olusmasini 6nlemek icin her zaman emniyet
talimatlarina uyun.

Bu kilavuzda emniyet mesajlari asagidaki sekilde siniflandinlmistir:

/1 UYARI Uygun olmayan isletim ciddi kisisel yaralanma veya 6liime yol agabilir
/1, TEDBIR Uygun olmayan kullanim hafiften orta siddete kadar kisisel yaralanma veya
maddi hasara yol acabilir.

Bu kilavuz boyunca emniyet tedbirlerinden haberdar olmaniz igin asagidaki iki
gOsterimi kullanacagiz:

Belirli durumlar altindaki potansiyel tehlikeleri belirtir.
Mesaji okuyun ve talimatlen dikkatlice takip edin.

/4 Belirli durumlar altindaki sok (carpma) tehlikelerini belirtir.
Tehlikeli gerilim mevcut olabileceginden dolayr 6zel dikkat gosterilmelidir.

Cabuk referans icin isletim talimatlarini el altinda bulundurun.

S100 serisi strticiniin performansini azami kilabilmek ve emniyetli kullanimini
temin etmek icin bu kilavuzu dikkatlice okuyun.

A UYARI

Gii¢ uygulanmis iken veya cihaz isletimde iken kapagi cikarmayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasi meydana gelebilir.

Siirticiiniin 6n kapagi ¢ikarilmis durumda iken calistirmayin.

Aksi takdirde, yliksek gerilim terminalleri veya sarjli kapasitore temas etme sebebiyle

elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Giris giicii uygulanmamis olsa dahi, periyodik muayeneler veya kablolama
haricinde kapagi cikartmayin.

Aksi takdirde, sarjli devrelere temas edebilir ve elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.



Onemli Kullaniai Bilgisi

Kablolama ve periyodik muayeneler giris giiciiniin kesilmesinden en az 10
dakika sonra ve DC bara geriliminin desarj oldugu bir olgii aleti ile
denetlendikten sonra (DC 30V altinda) gergeklestiriimelidir.

Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Butonlan kuru ellerle calistinniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablo izolasyonlan hasarli ise kabloyu kullanmayiniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablolan siirtmelere, asiri gerginlige, agir yiiklere veya sikistirmaya maruz
birakmayiniz.
Aksi takdirde elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

4. TEDBIR

Siiriiciiyii alev almaz bir yiizey lizerine kurun. Yakinina alev alabilir bir malzeme
koymayin.
Aksi takdirde, yangin gikabilir.

Siiriicii hasar goriirse giris giiciinii kesin.
Aksi takdirde, ikincil bir kaza ve yangina yol acabilir.

Giris giicii uygulandiktan veya kapatildiktan sonra siiriicii birka¢ dakika
siiresince sicak kalacaktir.
Aksi takdirde, cilt yanmasi veya hasari gibi bedeni yaralanmalara maruz kalabilirsiniz.

Kurulumu tamamlanmis olsa dahi, hasarli veya parcalan eksik bir siiriiciiye giic
uygulamayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Siirticii icine iplik, kagit, agag parcaciklar, toz veya diger yabanci madde
girisine miisaade etmeyin.
Aksi takdirde, yangin veya kaza meydana gelebilir.



1. Boliim Fonksiyon Tablosu

1 Fonksiyon Tablosu

» Ayrilmamis ayar degeri: rd
 Ayar degeri tekrarlama (gok fonksiyonlu giris, PID referans, PID geri besleme iliskisi): OL
« Izin verilmeyen ayar degeri (secili deger, V2, 12): no

1.1 Calisma Grubu

Galisma grubu sadece temel tus takimi modunda kullanilir. - LCD tus takiminda birsey
gorunttlenmez. LCD tus takimi bagliysa, ilgili fonksiyonlari Stirlicii (DRV) grubunda
bulunacaktir.

SL: Sensorsiiz vektor kontrol (dr.09)
*O/X: Yazma etkin calisma sirasinda, 7/L/A: Tus takimi/LCD tus takimi/ Ortak

Kod |Haber. |Parametreismi Tustakimi Ayar Aralig ilk Deger |Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Degisiklik
Oh1FO0 |Hedef frekans |0.00 0-Maksimum 0.00 o/7 O |O
frekans (Hz)
- Oh1FO1 |Hizlanma ACC 0.0-600.0(s) 200 o/7 o (O
zamani
- Oh1F02 |Yavaslama dEC 0.0-600.0(s) 300 o/7 o (O
zamani
- Oh1F03 |Calisma drv 0 Keypad 1 X/7 O |O
komut ayarni 1 Fx/Rx-1 | Fx/Rx-1
2 Fx/Rx-2
3 Int 485
4 |Field Bus*
- Oh1F04 |Frekans ayar |Frq 0 Keypad-1 |0: Keypad-|X/7 O |O
secimi 1 Keypad-2 |1
2 V1
4 V2
5 12
6 Int 485
8 Field Bus
12 |Pulse

1 Secenekler tablosu kullanim kilavuzunda ayri olarak verilmektedir.



1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Parametre ismi

Tus takimi

Ayar Araligi

ilk Deger

Calismada

V/F SL

Gosterge Degisiklik

- Oh1FO5 |Coklu-adim | Stl 0.00-Maksimum |10.00 o/7 O |0
hiz frekansi 1 frekans (Hz)

- Oh1F06 |Coklu-adim |St2 0.00-Maksimum |20.00 o/7 O |0
hiz frekansi 2 frekans (Hz)

- Oh1F07 |Coklu-adm  |St3 0.00-Maksimum |30.00 o/7 O |O
hiz frekansi 3 frekans (Hz)

- Oh1F08 | Cikis akimi CUr -/7 O |0

- Oh1F09 | Dakikadaki Rpm -/7 O |0
motor devri

- Oh1FOA |Invert6r dogru | dCL - - -/7 O |O
akim gerilimi

- Oh1FOB |Invertor cikis |vOL -7 O |0
gerilimi

- Oh1FOC | Hata turu nOn -/7 O |O
gOsterir

- Oh1FOD | Donus yonu | drC F [Forward run |F o/7 O |0
secimi r | Reverse run

1.2 Siiriicili Grubu (PAR—dr)

llgili kod secildiginde asagidaki tabloda gri secili yerler gériinttilenir,

SL: Sensorsiiz vektor kontrol (dr.09)
*O/X: Yazma etkin calisma sirasinda, 7/L/A: Tus takimi/LCD tus takimi/ Ortak

Kod Haber. Parametre Tus takimi Ayar Araligi ik Calismada V/F SL
Adresi  Ismi Gosterge Deger Degisiklik
00 |- Atlama kodu |Jump Code |1-99 9 O/A O |O
012 |Oh1101 |Hedef frekans|Cmd Start Frequ—  |0.00 Oo/L O |O
Frequency |Maximum
frequency (Hz)
02 |0h1102 | Tork komutu |Cmd Torque |-180~180[%)] 0.0 O/A X |0
032 |0h1103 |Hizlanma Acc Time 0.0-600.0(s) 20.0 O/L O |O
zamani
04?> |0h1104 |Yavaslama Dec Time 0.0-600.0(s) 30.0 O/L O |O
zamani

2 LCD tus takimi kullanildigi zaman goérintdlenir.



1. Boliim Fonksiyon Tablosu

06?

Haber.

Adresi
0h1106

Parametre

fsmi
Galisma
komut ayari

Tus takimi

Gosterge
Cmd Source

Ayar Araligi

Keypad

Deger

Fx/Rx-1

Fx/Rx-1

Fx/Rx-2

Int 485

Field Bus

uibh Wi (kO

k

UserSeqLin

ik Calismada

Degisiklik
X/L

WSL

072

0h1107

Frekans ayar
segimi

Freq Ref Src

Keypad-1

O.

Keypad-2

Keypad

V1

V2

2

Int 485

Field Bus

O |h|N (PO

k

UserSeqLin

=
N

Pulse

X/L

08

0h1108

Tork referans
secimi

Trq Ref Src

Keypad-1

O.

Keypad-2

Keypad

V1

V2

2

Int 485

FieldBus

|||~ NP O

k

UserSeqLin

Pulse

X/A

09

0h1109

Kontrol
modu

Control
Mode

0 |V/F

0: V/F

2 |Slip
Compen

4 |IM

Sensorless

X/A

10

Oh110A

Tork Kontroli

Torque
Control

0 |No

0: No

1 |Yes

X/A




1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod

Haber.
Adresi

Parametre

fsmi

Tus takimi

Gosterge

Ayar Araligi

Ik
Deger

Calismada V/F SL

Degisiklik

11 |0h110B |Jog frekansi |Jog 0.00, Start 1000 |O/A
Frequency |frequency-
Maximum
frequency(Hz)
12 |0h110C |Jog calisma |Jog Acc 0.0-600.0(s) 200 O/A
hizlanma Time
zamani
13 |0h110D |Jog calisma |Jog Dec 0.0-600.0(s) 30.0 O/A
yavaglama Time
zamani
14 |Oh110E |Motor glici |Motor 0: 0.2kW, Varies | X/A
Capacity 1: 0.4kW by
2:0.75kw, Motor
3: 1L1kW capacit
4: 1.5kW, y
5:2.2kW
6: 3.0kw,
7:3.7kW
8: 4.0kW,
9: 5.5kwW
10: 7.5kW,
11: 11.0kwW
12: 15.0kW,
13:18.5kwW
14: 22.0kW,
15: 30.0kw
15 |Ohl1OF |Tork arttirma |Torque 0 |Manual 0: X/A
secimi Boost 1 |Autol Manual
2 |Auto?
163 |0h1110 |Ileri Tork Fwd Boost | 0.0-15.0(%) 20 X/A
arttirma
173 |0h1111 | Geri Tork Rev Boost  |0.0-15.0(%) 20 X/A
arttirma
18 |0h1112 |Temel frekans | Base Freq 30.00- 60.00 |X/A
400.00(Hz)

3 dr15; 0 (Manual) yada 2(Auto?) olarak ayarlandiginda gérintlenir.




1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Parametre
fsmi

Tus takimi

Gosterge

Ayar Araligi ik
Deger

Calismada
Degisiklik

WSL

19 |0h1113 |Baslangig Start Freq | 0.01-10.00(Hz) |0.50 X/A O |O
frekansi
20 |0h1114 |Maksimum |Max Freq 40.00- 60.00 |X/A O |0
frekans 400.00(H2)[V/F,
Slip Compen]
40.00-
120.00(Hz)[IM
Sensorless]
21 |0h1115 | Hiz birimi Hz/Rpm Sel |0 |Hz Display |0:Hz Oo/L O |O
segimi 1 |Rpm Display
Display
4 (+)Tork . o
22% |0hl1116 (+)Trg Gain | 50.0 ~ 150.0[%] |100.0 |O/A X 10
kazanci
4 (-)Tork . o
23 |0h1117 (-)Trqg Gain | 50.0 ~ 150.0[%] |100.0 |O/A X |O
kazanci
4 (-)Tork . .
24* |0h1118 (-)Trq Gain0 |50.0 ~ 150.0[%)] |80.0 O/A X |O
kazanci O
25% |0h1119 |(-)Tork offset |(-)Trq Offset |0.0 ~ 100.0[%] [40.0 O/A X |0
805 |0h1150 |Gig girisi = Selectranges |O:run |O/7 O |0
araligi secimi inverter displays | frequen
at power input | cy
0 [Run
frequency
1 |Acceleratio
n time
2 |Deceleratio
n time

3 |Command
source

4 |Frequency
reference
source

5 |Multi-step
speed
frequencyl

4 dr10; 1 (YES)olarak ayarlandiginda gérintlenir.

> LCD tus takimi kullanildiginda gérantilenmez.




1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametre Tus takimi  Ayar Araligi ik Calismada V/F SL
Adresi

fsmi Gosterge Deger  Degisiklik
6 | Multi-step
speed
frequency2
7 | Multi-step
Speed
frequency3
8 |Output
current

9 |Motor RPM
10 | Inverter DC
voltage

11 | User select
signal
(dr.81)

12 | Currently
out of order
13 |Select run
direction
14 | output
current2
15 | Motor
RPM2

16 | Inverter DC
voltage2

17 | User select
signal2
(dr.81)
81° |0h1151 | Monitér kodu Monitors user | 0: o/7 O |0
secimi selected code |output
0 |Output voltage
voltage(V)
1 |Output
electric
power(kW)
2 |Torque (kgf
-m)

89° |OhO3E3 |Ekran - 0 |[View All 0: o/7 O |O
degistirme 1 |View View
Changed | All




1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Parametre Tus takimi Ayar Araligi Ik Calismada WSL
fsmi Gosterge Deger | Degisiklik
90° |0h115A |[ESC] tus - 0 |Moveto 0: X/7 o |0
fonksiyonu initial None
position
1 |JOG Key
2 |Local/Remot
e
91 |Oh115B |Parametre SmartCopy [0 |None 0: None | X/A O |O
kopyalama 1 [SmartDownl
Unitesi oad
3 |SmartUpLoa
d
93° |0h115D | Parameter = 0 [No 0:No [X/7 O |0
baslatma 1 |AllGrp
2 |drGrp
3 |bAGrp
4 |Ad Grp
5 [CnGrp
6 |InGrp
7 |OU Grp
8 |CM Grp
9 |AP Grp
12 |Pr Grp
13 |M2 Grp
16 |run Grp
94° |0h115E |Sifre 0- o/7 O |O
kaydetme 99
99
95° |Oh115F |Parametre 0- o/7 O (O
kilit ayari 99
99
97° |0h1161 |Yazihm - -/7 O |O
versiyonu
98 |0h1162 |GoruntuI/O |10 S/W Ver -/A O |0
karti versiyon
99 |0hl1163 |GorintiI/O [IOH/W Ver |0 |Multiple IO |Standar |-/A O |0
kartt H/W 1 |StandardIO |d IO
versiyonu 2 |Standard IO
M)




1. Boliim Fonksiyon Tablosu

1.3 Temel Fonksiyon Grubu (PAR—bA)

Ilgili kod secildiginde asagidaki tabloda gri secili yerler gérintiilenir.

SL: Sensorsiiz vektor kontrol (dr.09)
*O/X: Yazma etkin calisma sirasinda, 7/L/A: Tus takimi/LCD tus takimi/ Ortak

Haber. Parametreismi Tustalimi  Ayar Araligi ik Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger  Degisiklik
00 |- Atlama kodu |Jump Code |1-99 20 ) O |O
0 |[None
Yardimci 1 V1
01 |0h1201 |referans ayar |AuxRefSrc |3 |[V2 0: None | X/A O |0
secimi 4 |I2
6 |[Pulse
0 |M+(G*A)
1 |Mx(G*A)
2 |M/AG*A)
M+[M*(G*A
3
Yardimci )]
hesap komut | Aux Calc M+G*2(A- |0
02° |0h1202 hesaplama Type ! 50%) M+(GA) XA © 1
50%)
6 M/[G*2(A-
50%)]
7 M+M*G*2(
A-50%)
Yardimci
03% |0h1203 | referans Aux Ref Gain [ -200.0-200.0(%) |100.0 |O/A O |0
kazanci
0 |Keypad
1 |Fx/Rx-1
3 |Int485
4 | FieldBus
0 |[Keypad-1 )
05 |oh1205 | rekansayar b ondsrc[1 |Keypad2  |° O/A o |0
segimi > i Keypad-

® bA.01; 0 (None)' a ayarlanirsa gorinar.

10



1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametre ismi | Tustakimi  Ayar Araligs ik Cahismada V/E SL
Adresi Gosterge Deger  Degisiklik
4 V2 1
5 |2
6 |Int485
8 |FieldBus
9 | UserSeqLink
12 |Pulse
0 |Keypad-1
1 |Keypad-2
2 |Vl
4 |V2 0:
06 |0h1206 feg’r:f koMUt | & ond sre [5 |12 Keypad- | O
6 |Int485 1
8 |FieldBus
9 | UserSeqgLink
12 |Pulse
0 |Linear
. 1 |Square 0:
07 |0h1207 | V/F tipi V/F Pattern 2 |User V/F Linear X/A
3 |Square?2
Hizlanma / 0 [Max Freq 0:
yavaslama Ramp T )
08 |0n1208 standart Mode 1 |Delta Freq Max XA
Freq
frekansi
. 0 ]0.01sec
09 |on1200 [Z2MANBIIM | e Scale [T |01sec  |1:01 sec| X/A
ayari
2 |1lsec
0h120 |Giris glc 0 |60Hz )
10 |, frekagg 60/50 Hz Sel |20 = 0:60Hz | X/A
11 |oh12og |Motorkutup - jPole 2-48 X/A
numarasi Number
Nominal Depend
12 |0h120C Rated Slip | 0-3000(Rpm) enton |X/A
kayma hizi motor
13 |[ON120 | Motor Rated Curr | 1.0-10000(A) |setting |X/A
D nominal akimi
Motor ylksiiz
14 |0h120E akirm Noload Curr |{0.0-1000.0(A) X/A
Motor
15 |0h120F | nominal Rated VoIt | 170-480(V) 0 X/A
gerilimi

11




1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi Tustakimi  Ayar Arahg ik Cahsmada V/E st
Adresi Gosterge Deger  Degisiklik
Motor Detpend
16 |0h1210 |verimliigi |Efficiency  |70-100(%) R P77 o |o

motor
setting
17 |on1z11 | KA petia Rate |08 xA |0 |o
orani
18 |oh1212 |CUS 9Osterge | Tfim 70-130(%) O/A o |0
katsayis Power %
19 |oh1213 | O 94 ACInput 1174 4g0v 2207380 o |o
gerilimi Volt Vv
0 |None
All
1 |(Rotation
type)
. ALL (Static
20 |- Otomatik AUt9 2 type) 0:None |X/A X |0
ayarlama Tuning -
Rs+Lsigma
3 | (Rotation
type)
Tr (Static
6
type)
21 |- Stator direnci |Rs X/A X
Kacak Depend
22 |- i diiktans Lsigma Dependenton |enton |X/A X
Stator motor setting | motor
23 |- i diiktans Ls setting |X/A X 10
247 |- Rotorzaman | 7, 25-5000(ms) |- X/A X |o
sabiti
Stator
25 |- indiktans Ls Scale 50 ~ 150[%] 100 X/A X |0
Olcegi
267 |- Rotorzaman | scale  |so~150p 100 XA X |0
sabiti lcegi
Yenilenme Ls Regen
317 indktansi | o> 70 ~1000%] |80 |X/A X |0
Olcegi

7 dr09; 4(IM Sensorless)’e ayarlandigi zaman gorintdlenir.

12



1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber. Parametre ismi | Tug takimi  Ayar Araligi ik Gahsmada | JF st
Adresi Gosterge Deger  Degisiklik

418 |oh1229 | KUl UserFreq1 |o00Maximum 00y 0 |X
frekansi 1 frequency(Hz)
4p¢ 00122 |Kullania UserVolt1 | 0-100(%) 25 X/A 0 |x
A gerilimi 1
Kullanici 0.00-0.00- Max
8
43° |0h122B frekans: 2 User Freq 2 T 3000 |X/A O |X
a4 |oh122c| Kullan@ UserVolt 2 |0-100(%) 50 X/A 0 |X
gerilimi 2
0h122 (Kullanic 0.00-Maximum
8
45 D frekansi 3 User Freq 3 frequency(hiz) 4500 [X/A O |X
46° |oh122e | Kulana UserVolt 3 |0-100(%) 75 X/A 0 |X
gerilimi 3
. Max.
478 |0h122F Kullanici User Freq 4 0.00-Maximum frequen | X/A 0O |X
frekansi 4 frequency(Hz) o
48% |oh1230 | KUl UserVolt4 |0-100(%) 100 |X/A 0 |X
gerilimi 4
. Coklu-adim . |0.00-Maximum
50° |0h1232 hiz frekansi 1 Step Freg-1 msuaneyli 1000 |O/L O |0
9 Coklu-adim _, |0.00-Maximum
51° |0h1233 hiz frekans| 2 Step Freq-2 msuaneyli 2000 |O/L O |0
. Coklu-adim 5 |0.00-Maximum
52° |0h1234 hiz frekansi 3 Step Freg-3 seuanelin) 3000 |O/L O |0
10 Coklu-adim _, | 0.00-Maximum
53*% 10h1235 hiz frekans| 4 Step Freq-4 TeeraE) 4000 |O/A O |O
10 Coklu-adim = |0.00-Maximum
54 10h1236 hiz frekansi 5 Step Freg-5 TeEra 5000 |O/A O |O
19 Coklu-adim _~ |0.00-Maximum | Max.
il hiz frekansi 6 Step Freq-6 frequency(Hz) | freq. O/A © 10
19 Coklu-adim - |0.00-Maximum | Ma.
Rl s hiz frekansi 7 Step Freq-7 frequency(Hz) | freq. O/A © 10

8 bA.07 yada M2.25; 2 (User V/F)'e ayarlandi§i zaman gorintdlenir.
9 LCD tus takimi kullanildiginda goruntdlenir.
10 In.65-71" den biri Speed-L/M/H ‘e ayarlandigi zaman goérintlenir.

13



1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod

70

Haber.
Adresi

0h1246

Coklu-adim
hizlanma
zamani 1

Parametre ismi  Tus takimi

Gosterge

Acc Time-1

Ayar Araligi

0.0-600.0(s)

Ik
Deger

20.0

Calismada

Degisiklik

O/A

71

0h1247

Coklu-adim
yavaslama
zamani 1

Dec Time-1

0.0-600.0(s)

20.0

O/A

7211

0h1248

Coklu-adim
hizlanma
zamani 2

Acc Time-2

0.0-600.0(s)

30.0

O/A

7311

0h1249

Coklu-adim
yavaslama
Zzamani 2

Dec Time-2

0.0-600.0(s)

30.0

O/A

741

O0h124
A

Coklu-adim
hizlanma
zamani 3

Acc Time-3

0.0-600.0(s)

400

O/A

7511

0h124B

Coklu-adim
yavaslama
zamani 3

Dec Time-3

0.0-600.0(s)

400

O/A

7611

0h124C

Coklu-adim
hizlanma
zamani 4

Acc Time-4

0.0-600.0(s)

500

O/A

7711

0h124
D

Coklu-adim
yavaslama
zamani 4

Dec Time-4

0.0-600.0(s)

500

O/A

7 811

Oh124E

Coklu-adim
hizlanma
zamani 5

Acc Time-5

0.0-600.0(s)

400

O/A

7911

Oh124F

Coklu-adim
yavaslama
zamani 5

Dec Time-5

0.0-600.0(s)

400

O/A

8011

0h1250

Coklu-adim
hizlanma
zamani 6

Acc Time-6

0.0-600.0(s)

30.0

O/A

8111

Oh1251

Coklu-adim
yavaslama
zamani 6

Dec Time-6

0.0-600.0(s)

300

O/A

11 In.65-71" den biri Xcel-L/M/H' e ayarlandigi zaman goruntlenir.

14




. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametre ismi | Tugtakimi  Ayar Araligi Ik Galismada V/E SL
Adresi Gosterge Deger  Degisiklik

Coklu-adim

82! (0h1252 |hizlanma Acc Time-7 |0.0-600.0(s) 200 O/A O |0
zamani 7
Coklu-adim

83! |0h1253 |yavaslama Dec Time-7 |0.0-600.0(s) 200 O/A O |0
zamani 7

1.4 Genisletilmis Fonksiyon Grubu (PAR—Ad)

Ilgili kod secildiginde asagidaki tabloda gri secili yerler gériintilenir.

SL: Sensorsiiz vektor kontrol (dr.09)
*O/X: Yazma etkin calisma sirasinda, 7/L/A: Tus takimi/LCD tus takimi/ Ortak

Haber. Parametreismi Tustakimi  Ayar Aralig Calismada
Adresi Gosterge Degisiklik
00 |- Atlama kodu  |Jump Code |[1-99 24 O/A @)
01 |0h1301 Hizlanma Acc Pattern |0 |Linear X/A O
sablonu 0:
02 |0h1302 Yavaslama Dec Pattern |1 |S-curve Linear X/A O |O
sablonu
0312 [oh1303 |2 MEANME |\ S tart [1-1000%) 40 XA o |o
baslangi¢ egimi
042 |0h1304 :@;:}'f”ma N AccSEnd | 1-100%) 40 XA 0 |0
051 |oh1305 |2 YAVasaMma  \pe S [1-1000%) 40 XA o |o
baslangi¢ egimi
06 |0h1306 |2 Y2V3AMa Iho SEng | 1-1000%) 40 XA o |o
son egimi
Baslanma 0 |Acc
07 |0h1307 | yontemi Start Mode 1 |DC-Start 0: Acc | X/A O |0

12.Ad. 01; 1 (S-curve)' e ayarlandiginda goruntdlenir.

13 Ad. 02; 1 (S-curve)' e ayarlandiginda goruntdlenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi Tustakimi  Ayar Araligs Ik Galismada
Adresi Gosterge Deger Degisiklik
0 |Dec
Durma 1 |DC-Brake
08 |0h1308| . . StopMode |2 |Free-Run  |0:Dec |X/A O |0
yontemi
4 Power
Braking
0 |[None
Donus 1 Forward 0:
09 |0h1309 |engelleme Run Prevent Prev None X/A O |0
yon segimi Reverse
2
Prev
0h130 |Gug giris Power-on 0 [No )
10 A baslangig Run 1 |Yes ONo1O/A © 1
Baslangi¢ DC
12'* |0h130C | frenleme TDiSn:tart 0.00-60.00(s) 000 |X/A O |0
zamani
13 ghBO DC kaynagi DCInj Level |0-200(%) 50 X/A O (O
DC frenlemeden
- K i
145 | 0h130E | O7CC €2 DC-Block 10 00- 6000 010 |x/A o |o
engelleme Time
zamani
1515 | ony30r | DC frenleme |\ DCBrake 1 00 6h00) 100 |x/A 0 |0
zamani Time
165 |oh1310 D frenleme  DCBrake 4 500 50 |X/A o |o
orani Level
175 | 0h1311 DCfrenleme |DC-Brake |Start frequency- 500  |X/A o lo
frekansi Freq 60Hz
Hizlanma Start frequency-
20 |0h1314 | bekleme AccDwell 1y 1oimum 500 |X/A o |o
Freq
frekansi frequency(Hz)
Hizlanma
21 |oh1315 |PeKeme Accbwel o0.6000 |00 |xA o |0
calisma zamani | Time

14 Ad. 07; 1 (DC-Start)’ e ayarlandiginda gérintdlenir.
15 Ad. 08; 1 (DC-Brake)' e ayarlandiginda gérintlenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi Tustalimi  Ayar Araligi ik Cahsmada V/E SL
Adresi Gosterge Deger | Degisiklik
Yavaslama Start frequency-
22 |0h1316 | bekleme Eric Dwell Maximum 5.00 X/A
frekansi 9 frequency(Hz)
Yavaslama
23 |0h1317 |bekleme ?:;:eoweu 0.0-60.0(s) 00  |xA
zamani
. 0 |[No
24 |0h1318 | Frekans sinin Freq Limit 1 IYes 0O:No X/A
2516 |oh1319 |TEKAMS At i imit Lo | 000 UPperlimitiy oy ) )
siniri frequency(Hz)
. Lower limit Max.
261 Oh131 " Frekans Ust Freq Limit Hi |frequency-Max. |freque |X/A
A sinri
frequency(Hz) | ncy
27 |0h131B |Frekans atlama |Jump Freq 1 l;lecz 0:No |X/A
0.00-Jump
2817 |0h131C Atlama frekansi Jumplol |frequency 1000 |O/A
alt sinin 1 e
upper limit1(Hz)
Jump frequency
2917 0h131 ,f\tlamafrekang s Iowgrllmltl- 1500 |O/A
D Ust sinin 1 Maximum
frequency(Hz)
0.00-Jump
307 |oh131 [Atlemafrekanst), 0162 |frequency 2000 |O/A
alt sinin 2 e
upper limit2(Hz)
Jump frequency
Atlama frekansi . lower limit2-
17
31 |0h131F st sinin 2 Jump Hi 2 Maximum 2500 |O/A
frequency(Hz)
0.00-Jump
3217 |0h1320 Altt'amaf;ekans' Jumplo3 |frequency 3000 |O/A
aitsinir upper limit3(Hz)
Jump frequency
Atlama frekansi . lower limit3-
17
33 |0h1321 tist sinin 3 Jump Hi 3 Maximum 3500 |O/A
frequency(Hz)

16 Ad. 24; 1 (Yes)' e ayarlandiginda gorintilenir.

17°Ad. 27; 1 (Yes)' e ayarlandiginda gorintdilenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber. Parametre ismi Tustakimi  Ayar Arahig ik Cahismada
Adresi Gosterge Deger Degisiklik
4118 |0h1329 zrkelr?f‘?ma BRRIs Curr |00-180.0%) |500 |O/A
, |on132 |Frenasma
42 A gecikme BRRIsDly  {0.00-10.00(s) 1.00 X/A
zamani
Fren agmaileri |[BRRIs Fwd |0.00-Maximum
18
4415 10h132C frekans B el 100 [X/A
0h132 |Fren agma ters 0.00-Maximum
18
45 D frekana BR RIs Rev Fr e 100 [X/A
Fren kapatma
46'8 |0h132E |gecikme BR Eng Dly {0.00-10.00(s) 100 |[X/A
zamani
4718 | Oh132F Fren kapatma BR Eng Fr 0.00-Maximum 200 |X/A
frekansi frequency(Hz)
.. 0 [None )
50 |Oh1332 Enerji tasarruf | E-Save 1 | Manual 0: X /A
calismasi Mode > T Auto None
5119 | on1333 | ENCUItEsAMUf e o) save |0-300%) 0 O/A
miktari
Hizlanma /
60 |oh133C yavva'g!ama Xcel Change |0.00-Maximum 000 |x/A
degisim Fr frequency(Hz)
frekansi
Donus
61 |23 | gosterge LoadSpd 141 600001%1 |1000 |0/A
D Gain
kazanci
0 |x1
Donds 1 [x01
62 |Oh133E | gosterge ;‘C’gl‘i d k001 0:x1 |O/A
Olcegi 3 |x0.001
4 [x0.0001
Donus 0 [Rpm
gOsterge Load Spd )
63 |[Oh133F birirmi Unit 1 | mpm 0:rpm |O/A

18- 0OU.31 yada OU.33; 35 (BR Control)’ e ayarlandiginda goérantilenir.

19 Ad.50; 0 (None)' e ayarlanmaz ise géruntdlenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi Tustalimi  Ayar Araligi ik Cahsmada V/E SL
Adresi Gosterge Deger | Degisiklik

0 [During Run 0:
64 |Oh1340 |09utucuan o\ control [=AWASON Ipy oo lo/a o |0
kontrolQ Temp
2 Run
Control
Yukarn / Asag 0 |No
calisma U/D Save )
65 |0h1341 frekans| Mode 1 |Ves 0:No |O/A O |0
kaydetme
0 |None
Acik / Kapali 1 |v1 )
66 |0h1342 |kontrol on/offCtl 1371, 0: X/A 0 |0
. Src None
kaynagi 4 |I2
6 |Pulse
Output contact
67 |0n1343 g"l‘l'fslj\’/?t:: &r\‘/flt” off level- 9000 |X/A o |o
Gsevly 100.00%
-100.00-output
68 |0h1344 Gilag kontfa\k' Off-Ctrl contact on level |10.00 |X/A O |O
kapali seviyesi |Level
(%)
Always
L 0 0:Alwa
70 |oh1346 Guvenlikli o Run En Enable ys /A o o
calisma seviyesi | Mode DI
1 Enable
Dependent
0 |Free-R
Givenlikli : Qre:to e
71?° |0h1347 | calisma durma |Run Dis Stop P : X/A O |0
. . Q-Stop Run
yontemi 2
Resume
Guvenlikli
720 |oh1348 |<'SMa Q-Stop Time |0.0-6000s) |50  |O/A o |o
yavaslama
zamani
Baski icin 0 [No
geri besleme
74 Oh134 ve sakinma RegenAvd O:No |X/A O |0
A fonksiyon Sel 1 |Yes
secimi

20 Ad.70; 1 (DI Dependent)’ e ayarlandiginda gorintilenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi Tustalimi  Ayar Araligi ik Cahismada
Adresi Gosterge Deger Degisiklik
Baski icin 200V : 300-
geri besleme RegenAvd | 400V 350
75 | 0h134B |ve sakinma 9 X/A O |O
i Level 400V : 600-
gerilim 700
seviyesi 800V
Baski igin
geri besleme
7621 |oh134c| Ve saknma | COMPFTeq 500 1600H, 100 | X/A o |o
telafisel Limit
frekansi
kisitlamasi
Baski icin
7721 0h134 |geri besleme RegenAvd 0.0- 100.0% 500 O/A o lo
D ve sakinma P |Pgain
kazanci
Baski icin
7871 | o134 981 besleme RegenAvd ) 4 36000(ms) 500 |o/A o |o
ve sakinmal |Igain
kazanci
200V: 300V]
ifimi Min?~400[V]
79 |on134 | DB Pirimi acma | DB Turn On X/A o |0
gerilim seviyesi |Lev 400V: 280
Min?~800[V] V]
0 |[None
30 |0h1350 Yan'g|r'1 modu |Fire Mode |1 F!re Mode |O: /A o Ix
secimi Sel 5 Fire Mode |None
Test
812 |oh1351 | 'angmmodu | FireMode 65 6000(Hz 6000 |X/A 0 |x
frekansi Freq
i 0 |F rd :
8223 0h1352 Y?ng|n modu Flre Mode orwa 0: /A o |Ix
yonu Dir 1 |Reverse Forward
8323 Yangin modu |Fire Mode |Can not be
sayimi Cnt modified

21 Ad.74; 1 (Yes)' e ayarlandiginda goruntdlenir.
22 DC gerilim degeri (bA.19 AC giris gerilimine dénusttir) + 20V (200V tipi) or + 40V (400V tipi)
23 Ad.80; 1 (Yes)' e ayarlandiginda gorintilenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

1.5 Kontrol Fonksiyon Grubu (PAR—Cn)

Ilgili kod secildiginde asagidaki tabloda gri secili yerler gériintiilenir.

SL: Sensorsiiz vektor kontrol (dr.09)
*O/X: Yazma etkin calisma sirasinda, 7/L/A: Tus takimi/LCD tus takimi/ Ortak

Kod Haber. Parametreismi  Tus takimi Ayar Araligr | ilk Gasmada JF
Adresi Gosterge Deger | Degisiklik
00 |- Atlama kodu Jump Code |1-99 4 O/A ) )
V/F:
1.0-
15.0
Heawy|(kHD |3 | o/ o |o
Duty sl
2.0-
0h140 |Tetikleme . 150
04 4 frekansi Carrier Freq (H2)
V/F.
N 1.0-5.0
alorm kH) =5
Duty SL:
2.0-50
(kHz)
0 Normal
0h140 PWM |0:
05 5 PWM modu PWM Mode Low Normal | X/A o] o]
1 leakage | PWM
PWM
0h140 |. )
09 9 Ik akis zamani | PreExTime 0.00-60.00(s) |1.00 X/A X 0]
0h140 |. y
10 A Ilk akis kaynagi | Flux Force 100.0-300.0(%) |100.0 | X/A X O
g1 |On140 |Devamiicalisma |\ i mie 0.00-60006) 000 |X/A X |0
B tutma zamani

24 04~4.0kW halinde, ayar araligi 2.0~15.0 (kHz)" dr.
% 04~4.0kW halinde, ayar araligi 2.0~5.0 (kHz)" dur.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber. Parametreismi  Tus takimi Ayar Arahgr  Tlk Cahismada

Adresi Gosterge Deger Degisiklik
Sensorsiz 2. 0 |No
0h141 . SL2 G View i
20 4 Kazang gosterge Sel 1 |ves 0:No |O/A X O
ayari
Sensorsiz hiz
21 |9 ontroli oransal | AR >t 0-50000)  |2P" oA |x o
5 P Gainl dent
kazang 1
Sensorsiiz hiz on
h141 ASR-SL1 t
2 | M Lontroli integral |21 > 10-9999(ms) | 0O |o/A X |0
6 Gainl setting
kazanc 1
Sensorsiiz hiz
23% Ohl4l kontrolii oransal ASB_SLP 1.0-1000.0(%) O/A X 0
7 Gain2
kazang 2
Sensorsiiz hiz
24% = kontrolui integral ASB_SLI 1.0-1000.0(%) O/A X o)
8 Gain2
kazanci 2
Sensorsiz hiz
252 Ohl41 kontrolii integral ASB_SLI 10~9999(ms) O/A X 0
9 Gain0
kazanci 0
. |on1ay Ak Flw . ]
26 A tahminci oransal | Flux P Gain 10-200(%) O/A X (0]
kazang Depen
Oh141 Aki (Flux) dent
oy B tahminci integral | Flux I Gain 10-200(%) on O/A X O
kazang motor
ggee |ON14L (Hiztahmind g pp Gaing |0-32767 *MW9 1oa  |x |o
C oransal kazang
ag7e |OP14L Hhztahmind g gy Gaing |100-1000 oA |x o
D integral kazang 1
30% | oh141e| TZBNMING Ts ki1 Gaing | 100-10000 oA |x o
integral kazang 2
Sensodrsiiz akim
31% | Oh141F | kontroli oransal égli S 10-1000 O/A X o)
kazanci
0h142 Sensodrsiiz akim
32% 0 kontrolui integral | ACR SL1 Gain |10 -1000 O/A X O
kazanci

26 dr09; 4 (IM Sensorless)’ a ve Cn.20; 1 (YES)' e ayarlandi§inda géruntdlenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber. | Parametreismi  Tus takimi Ayar Araligi ik Callsmada
Adresi Gosterge Deger Deg|§|kI|k
Akim kontrol
48 |- peridodu P ACR P Gain | 0-10000 1200 |O/A
kazanci
Akim kontrol
49 |- peridodu I ACRIGain  |0-10000 120 O/A
kazanci
Tork kontrol
h14 T
52 2 3 | periyodu cikis L‘F’,rFq“e Out 1 o2000ms) |0 X/A
filtresi
0 |Keypad-1
1 |Keypad-2
2 V1
4 |V2
Tork sinir ayar 0:
O0h143 | . . Torquelmt |5 |I2
53 5 yontemi Sre 6 |1t 485 _Kleypad X/A
8 |FieldBus
UserSeqLi
9
nk
12 |Pulse
5427 2h143 Islﬁ]rl'navans tork EVT\Q e |00-200006) 180  |O/A
leri geri
5527 Uit beslemeli tork FWD 0.0-200.0%) |180 O/A
7 —Trq Lmt
siniri
5677 gh143 ;enrlsna"ans tork | REV +Trg Lmt [00-2000%) |180 | O/A
0h143 Ters geri
57% 9 beslemelitork  |REV -Trq Lmt [0.0-200.0(%) [180  |O/A
siniri
0 [Keypad-1 |O:
627 |Oh143g|HIZSnrayar | Speedlmt  F T 0 o 45 Keypad |X/A
yontemi Src > Ivi 1

27 dr09; 4 (IM Sensorless)'e ayarlandiginda gorintlenir. Bu parametrenin baslangic

degerini Ad.74 (Torque limit) ni %150 ye degistirir.
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Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber.
Adresi

Parametre ismi

Tus takimi
Gosterge

Ayar Araligi

V2

2

Int 485

N (oo b~

FieldBus

UserSeqLi

8nk

Deger

Calismada
Degisiklik

6 327

Oh143F

fleri hiz sinin

FWD Speed
Lmt

0.00~
Maximum
frequency (Hz)

60.00

O/A

647

Oh144
0

Geri hiz sinin

REV Speed
Lmt

0.00~
Maximum
frequency (Hz)

60.00

O/A

6 527

Oh144
1

Hiz sinin calisma
kazanci

Speed Lmt
Gain

100~5000[%)]

500

O/A

70

Oh
1446

Hiz arama modu

SS Mode

Flying
Start-1%8

1 Flying
Start-2

Flying
Start-1

X/A

71

Oh144

Hiz arama
calisma yontemi

0000-

bit | 1111

Speed Search

Selection
of speed
search

on
acceleratio
n

00
01

When
starting on
00 [initializatio
10 [n

after fault
trip

01 |When

0000%°

X/A

28 dr09; 4 (IM Sensorless)e ayarlandiginda gorintilenmez.

29 Baslangig degeri 0000 tus takimi Gizerinde yanda oldugu gibi géruntilenir.

)
)

]

)
o
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. |Parametreismi  Tus takimi Ayar Araligi ik Callgmada
Adresi Gosterge Deger Deg|§|kI|k
0 |restarting
after
instantane
ous power
interruptio
n
When
10 |starting
00 [with
power on
O0hl44 |Hizarama SS Sup-
727 8 standart akimi CurrerF:t 80-2000%) 150 O/A © ©
Flying
Start-1
Ohl44 |Hizarama . +100
733 9 oransal kazandi SS P-Gain 0-9999 Flying O/A O |O
Start-2
- 600°?
Flying
Start-1
7401 |Oh144. |Hiz arama SS1-Gain  |0-9999 20 _1on o o
A integral kazanci Flying
Start-2
: 1000
., |on14g |Fizarama .
75 B oncesi cikis blok | SS Block Time | 0.0-60.0(s) 10 X/A O O
zamani
7gn | 0144 | Hizarama Spd Est Gain |50-150(%)  [100  |O/A o |o
C tahminci kazanci
.. 0 |No
77 gh144 E;‘;?r']idep"'ama KEBSelect |1 |KEB-1  |0:No |X/A o |o
2 |KEB-2

39 Herhangi biri Cn.71" in bitleri 1' e ve Cn70" in 0 (Flying Start-1)'e ayarlandiginda
goruntulenir.

31 Cn.71 bitlerinden herhangi biri 1' e ayarlandigindagérintulenir.

32 Motor nominal degeri 7.5 kW' tan kiictikse, baslangic degeri 1200 dir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber.
Adresi

Parametre ismi

Tus takimi

Gosterge

Ayar Araligi

ik Calismada
Deger Degisiklik

783 | oh144g| ENei depolama |y oo lev [1100-20000%) (1250 | x/A
baslama seviyesi
” - =
79% |on144f |ENeUi depolama fy o g 1oy |CN78721000% 11506 |xa
durma seviyesi )
goss |ON145 | Enenidepolama | co b i 10-20000 1000 |O/A
0 P kazanci
gy3s |ON145 | Enegidepolama | 0oy i 19 20000 500 |O/A
1 I kazanci
gow [ON145 | Enenidepolama | po o oo 10-20000% (300 |o/A
2 kayma kazanci
0h145 Enerji depolama
833 3 hizlanma KEB Acc Time |0.0~600.0(s) (100 [O/A
kazanci
0h145 Ak (Flux)
8534 c tahminci oransal | Flux P Gainl |100-700 370 O/A
kazana 1
Ak (Flux)
86> 2h145 tahminci oransal | Flux P Gain2 |0-100 0 O/A
kazanci 2
0h145 Ak (Flux)
873 . tahminci oransal | Flux P Gain3 | 0-500 100 O/A
kazanci 3
Ak (Flux)
883 gh145 tahminci integral | FluxI Gainl | 0-200 50 O/A
kazana 1
Aki (Flux)
893 gh145 tahminci integral | FluxI Gain2 | 0-200 50 O/A
kazanci 2
Aki (Flux)
903 2h145 tahminci integral | FluxI Gain3 | 0-200 50 O/A
kazanci 3
Sensorsiiz
913 gh145 gerilim ELVO'tl 0-60 gepe” O/A
dengeleme 1 omp it
Sensorsiiz on
9% 2“145 gerilim (S:;\rf'tz 0-60 motor | /5
dengeleme 2 P sl

33 Cn.77, 0 (No)' e ayarl degilse gorintilenir.

34 Cn.20; 1 (Yes)' e ayarlandiginda gorintlenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. |Parametreismi  Tus takimi Ayar Araligi ik Call§mada
Adresi Gosterge Deger Deg|§|kI|k
Sensorsuz
93 | 045 | eriim SL Volt 0-60 O/A
D Comp3
dengeleme 3
Sensorsiiz alan
o4 | oh1ase| ZYMAM3S! ) fEreq  |800-11000%) (1000 |X/A
baslangi¢
frekansi
Sensorsuz
95% | oh14sF| k322N SLFcFreq  |0.00-800(Hz) (200 |X/A
anahtarlama
frekansi

1.6 Giris Terminal Blogu Fonksiyon Grubu (PAR—In)

Ilgili kod secildiginde asagidaki tabloda gri secili yerler gériintilenir,

SL: Sensorsiiz vektor kontrol (dr.09)
*O/X: Yazma etkin calisma sirasinda, 7/L/A: Tus takimi/LCD tus takimi/ Ortak

Kod Haber. |Parametre Tus takimi Ayar Araligi ik Calismada
Adresi | ismi Gosterge Degisiklik

00 |- Atlama kodu |Jump Code |1-99 65 O/A
Analoa maks Start frequency- | Max.

01 |Oh1501 | 099 " | Freq at 100% | Maximum freque |O/A
giris frekansi

frequency(Hz) ncy

Analog maks. | Torque o

02 |0h1502 giris torku At100% 0.0-200.0(%) 1000 |O/A
V1 giris Vi

05 [0h1505 |miktar . -1200-12.00(v)  [0.00 |-/A
. . Monitor(V)
gostergesi

06 |oh1506 |V OIMEKUUP g poyoe, (O (UNIPOlAr  0r -y
se¢imi 1 |Bipolar Unipolar

07 |ohtso7 | VLIS e v Eiver  |0-10000(ms) 10 |O/A
zaman sabiti

08 |0h1508 ;’Zrﬁi'rrf MM Vivolext  [000-1000(v) 000 |O/A
V1 min.

09 |0h1509 |gerilimgikis [V1Percyl |0.00-100.00(%) 0.00 |O/A
ylizdesi (%)

27




1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Parametre Tus takimi Ayar Araligi flk Calismada
fsmi Gosterge Deger Degisiklik
V1 Maks.
10 |Oh150A | . ... |V1Voltx2 0.00-12.00(V) 1000 |O/A O |O
Girig gerilimi
V1 Maks.
11 |0h150B |gerilimgikis |V1Percy2 |0.00-100.00(%) 100.00 |O/A o |0
ylzdesi (%)
o V1 Minimum ,
12°> |0h150C | .. .. [V1-Voltx1" |-10.00- 0.00(V) 000 |O/A O |O
giris gerilimi
V1 Minimum
13% |0h150D gerilim gcikis | V1 —-Percyl’ |-100.00-0.00(%) 0.00 O/A O |O
ylizdesi (%)
14% | Oh150E \g/ir:\lf';'i‘s'g”ﬁ VI-Voltx2' |-1200-0.00(V)  |-1000 |O/A o |o
V1 Maks. i
15% |Oh150F |gerilim gikis | V1 —Percy2’ |-100.00-0.00(%) O/A O |O
s 100.00
ylizdesi (%)
- 0 IN
16 |oh1510 | 290N 1\ fverting ° 0:No |O/A o |o
yon secimi 1 |Yes
T 36 3
17 |oh1511 V1 ‘n|cel|!<le§t|rme V1 B 0.00°°, 0.04 0.04 X/A o lo
seviyesi Quantizing  10.00(%)
V2 giris V2
37 i _ -
35°/ |0h1523 g€rlllm ' Monitor(V) 0.00-12.00(V) 0.00 /A O |O
gostergesi
- V2 giris filtre .
37°7 |0h1525 ... | V2 Filter 0-10000(ms) 10 O/A O |O
zaman sabiti
3877 |oh1526 | 2MINMUM 15 \oexa  |0.00-1000v) 000 |O/A X |x
giris gerilimi
V2 Minimum
39% |0h1527 |gerilimgikis V2 Percyl  |0.00-100.00(%) 000 |O/A O |O
ylizdesi (%)
407 |0h1528 ;ﬁrm'i‘s'g'“ V2Voltx2  |000-1000(v)  [10  |O/A X |X
V2 Maks.
41% |0h1529 |gerilimgikis |V2 Percy2  |0.00-100.00(%) 100.00 [O/A O |O

ylizdesi (%)

35 In.06; 1 (Bipolar)' e ayarlandiginda géruntdlenir.
36 0’ a ayarlandiginda niceleme kullaniimaz.

37"V analog akim / gerilim girisi devre secici anahtari (SW2) secildiginde gorintulenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber. | Parametre Tus takimi Ayar Araligi flk Calismada
Adresi | ismi Gosterge Deger  Degisiklik
= V2 donus . 0 |No i

46°" |Oh152E | . > . |V2Inverting O:No |O/A O (O
yon se¢imi 1 |Yes
V2 V2 0.00°¢, 0.04-

473 |0h152F |niceliklestirme Quantizin : ’o' 0.04 O/A O |0
seviyesi 9 |10.00(%)

50% |oh1s32 |12 dms akim 12 Monitor 1 o)y 000 |-/A o |o
gostergesi (mA)

52% |oh1534 |2 9" o e 0-10000(ms) 10 |o/A o |o
zaman sabiti

53% |oh1535 |2 MNMUM 1y chrya | 0.00-2000mA) 400 | O/A o |o
giris akimi
[2 Minimum

543 10h1536 |gerilim gikis |12 Perc y1 0.00-100.00(%) 0.00 O/A O |O
ylizdesi (%)

553 |0h1537 sz:‘nalks'g'“ I2Currx2  |0.00-2400(mA)  |2000 |O/A o |o
12 Maks.

56%% |0h1538 |gerilim cikis |12 Perc y2 0.00-100.00(%) 100.00 |O/A O |0
ylizdesi (%)

612 [0h153D |29 |p nverting [P0 OoNo |O/A o |o
yonu segimi 1 |Yes
I2 36

623 |Oh153E |niceliklestirme |12 Quantizing s 004 |O/A O |0
seviyesi 10.00(%)
P1 terminal 0 |None

65 |0h1541 |fonksiyon P1 Define 1:Fx X/A O |O

1 |Fx

ayari
P2 terminal

66 |0h1542 |fonksiyon P2 Define 2 |Rx 2Rx | X/A O |0
ayari
P3 terminal

67 |0h1543 |fonksiyon P3 Define 3 |[RST 5BX | X/A O |O
ayari
P4 terminal

68 |0h1544 |fonksiyon P4 Define 4 |External Trip [3:RST |X/A O |O
ayari

38 T analog akim / gerilim girisi devre segici anahtari (SW2) secildiginde gérintdlenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Parametre Tus takimi Ayar Araligi i Calismada
fsmi Gosterge Deger Degisiklik
P5 terminal
69 |0h1545 |fonksiyon PS5 Define 5 |BX 7:Sp-L [ X/A o |0
ayari
P6 terminal
70 |0h1546 |fonksiyon P6 Define 6 [JOG 8:Sp-M | X/A O |O
ayari
P7 terminal
71 | 0h1547 |fonksiyon P7 Define 7 | Speed-L 9:Sp-H | X/A O |O
ayari
8 |Speed-M
9 |Speed-H
11 [XCEL-L
12 |XCEL-M
13 |RUN Enable
14 |3-Wire

15 |2nd Source
16 |Exchange
17 |Up

18 |Down

20 |U/D Clear
21 | Analog Hold
22 |I-Term Clear
PID
Openloop
24 | P Gain2

25 | XCEL Stop
26 |2nd Motor
34 | Pre Excite
38 |TimerlIn

40 |dis Aux Ref
46 |FWD JOG
47 |REV JOG

49 | XCEL-H

50 |User Seq

51 |Fire Mode

23
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber. | Parametre Tus takimi Ayar Araligi ik Calismada
Adresi | ismi Gosterge Deger  Degisiklik

52 |KEB-1 Select
54 | T
Cok P7 ~ P1
fonksiyonlu 0 |Disable(Off) |1
84 |0h1554 |giris terminal | DI Delay Sel 111740 O/A O |0
ACMA filtresi 1 |Enable(On)
secimi
Cok
85 |oh1sss | OO 51 0 pelay |0-10000ms) |10 |o/A o |o
giris terminal
ACMA filtresi
Cok
fonksiyonlu
86 |0h1556 |giris terminal | DI Off Delay |0-10000(ms) 3 O/A O |O
KAPAMA
filtresi
Gok ~ Zlcontact
g7 |oh1ss7 |fonksiyonlu |DINC/NO 10|\ 0 X/A o |o
giris kontagi | Sel 0000*
seqimi 1 B contact
(NO)
Cok adimli
89 |oh1s59 [<OMUt InCheck Time | 1-5000(ms) 1 X/A o [0
gecikme
zamani
Cok P7-P1 .
fonksiyonlu 0 |release(Off)
90 |On155A giris terminal DI Status Connection  {0000* /A ° |©
1
durumu (On)
Pals giris Pulse
91 |0h155B | miktari Monitor 0.00-50.00(kHz)  |0.00 -/A O |O
gOstergesi (kHz)
92 |oh1ssc | IS AMES iy g1 0.9999(ms) 10 |oa |0 |o
zaman sabiti

39 Px terminal fonksiyonu tizerinde P5 segilirse gorintiilenir. (Sadece Standart 1/0)
OOt
0 Baslangic de@eri 11111 ise tus takimi yandaki gibi gérintr f ’7L7 ’7[! 1[0

41 Baslangic degeri 0000 ise tus takimi yandaki gibi gériinir - ’7 '7'[7
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametre  Tustakimi  Ayar Arahg i Cahsmada
Adresi  Ismi Gosterge ger  Degisiklik

93 [oh155D | TMMMUM rpisa 1000-3200kHz) 000 | O/A o |0
giris palsi
TI Minimum

94 | 0h153E |pals cikis TI Percyl 0.00-100.00(%) 0.00 O/A O |O
ylizdesi (%)
TI Maks. giris

95 |Oh155F palsi TIPIs x2 0.00-32.00(kHz) {3200 |O/A O |O
TI Maks. pals

96 |0h1560 |cikis ylzdesi |TIPercy2 0-100(%) 100.00 |O/A O |O
(%)

97 [oh1se1 | FEONUSYON |y 1 ierting |9 [NO 0:No |O/A o |o
degisimi 1 |Yes
1 0.00%, 0.04-

98 |0h1562 |niceliklestirme | TI Quantizing | ’o' 004 |O/A O |0
seviyesi 10.00(%)
Wi Bit [00~11
(NPN/PNP) 00 |V2, NPN

99 |0h1563 |Sw2 IO SW State |01 |V2, PNP 00 -/A O |O
(V1/v2[12) 10 |I2, NPN
status 11 |12, PNP

1.7 Cikis Terminal Blogu Fonksiyon Grubu (PAR—OU)

Ilgili kod secildiginde asagidaki tabloda gri secili yerler gériinttilenir.

SL: Sensodrsiz vektor kontrol (dr.09)
*O/X: Yazma etkin calisma sirasinda, 7/L/A: Tus takimi/LCD tus takimi/ Ortak

Kod Haber. Parametre Tus takimi  Ayar Araligi I Calismada

Adresi  Ismi Gosterge Degisiklik e
00 |- Atlama kodu |JumpCode |1-99 30 O/A O |O
0 |Frequency
1 |Output Current
2 | Output Voltage 0
Analog c¢ikis |AO1 3 |DCLink Voltage |
01 |Oh1601 1 maddesi |Mode 4 |Torque E:;que O/A © 1
5 | Output Power
6 |Idse
7 |lgse
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. |Parametre Tus takimi | Ayar Araligi ik Calismada V/F SL
Adresi | ismi Gosterge Deger  Degisiklik
8 |Target Freq
9 |Ramp Freq
10 |Speed Fdb
12 |PID Ref Value
13 | PID Fdb Value
14 | PID Output
15 | Constant
02 |oh1602 |"1°9 KIS | Ao Gain |-10000-100000%) 1000 | O/A o o
1 kazanci
03 |oh1603 |A"°9SKS |01 Bias |-1000-100006) |00 |O/A o |o
1 avansi
04 |oh1604 |A121°9 KIS | A Fitter |0-10000(ms) 5 O/A o |o
1 filtresi
Analog sabit |AO1 o
05 |0h1606 aikis 1 Const % 0.0-100.0(%) 0.0 O/A O |O
06 |ohicos [AMA09Skis \AOL g6 100000 00 |a o |o
1 gbzlem Monitor
bit | 000-111
1 |Low voltage
‘ Any faults
30 |ohie1e [AMZaSks  [TPOUL |5 otherthanlow |g102 | o/a o |o
maddesi Mode voltage
Automatic
3 [restart final
failure
0 |None
1 |FDT-1
2 |FDT-2
Cok 3 [FDT-3
31 |onierr |POMKSYON peiyq |4 |FDT-4 29: Trip | O/A o |o
réle 1 5 |Over Load
maddesi 6 |IOL
7 | Under Load
8 |Fan Warning
9 |Stall

42 Baslangic degeri 0010 ise tus takimi yandaki gibi gorintr g i
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber.

Adresi

Parametre
fsmi

Tus takimi
Gosterge

10 | Over Voltage

11 |Low Voltage

12 |Over Heat

13 | Lost Command

14 |Run

15 | Stop

16 |Steady

17 |Inverter Line

18 |Comm Line

19 |Speed Search

Ready

Timer Out

Trip

31 | DB Warn%ED

On/Off Control

35 | BR Control

CAPExchange

37 |FAN Exchange

38 |Fire Mode

39 |TO*

40 |KEB Operating

Ik

Deger

Calismada
Degisiklik

33

0h1621

Cok
fonksiyonlu
ckis 1
maddesi

Q1 Define

None

FDT-1

FDT-2

FDT-3

FDT-4

Over Load

IOL

Under Load

Fan Warning

O |0 N |W|IN | |O

Stall

=
o

Over Voltage

=
(=Y

Low Voltage

=
N

Over Heat

=
w

Lost Command

=
D

Run

14: Run

O/A

43 Desteklenen sadece Standart I/O
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. |Parametre Tus talami | Ayar Araligi Callsmada V/F SL
Adresi | ismi Gosterge Deger Degisiklik

5 |Stop

16 Steady

17 |Inverter Line
18 |Comm Line
19 |Speed Search
22 |Ready

28 |Timer Out
29 [Trip

31 | DB Warn%ED
34 | On/Off Control
35 | BR Control
36 | CAP Exchange
37 | FAN Exchange

38 | Fire Mode
39 [TO®
40 |KEB Operating
Cok
41 |0h1629 |fonksiyonlu |DO Status |- 00 -/A - |-
cikis gozlem
Cok
fonksiyonlu | DO On
50 |0h1632 akis ACMA | Delay 0.00-100.00(s) 0.00 O/A O |O
gecikmesi
Cok
fonksiyonlu
51 |0h1633 |cikis BgaOﬁ 0.00-100.00(s) 0.00 O/A O (O
KAPAMA y
gecikmesi
Cok Q1, Relayl
fonksiyonlu bO
52 |Oh1634 y Ne/NO [0 [Acontact (NO) [ges | x/a o |o
¢ikis kontak Sel 1 C
secimi B contact (NC)
Ariza cikis
53 |on1e3s |ASMA TPOUt 15.00-10000) 000 | O/A o |o

gecikmesi OnDly

1 [

4 The initial value 0000 ise tus takimi yandaki gibi goranar g[g { ’;’

@
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametre Tus takimi  Ayar Araligi Calismada
Adresi  Ismi Gosterge Degisiklik
Ariza ¢iki .
54 |0h1636 capama | POt 0.00-100.00(s) 000 |O/A o |0
gecikmesi OffDly
Zamanlayici TimerOn
55 |0h1637 ACMA ‘ Delay 0.00-100.00(s) 0.00 O/A O |0
gecikmesi
Zamanlayicr | ..
56 |0h1638 |KAPAMA B;T:;Oﬁ 0.00-100.00(s) 000 |O/A o |0
gecikmesi
57 |on1639 Algilama FDT 0.00-Maximum 3000 |O/A o o
frekansi Frequency | frequency(Hz)
Algilama 0.00-Maximum
58 |0h1l63A fres?(ans bandi FDT Band frequency(Hz) 1000 |O/A O |O
0 |Frequency
1 |Output Current
2 | Output Voltage
3 |DCLink Voltage
4 |Torque
5 | Output Power
Pals cikis 6 |Idse 0:
61 |0h163D |kazang TOMode |7 |Igse Freque |O/A O |O
secimi 8 |Target Freq ncy
9 |Ramp Freq
10 |Speed Fdb
12 | PID Ref Value
13 | PID Fdb Value
14 | PID Output
15 | Constant
Pals cikis .
62 |0hl63E TO Gain  [-1000.0-1000.0(%) [100.0 |O/A O |O
kazanci
63 |Oh163F :3:;""5 TOBias |-1000-1000%) |00  |O/A o |o
64 |0h1640 :ﬁ'rse;'k'§ TO Filter | 0-10000(ms) 5 O/A o |o
Pals cikis TO
65 |0hl641 sabit ckis 2 | Const % 0.0-100.0(%) 00 O/A O |0
66 |ohl6a2 |F259Ks 11O 60.100000%) 00 |-/A o |o
gozlem Monitor
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

1.8 Haberlesme Fonksiyon Grubu (PAR—CM)

Ilgili kod secildiginde asagidaki tabloda gri secili yerler gériintilenir.

SL: Sensorsiiz vektor kontrol (dr.09)
*O/X: Yazma etkin calisma sirasinda, 7/L/A: Tus takimi/LCD tus takimi/ Ortak

Haber.
Adresi

Parametre
fsmi

Tus takimi
Gosterge

Ayar Araligi

flk Deger | Calismad

a
Degisiklik

00 |- Atlama kodu |Jump Code |1-99 20 O/A
Dahili
01 |0h1701 |haberlesme [Int485 StID |1-250 1 O/A
surtcu ID
Dahili ModBus .
haberlesme 0 RTU 0:
02% |0h1702 siiriicii Int485 Proto ModBus |O/A
protokol 2 |LSInv485 |RTU
0 [1200 bps
1 2400 bps
2 4800 bps
03% |0h1703 |haberlesme BaudR 4 19200 bps 9600 O/A
hizi 5 |38400 bps | PPS
6 |56 Kbps
7 115 Kbps*®
- 0 |D8/PN/S1
Dahili 0:
4 10h1704 |haberlesme Int485 1 D8/PN/52 D8/PN/ |O/A
o gergevegayan RSes 2 |l Sl/ Y
3 |D8/PO/S1
Alimdan
05% |0h1705 |sonariletim |Resp Delay [0-1000(ms) 5ms O/A
gecikmesi
Haberlesme
06" |0h1706 |secenek \F/':‘:S SW- | 000 |O/A
yazilm

45 P2P ve MultiKPD ayarlandiginda goriintilenmez.

46 115,200bps

47 Haberlesme opsiyon karti takiliysa goruntdlenir.
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Boliim Fonksiyon Tablosu

Parametre Tus takimi Ayar Araligi ilk Deger Calismad
fsmi Gosterge a
Degisiklik

Haberlesme

074 |0h1707 |secenek FBus ID 0-255 1 O/A
surticur ID
FELDBUS | o

47 - -

08"/ |0h1708 |Haberlesme BaudRate 12Mbps |-/A
hizi
Haberlesme .

097 |0N1709 |secenek LED || 9dBUS | - O/A

LED

durumu
Cikis

30 |0h171E |parametreleri ;?:;Status 0-8 3 O/A
nin sayisl
Cikis :

31% |0h171F |haberlesme iara STUTS™ | 6000-FFFE Hex |000A | O/A
adresi 1
Cikis :

32% |0h1720 |haberlesme zara SULS™ | 1000-FFFF Hex |000E | O/A
adresi 2
Cikis :

33% |0h1721 |haberlesme ?F:ara SULS™ | 0000-FFFF Hex |000F | O/A
adresi 3
Cikis :

34 |0h1722 | haberlesme Zara SULS™ | 0000-FFFF Hex |0000 | O/A
adresi 4
Cikis _

35 |0h1723 |haberlesme Eara SULS™ | 1000-FFFF Hex |0000 | O/A
adresi 5
Cikis _

36% |0h1724 |haberlesme zara STUTS™ | 6000-FFFF Hex |0000 | O/A
adresi 6
Cikis :

37 |0h1725 |haberlesme sara SULS™ | 1000-FFFF Hex |0000 | O/A
adresi 7
Cikis :

38% |0h1726 |haberlesme zara SUTS™ | 1000-FFFF Hex |0000 | O/A
adresi 8

48 Sadece COM-30" da ayarlanmig adres araligi goriintilenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Parametre  Tustakimi  AyarArahg  ilk Deger| Caismad
fsmi Gosterge a
Degisiklik
Girig
50 |0h1732 |parametreleri ;aur;C”' 0-8 2 O/A o |o
nin sayisi
il Para
51%° |0h1733 |haberlesme 0000-FFFF Hex | 0005 X/A O |O
] Control-1
adresi 1
Sl Para
52% |0h1734 |haberlesme 0000-FFFF Hex | 0006 X/A O |O
] Control-2
adresi 2
Gl Para
53% |0h1735 |haberlesme 0000-FFFF Hex |0000 X/A O |0
] Control-3
adresi 3
Gl Para
54% |0h1736 |haberlesme 0000-FFFF Hex |0000 X/A O |0
7 Control-4
adresi 4
S Para
55% |0h1737 |haberlesme 0000-FFFF Hex [0000  |X/A O |0
7 Control-5
adresi 5
S Para
56* |0h1738 |haberlesme 0000-FFFF Hex 0000  |X/A O |0
7 Control-6
adresi 6
S Para
574 |0h1739 |haberlesme 0000-FFFF Hex |0000 X/A O |O
7 Control-7
adresi 7
Girlg Para
58% |0h173A |haberlesme 0000-FFFF Hex |0000  |X/A O |0
. Control-8
adresi 8
i i 0 [N
68 |Oh1744 |ildbusver \FBusSwap - 0 X/A 0 |0
degisimi Sel 1 |Yes
Haberlesme
70 |0h1746 |cok fonksiyonlu |VirtualDI1 |0 [None 0O:None |O/A O |0
giris 1
Haberlesme
71 |0Oh1747 |cokfonksiyonlu |VirtualDI2 |1 |Fx 0O:None |O/A O |0
giris 2
Haberlesme
72 |0h1748 |cok fonksiyonlu | Virtual DI3 |2 |Rx 0:None |O/A O |0
giris 3

49 Sadece COM-50" da ayarlanmis adres araligi gériintilenir.
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Boliim Fonksiyon Tablosu

Parametre Tus takimi Ayar Araligi ilk Deger Calismad
fsmi Gosterge a
Degisiklik
Haberlesme
73  |0h1749 |cok fonksiyonlu | Virtual DI4 |3 |RST O:None |O/A
giris4
Haberlesme
74 |0h174A |cokfonksiyonlu |Virtual DI5 |4 |External Trip|0:None |O/A
girig 5
Haberlesme
75 |0h174B |cok fonksiyonlu | Virtual DI6 |5 |BX 0:None |O/A
giris 6
Haberlesme
76 |0h174C | cok fonksiyonlu | Virtual DI7 |6 [JOG 0:None |O/A
giris 7
7 |Speed-L
8 |Speed-M
9 |Speed-H
11 | XCEL-L
12 | XCEL-M
13 |RUN Enable
14 | 3-Wire
15 | 2nd Source
16 |Exchange
17 |Up
18 | Down
20 |U/D Clear
Haberle§rT1e . Analog
77 |0h174D |cokfonksiyonlu |Virtual DI8 |21 |, 0:None |O/A
giris 8 22 |I-Term Clear
PID
23 Openloop
24 | P Gain2
25 | XCEL Stop
26 | 2nd Motor
34 | Pre Excite
38 | TimerIn
40 |dis Aux Ref
46 |FWD JOG
47 |REV JOG
49 | XCEL-H
50 |User Seq
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber.  Parametre Tus takimi Ayar Araligi ilk Deger | Galismad
Adresi  smi Gosterge a V/F SL
Degisiklik
51 | Fire Mode
52 | KEB-1 Select
54 | TI0
Haberlesme Virt DI
ok fonksiyonlu | Virt
86 |OhL756 (e | status : 0 XA |0 |0
gorintileme
Gozlem ti Comm Mon |0 |Int485
9 |oni7sA | SN S P T Tkeypad " O/A o |o
91 |oh175B Alinan cerceve | Rcv Frame 0~65535 0 O/A o lo
sayisl Num
92 |oh175C ﬁ"”anger@e"e Err Frame | 65535 0 O/A o |o
ata sayis Num
93 |oh17sp |NAKcerceve | NAKFrame |, cooag 0 O/A o |o
saylsl Num
Haberlesme |Comm 0 |No
94 |- bilgi yUIjeme Update 1 |Yes 0:No /A o |0
0 |Disable All
P2pP 1 |P2P Master |0:
95 |0h1760 |[haberlesme |Int485Func|2 |P2PSlave |Disable |X/A O |O
segimi 5 [MKPD Al
Ready
Bit |000~111
001 Analog
output
DO ayarlama Ml
96> |- 2 P2P OUT Sel | 010 | function ~ [O:No  |O/A 0O |0
secimi
relay
Multi-
100 |function
output

>0 Px terminal fonksiyonu tizerinden P5 segilirse goriindr.

>1 Haberlesme opsiyon karti takiliysa gérintulenir.

>2. AP0O1; 2 (Proc PID)' ye ayarlandiginda gortntdlenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

1.9 Uygulama Fonksiyon Grubu (PAR—AP)

Ilgili kod secildiginde asagidaki tabloda gri secili yerler gériintiilenir.

SL: Sensorsiiz vektor kontrol (dr.09)
*O/X: Yazma etkin calisma sirasinda, 7/L/A: Tus takimi/LCD tus takimi/ Ortak

Parametre ismi Tus takimi I Calismada
Gosterge g Degisiklik
00 |- Atlama kodu  |[Jump Code |1-99 20 O/A O |O
Uygulama 0 [None 0:
01 |0h1801 |fonksiyon App Mode 1 |- ) X/A O |O
L None
segimi 2 | Proc PID
Kullanial dizisi 0 |No
02 |- etkinlii User Seq En 1 IYes 0:No X/A O |0
16 |oh1g10 |0 Clkis PID Output | (%) 000 |-/A o |o
gozlem
17 [oh1g11 [P IEMMANS oy pefvalue | (%) 5000  |-/A o |0
gozlem
PID geri
18>3 |0h1812 |besleme PID Fdb Value | (%) 0.00 -/A O |O
gozlem
PID referans -100.00-
53
19> |0h1813 e PID Ref Set 100.000%) 5000 |O/A O |O
0 |Keypad
1 V1
3 V2
4 |12
205 [oh1g14 |PD referans - PID 5 |Int4ss | X/A o |0
kaynagdi Ref Source - Keypad
7 |FieldBus
3 UserSeq
Link
11 |Pulse
PID geri 0 Vi
PID 2 |V2
53 d
21>° |0h1815 Eaesllqeartl:e FBSource |3 |2 0:v1 X/A O |O
e 4 |int48s

>3 APO1; 2 (Proc PID)' ye ayarlandiginda gértntdlenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber.  Parametre ismi | Tus takimi Ayar AraI|g| Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger Degisiklik

6 |FieldBus
7 UserSeq
Link
10 |Pulse
PID kontrollt 0.0-
53 Cai
22°3 |0h1816 oransal kazanc PID P-Gain 1000.00%) 50.0 O/A O |0
PID k (¥
235 |oh1817 | D <OMON o Time  00-20006) |100  |o/A o |o
integral kazang
245 |on1g1g | PP KONl o b fime  |0-1000(ms) |0 0/A o |o
turev zamani
PID kontrolli 00
53 . . ' . T
25°° |0h1819 |ileri besleme |PID F-Gain 1000.0%) 0.0 O/A O |O
kazanci
265 |0h181A 322”5"’" k8zanc | o coin Scale | 0.0-10000%) 1000 | X/A o |o
27°% |0h181B |PID cikis filtresi | PID Out LPF  |0-10000(ms) |0 O/A O |0
0 Iilrgcess
28%3 |0h181C |PID Modu PID Mode 0 X/A O |O
1 Normal
PID
PID lower
295 |oh1g1p [P UstImit o i |t 6000 |O/A o |o
frekansi frequency-
300.00(Hz)
-300.00 -PID
30 |onh1g1e |PRAMIt o imitlo  |UPPETIMIt 1 2000 |o/A o |o
frekansi frequency
(Hz)
53 . 0 |No _
31°>° |Oh181F |PID cikisin tersi | PID Out Inv 1 Ves 0:No X/A O |0
0.1-
53 . .
32°3 |0h1820 |PID cikis dlcedi | PID Out Scale 1000.0%) 1000 |X/A O |0
PID kontrolll 0.00-
345 |0h1822 |hareket Pre-PID Freq |Maximum 0.00 X/A O |0
frekansi frequency(Hz)
PID kontrolll
35°3 |0h1823 |hareket Pre-PID Exit  {0.0-100.0(%) |0.0 X/A O |0
seviyesi
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber.
Adresi

Parametre ismi

PID kontrollu

Tus takimi
Gosterge

Ayar Araligi

Calismada
Degisiklik

36% |0h1824 g:f'k‘rffe Pre-PID Delay [0-9999(s)  |600  |O/A
zamani
PID uyku
375 |0h1825 |modu gecikme |PID Sleep DT |0.0-999.9(s) |60.0 O/A
zamani
. PID uyku PID Sleep 290
S Ui modu frekansi |Freq Max g =G
frequency (Hz)
305 [oh1gzy | D uyandirma |PIDWakeUp 14 1500 |35 O/A
seviyesi Lev
Below
0 Level
405 | oh1828 PID uyandirma |PID WakeUp 1 Above |0:Below O/A
modu ayari Mod Level Level
Beyond
2
Level
0 [%
1 |Bar
2 |mBar
3 |Pa
4 |kPa
. 5 |Hz
425 |oh1g2a [P koNtOl o it sel [6 [pm  |0% | O/A
birim ayari
7 |V
8 |I
9 |kw
10 |HP
11 |°C
12 |°F
43% |0h182B E:zat:;'lm PID Unit Gain 25800(%) 100.00 |O/A
0 [x100
. . 1 [x10
44% |0h182C Zfeg;”m P;[C)alfe”'t 2 [x1__ |2x1  |o/A
3 [x01
4 [x001
PID 2. Oransal . 10.0-
45> |0h182D [ PID P2-Gain 1000.0%) 1000 | X/A
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

1.10 Koruma Fonksiyon Grubu (PAR—Pr)

Ilgili kod secildiginde asagidaki tabloda gri secili yerler gériintilenir.

SL: Sensorsiiz vektor kontrol (dr.09)
*O/X: Yazma etkin calisma sirasinda, 7/L/A: Tus takimi/LCD tus takimi/ Ortak

Kod Haber. |Parametreismi Tustakimi  Ayar Araligi ik Calismada
Adresi Gosterge Deger | Degisiklik
00 |- Atlama kodu  |Jump Code |1-99 40 O/A O |O
) o 0 Normal
04 |Oh1B04 :“:rfe"'yes' Load Duty Duty é':'eavy X/A o |0
Y 1 |Heavy Duty vy
bi |00-11
0 |Output
05 | Oh1BOS Giris / Cikis agik | Phase Loss |1 | open phase 005 /A o lo
faz korumasi | Chk
1 |Input open
0 |phase
Acik faz
06 |0h1B06 |boyuncagiris [IPOV Band |1-100(V) 15 X/A O |O
gerilim bandi
Ariza
07 |on1goy [durumunda TP Dec 4660005 |30 oA |o o
yavaslama Time
zamani
Yeniden 0 |No
08 |onigog |PasIama RST Restart 0No |O/A |0 |O
sirasinda 1 |Yes
baslangig ayari
Otomatik Retr
09 |0Oh1B09 |yeniden y 0-10 0 O/A o |0
Number
baslama sayisl

(
{

|

()
>4 Baslangi¢ degeri 0000 ise tus takimi yandaki gibi gorinir [4’2 /A [é;’?]’gi
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi Tustalkimi  Ayar Arahg ik Cahsmada | -
Adresi Gosterge Deger  Degisiklik
Otomatik
105 | Oh1Boa |tk baslama oo helay | 0.0-600(s) 10 |O/A
gecikme
zamani
0 [None
Tus takimi 1 |Free-Run
komutkaybr  |LostCmd |2 |Dec '
12| Oh1B0C durumunda Mode 3 |Hold Input O:None ) O/A
hareket 4 |Hold
5 | Lost Preset
Hiz komut
13% |0h1BOD |kaybi karar #?r;tecmd 0.1-120(s) 10 |o/A
zamani
Hiz komut Start
G Lost Preset |frequency-
14°% | 0h1BOE | durumunda quency 0.00 O/A
e F Maximum
frekansi frequency(Hz)
Analog giris 0 |Halfx1 .
15°° | 0h1BOF |kaybi zaman Al Lost OHalf of O/A
L Level x1
Seviyesi Below x1
17 Oh1B11 A§|r| ){ukalarm OL Warn 0 [No 0No O/A
secimi Select 1 |Yes
Asin yik alarm
18  |0h1B12 | seviyesi OLWam 13, 180%) 150  |O/A
Level
19 |onagy3 |9 ybkalam JOLWam 5 550 100 |O/A
zamani Time
Asin yiik ariza . 0 |None ‘
20 |0h1B14 |durumunda  |O- TP 1 |Free-Run | LFree- |
Select Run
hareket 2 |Dec
21 |onips |Aemytkanza OLTip 50 50600 180  |O/A
seviyesi Level

>> Pr09; 0' dan yuksek bir degree ayarlandiginda géruntdlenir.

*6 Pr12; 0 (NONE)' a ayarlanmazsa gorintulenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber. | Parametreismi Tustakimi  Ayar Araligi ik Cahismada V/E SL
Adresi Gosterge Deger | Degisiklik

22 |on116 A8 yikanza | OL Trip 0.0-60.0(s) 600 |O/A 0
zamanli Time

25 [on1B1g |PUKYEK 1y \wam sel ONo |O/A 0
alarm secimi 1 |Yes

26 |oh1p1a |DUsikydk JULWam o0 o000 100 |osa 0
alarm zamani | Time
Diisiik viik 0 [None

27 |oh1B1B |~ Yyl Trip Sel [1 [Free-Run |0:None |O/A 0
ariza secimi

2 |Dec

28 |oh1p1c |Pusikytk UL Trip 00-6000(s) [300 |O/A 0
arizazamani  |Time

29 |on1p1p |PUsHkYUKAIt 1y ey el [ 10-300%) 30 O/A 0
sinir seviyesi
Dusuk yuk st

30 Oh1B1E L UL BF Level |30-100(%) 30 O/A O
sinir seviyesi
Motor 0 [None
algilanmamasi | No Motor

31 Oh1B1F . O:None |O/A O
durumunda Trip 1 |Free-Run
hareket
Motor

32 0h1B20 algilanmamasi | No Motor 1-100(%) 5 O/A 0
durumunda Level
akim seviyesi
Motor

33 |0h1B21 |alglanmamasi | RO MO 011006 30 |o/A 0

. . Time

gecikmesi
Elektronik 0 [None
ektronik 1si ) ‘

40 0h1B28 anza secimi ETH Trip Sel |1 |Free-Run |0:None |O/A @]

2 |Dec

Motor 0 |Self-cool

41 |0h1B29 |sogutucufan | MOtr 0Self= 1 o/ 0
tipi Cooling 1 |Forced-cool | cool

42 |ohis2a |ElEKtOnkIsL e g in 11202000 150 |O/A 0
1dk degeri
Elektronik isi

43 Oh1B2B | .~ ., . . |ETH Cont 50-150(%) 120 O/A @]
strekli degeri
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod

Haber. Parametre ismi
Adresi

Tus takimi

Gosterge

Ayar Araligi

Ik
Deger

Calismada V/E

Degisiklik

45 | Oh1B2D|BX hatamodu |BXMode 2 Eree'R“” 0 X/A
ec
bit |0000-1111
00 |Acceleratin
01 |g
Durma énleme 00 At
50 0h1B32 | hareketi ve aki | Stall Prevent 10 constant | 0000 X/A
frenleme speed
At
01 .
00 decelerati
on
10 |FluxBrakin
00 |g
Start frequency-
51 |0h1833 | U™ EKANS! i) freq 1 | Sta 6000 |O/A
frequency2(Hz)
52 |0h1B34 ?“rma seviyesl | gioll Level 1 |30-250%) 180  |x/A
Stall
53 |0h1B3S ZD“rmafreka”S' Stall Freq 2 fsrt‘;‘l“e”cyl‘ 6000 |O/A
frequency3(Hz)
54 |0h1B36 2D“rma SevIYes! | orall Level 2 [30-250%) 180  |X/A
Stall
55 |0h1B37 | UMMt | oy preq 3 | PAUeNY2 6000 |o/a
frequency4(Hz)
56 | 0h1B38 3D“rma Seviyes! | siall Level 3 |30-250%) 180  |X/A
Stall
57 |oh1p3g |Dumatrekansi| g |freauenad-1gh00 | o/a
4 Maximum
frequency(Hz)
58 |Oh1B3A | ™ %Y Istal Level 4 |30-25006)  |180  |x/A
Aki frenleme | Flux Brake 0
59 0h1B3B kazanci Kp 0 ~ 150[%] 0 O/A
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber. | Parametreismi Tustakimi  Ayar Araligi ik Cahismada
Adresi

Gosterge Deger | Degisiklik
60 |oh1B3c | AP tan CAP.Diag 115 . 1000 |0 oA |0 |o
seviyesi Perc
0 [None
1 |RefDi
6157 |Oh1B3D | CAP tani modu | CAP Diag S X/A 0
2 |Pre Diag
3 |Init Diag
o CAP
625 |oh1B3e | AP dedism | p honge 500 ~ 95.00%] |0 X/A o |o
seviyesi
Level
637 |oh1g3F | AP tan CAPDIag 145 10001%] |00 /A o |0
seviyesi Level
DB direng uyari | DB 2010
66 |0h1lB42 seviyesi Warn %ED 0-30(%) 0 O/A O |O
73 0h1B22 Hiz sapma Speed Dev |0 |No 0:No O/A o lo
hatas| Trip 1 |Yes
745 |on1gp3 |Zsapma |SpeedDev |, o, 5 O/A o |0
bandi Band
75% |on1g24 |ZsaPMa | SpeedDev |, 5, 60 O/A o |0
Zamanl Time
. i 0 |Tri : '
79 |on1par Sogutucgffan FAN Trip p . 1:Warni O/A o lo
ariza secimi Mode 1 |Warning ng
Secenek hatasi . 0 |None '
80 |0h1B50 |durumunda Opt Trip 1 |Free-Run LiFree- O/A O |O
. . |Mode Run
hareket secimi 2 | Dec
Diistk gerilim
81 |0Oh1B51 |hatasi gecikme |LVT Delay |0.0-60.0(s) 0.0 X/A O |O
zamani
. 0 |No
82 |0h1B52 |LV2 secimi LV2 Enable 0 X/A O |0
1 |Yes
Fan
kullaniminin Fan Time
86 |0h1B56 |, .. . 0.0~100.0[%] |0.0 -/A O |O
birikmis Perc
ylizdesi

>7 Pr60(CAPDiagPrec); 0" dan yiksek bir degree ayarlanirsa Pr.61-63 gorintilenir.

>8 Pr73; 1(YES)' e ayarlanirsa goruntdlenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi Tustalkimi  Ayar Arahg i Cahismada
Adresi Gosterge Degisiklik
Fan degisim Fan
87 |Oh1B57 95IM ~ | Eychange  [0.0~1000[%] 900  |O/A o |o
uyari seviyesi
level
88 |oh1B58 Fan reset Fan Time 0 [No 0 X/A o lo
zamani Rst 1 |Yes
5 00~10
t
O -
CAP, FAN CAP, FAN 0
89 |0h1B53 durumu State 0 |CAP 0 A © 10
1 |Warning
1 |FAN
0 |Warning
90%° | 0h1B5A | Uyari bilgisi - - - -/7 O |O
91°° |0h1B5B |Hata gecmisi 1 |- - - -/7 O |0
92> | 0h1B5C |Hata gecmisi 2 |- - - -/7 O |0
93> |0h1B5D |Hata gecmisi 3 |- - - -/7 O |0
94>° | 0h1B5E |Hata gecmisi 4 |- - - -/7 O |0
95°° | Oh1B5F |Hata gecmisi 5 |- - - -/7 O |0
96% | Oh1Beo |12t gesmis | 0 [No ONo |-/7 o |o
silme 1 |Yes

1.11 2. Motor fonksiyon Grubu (PAR—M2)

In.65-71; 26 (2. MOTOR)' ya ayarlandiginda 2. Motor fonksiyon grubu gériintilenir. {lgili
kod secildiginde asagidaki tabloda gri secili yerler gorintulenir.

SL: Sensorsuiz vektor kontrol (dr.09)
*O/X: Yazma etkin calisma sirasinda, 7/L/A: Tus takimi/LCD tus takimi/ Ortak

Kod Haber. Parametreismi Tustakimi  Ayar Arahgi  ilk Calismada
Adresi Gosterge Deger Degisiklik

0 |- Atamakodu ) o code | 1-99 14 |oA o |o

V/F | SL

59 LCD tus takimi kullanildiginda goriintilenmez.
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Boliim Fonksiyon Tablosu

Parametre Ismi Tustakimi  Ayar Arahgn  Tlk Cahismada V/E SL
Gosterge Deger Degisiklik
04 |onicos |EanmaIM2AC g6 60006 200 |0/ o |o
Zamanl Time
05 |ohicos |Yaveslama IM2Dec 4, ch00q 300 |o/a o |0
Zamani Time
0 |02 kW
1 |04kW
2 10.75 kw
3 |11kwW
4 |15kwW
5 [22kW
6 |3.0kw
7 |3.7kw
8 |40kw
9 |55kW
06 |onicos |Mor (M2 Lo |- X/A o |0
kapasitesi Capacity 0
1
1 110 kW
1
) 150 kw
1
3 18.5 kw
1
4 220 kw
L 30.0 kW
5
M2-Base 30.00-
07 |0h1C07 |Temel frekans Freq 400.00(H2) 60.00 |X/A O |O
0 |V/F
Slip
08 |0h1C08 |Kontrol modu m(z);f:l 2 Compen |OV/F [ X/A O |O
4 M
Sensorless
10 |ohicoa [Motorkutup |M2-Pole 1, 4o Depen | x/a o |o
sayis Num dent
Nominal M2-Rated on
11 |0hlCOB kayma degeri | Slip 0-3000(rpm) motor X/A O |0
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Parametre ismi Tugtakimi  Ayar Araligi  1lk Galismada

Gosterge Deger Degisiklik
12 0h1COC Motor nominal | M2-Rated 1.0-1000.0(A) setting /A o lo
akimi Curr
M Uksu M2-Nol
13 |onh1cop |Motor yiikstiz oload | 4 < 10000(A) X/A o |o
akimi Curr
14 |on1coe |Motor nominal| M2-Rated 1, 40, X/A o |o
gerilimi Volt
15 |onicor [Motr M2~ 70-100(%) X/A o |o
verimliligi Efficiency
16 0h1C10 Yik atalet M2-Inertia 0-8 /A
orani Rt
17 - Stator direnci | M2-Rs X/A
18 |- K ag? K M2-Lsigma | Dependent on X/A
induktans .
Stator motor settings
19 - - M2-Ls X/A O |0
induktans
209 |- Rotorzaman |\ > 1 25-5000(ms) X/A o |o
sabiti
0 |Linear
25 |0h1C19 |V/F sablonu M2-V/F Patt|1 |Square (L)i:near X/A O |0
2 |User V/F
26 Oh1C1A |lleri tork artisi M2-Fwd 0.0-15.0(%) X/A O |0
Boost
M2-Rev 20
27 0h1C1B |Geri tork artisi 0.0-15.0(%) X/A O |0
Boost
28 |ohicic |Purmadnleme\M2-Stall a0 chon 150 xa o |o
seviyesi Lev
29 |onh1cyp |Eektronikist \M2-ETH 1 0 oh0ee 150 [xA o |o

1dk degeri Imin
30 |ohicig |Elektronikist | M2-ETH - ioh ) ch0n 1900 [x/a o |o
surrekli degeri | Cont

Dénme sayisi | Load Spd

- o)
40 |oh1cog | Ve AL ONe 0~60000[%] |1000 |O/A o |o
D& loadspd [P
41 |on1cze |-onmesayist froadopd g, 0:x1 |O/A o |o
hiz 6lcegi Scale 2 Tx 001

0 M2.08; 4 (IM Sensorless)’ e ayarlandiysa goruntdlenir.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi Tustakimi  Ayar Arahgi  ilk Cahismada
. . - Cean V/F SL
Gosterge Deger Degisiklik

3 [x0.001
4 [x0.0001
Doénme sayisi  |Load Spd |0 |Rpm '
42| Oh1C2A hiz birimi Unit 1 |mpm 0:rpm | O/A © 19

1.12 Kullanicl Dizisi Grubu (US)

APO02; 1 (Yes)' e yada CM.95; 2 (P2P Master)' ye ayarlandiginda bu grup gortntdlenir.
Kullanici dizisi ¢alistigi stire boyunca bu parametreler degistiriimez.

SL: Sensorsiiz vektor kontrol (dr.09)
*O/X: Yazma etkin calisma sirasinda, 7/L/A: Tus takimi/LCD tus takimi/ Ortak

Haber. | Parametrelsmi  Tus takimi Ayar Araligi  ilk Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger | Degisiklik
00 - Atlama kodu Jump Code |1-99 31 O/A O |O
01 0h1DO0 |Kullania dizisi User Seq 0| Stop O:Stop | X/A O |O
1 calisma komutu | Con 1|Run
2| Digital In
Run
02 0h1DO0 US Loop 0]0.01s 1:002s |X/A O |O
2 Time 1]/0.02s
Kullanial dizisi 2/0.05s
calisma dong 3/0.1s
zamani 4105s
5|1s
11 0h1DO0 |Cikis adresilink 1 | Link 0-OxFFFF |0 X/A O |0
B UserOutl
12 0h1DO0 |Cikis adresilink 2 | Link 0-OxFFFF |0 X/A O |0
C UserOut2
13 0h1DO0 |Cikis adresilink 3 | Link 0-OxFFFF |0 X/A O |0
D UserOut3
14 0h1D0 |Cikis adresilink 4 | Link 0-OxFFFF |0 X/A O |0
E UserOut4
15 Oh1DOF | Cikis adresi link 5 | Link 0-OxFFFF |0 X/A O |0
UserOut5
16 0h1D1 |Cikis adresilink 6 |Link 0-OxFFFF |0 X/A O |0
0 UserOut6
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod

Haber. Parametre ismi
Adresi

Tus takimi

Gosterge

Ayar Araligi

Ik
Deger

Calismada V/F SL

Degisiklik

17 0h1D1 |Cikis adresi link 7 | Link 0-OxFFFF |0 X/A
1 UserOut7

18 0h1D1 |Cikis adresi link 8 | Link 0-OxFFFF |0 X/A
2 UserOut8

19 0h1D1 |Cikis adresilink 9 |Link 0-OxFFFF |0 X/A
3 UserOut9

20 0h1D1 |Cikis adresilink | Link 0-OxFFFF |0 X/A
4 10 UserOutl0

21 0h1D1 |Cikis adresilink | Link 0-OxFFFF |0 X/A
5 11 UserOutll

22 0h1D1 |Cikis adresilink | Link 0-OxFFFF |0 X/A
6 12 UserOutl2

23 0h1D1 |Cikis adresilink | Link 0-OxFFFF |0 X/A
7 13 UserOutl3

24 0h1D1 |Cikis adresilink | Link 0-OxFFFF |0 X/A
8 14 UserOutl4

25 0h1D1 |Cikis adresilink | Link 0-OxFFFF |0 X/A
9 15 UserOutl5

26 0h1D1 |Cikis adresilink | Link 0-OxFFFF |0 X/A
A 16 UserOutl6

27 0h1D1 |Cikis adresilink | Link 0-OxFFFF |0 X/A
B 17 UserOutl7

28 0h1D1 |Cikis adresilink | Link 0-OxFFFF |0 X/A
C 18 UserOutl8

31 Oh1D1F|Giris sabiti ayar 1 | Void Paral |-9999-9999 |0 X/A

32 0h1D2 |Giris sabiti ayan 2 | Void Para2  |-9999-9999 |0 X/A
0

33 0h1D2 |Giris sabiti ayan 3 | Void Para3  |-9999-9999 |0 X/A
1

34 0h1D2 |Giris sabiti ayan 4 | Void Para4  |-9999-9999 |0 X/A
2

35 0h1D2 |Giris sabiti ayan 5 | Void Para5  |-9999-9999 |0 X/A
3

36 0h1D2 |Giris sabiti ayan 6 | Void Para6  |-9999-9999 |0 X/A
4

37 0h1D2 |Giris sabiti ayan 7 | Void Para7  [-9999-9999 |0 X/A
5

38 0h1D2 |Giris sabiti ayan 8 | Void Para8 |-9999-9999 |0 X/A
6
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber. | Parametre ismi
Adresi

Tus takimi

Gosterge

Ayar Araligi

ik Calismada
Deger | Degisiklik

V/F SL

39 Oh1D2 |Girig sabiti ayan |Void Para9 [-9999-9999 |0 X/A O |O
7 9

40 Oh1D2 |Giris sabiti ayan |Void Paral0 [-9999-9999 |0 X/A O |O
8 10

41  |0h1D2 |Giris sabiti ayarn |Void Parall [-9999-9999 |0 X/A O |0
9 11

42  |0h1D2 |Giris sabiti ayarn |Void Paral2 [-9999-9999 |0 X/A O |0
A 12

43 |0h1D2 |Giris sabiti ayarn |Void Paral3 [-9999-9999 |0 X/A O |0
B 13

44 0h1D2 |Giris sabiti ayan |Void Paral4 |-9999-9999 |0 X/A O |O
C 14

45 0h1D2 |Giris sabiti ayari |Void Paral5 |-9999-9999 |0 X/A o |O
D 15

46  |0Oh1D2 |Giris sabiti ayar |Void Paral6 |-9999-9999 |0 X/A o |O
E 16

47  |Oh1D2F|Giris sabiti ayar |Void Paral7 |-9999-9999 |0 X/A o |O
17

48  |0h1D3 |Giris sabiti ayari |Void Paral8 |-9999-9999 |0 X/A O |O
0 18

49  |0h1D3 |Giris sabiti ayari |Void Paral9 |-9999-9999 |0 X/A O |O
1 19

50 |0h1D3 |Girig sabiti ayar |Void Para20 |-9999-9999 |0 X/A O |O
2 20

51  |0h1D3 |Giris sabiti ayar |Void Para2l |-9999-9999 |0 X/A O |O
3 21

52 |0h1D3 |Giris sabiti ayar |Void Para22 |-9999-9999 |0 X/A O |O
4 22

53  |0h1D3 |Giris sabiti ayar |Void Para23 |-9999-9999 |0 X/A O |O
> 23

54 |0h1D3 |Giris sabiti ayar |Void Para24 |-9999-9999 |0 X/A O |O
6 24

55 |0h1D3 |Giris sabiti ayar |Void Para25 |-9999-9999 |0 X/A O |O
/ 25

56  |0h1D3 |Giris sabiti ayar |Void Para26 |-9999-9999 |0 X/A O |O
8 26
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod

Haber. Parametre ismi
Adresi

Gosterge

Tus takimi

Ayar Araligi |

Calismada
Degisiklik

57  |0h1D3 |Giris sabiti ayar |Void Para27 |-9999-9999 X/A
9 27

58 |0h1D3 |Giris sabiti ayar |Void Para28 |-9999-9999 X/A
A 28

59  |0h1D3 |Giris sabiti ayari |Void Para29 |-9999-9999 X/A
B 29

60  |Oh1D3 |Giris sabiti ayari |Void Para30 |-9999-9999 X/A
C 30

80 Oh1D5 |Analog giris 1 P2PIn V1 0-12,000 -/A
0S

81  |0h1D5 |Analog giris 2 P2PIn12 -12,000- -/A
1 12,000

82 |0h1D5 |Dijital giris P2PIn DI 0-Ox7F -/A
2

85 0h1D5 |Analog cikis P2P OutAO1 |0-10,000 X/A
5

88 Oh1D5 |Dijital gikis P2P OutDO |0-0x03 X/A
8

1.13 Kullanici Dizisi Fonksiyon Grubu (UF)

AP02; 1 (Yes)' e yada CM.95; 2 (P2P Master)’ ye ayarlandiginda bu grup gorindr. Kullanici

dizisi ¢alistigi stire boyunca bu parametre degistirilmez.

SL: Sensodrsiz vektor kontrol (dr.09)
*O/X: Yazma etkin calisma sirasinda, 7/L/A: Tus takimi/LCD tus takimi/ Ortak

Haber. Parametreismi  Tustakimi Ayar Araligi Ik  Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger | Degisiklik
00 |- Atlama kodu Jump 1-99 41 O/A
Code
01 |Oh1EO1 |Kullanici User 0 [NOP 0:NOP | X/A
fonksiyonu 1 Funcl 1 |ADD
2 |SUB
3 |ADDSUB
4 |MIN
5 |MAX
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. |Parametreismi  Tus takimi| Ayar Araligi Ik | Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger | Degisiklik
6 |ABS
7 | NEGATE
8 | MPYDIV
9 |REMAINDER

10| COMPARE-GT
11| COMPARE-GEQ
12| COMPARE-
EQUAL

13| COMPARE-
NEQUAL

14| TIMER

15| LIMIT

16| AND

17|0OR

18/ XOR

19| ANDOR

20| SWITCH

21| BITTEST

22| BITSET

23| BITCLEAR

24| LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS

27 |UPCOUNT
28 DOWNCOUNT
02 |0h1EO02 |Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A O |0
fonksiyon girisi | Inputl-A
1-A
03 |0h1EO3 |Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A O |0
fonksiyon girisi | Inputl-B
1-B
04 |Oh1EO4 |Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A O |O
fonksiyon girisi | Input1-C
1-C
05 |Oh1EOS5 |Kullanici User -32767-32767 0 -/A O |O

fonksiyon ¢ikisi 1 | Outputl
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber.

06

Adresi
Oh1EO06

Parametre ismi

Kullania
fonksiyonu
2

Tus takimi
Gosterge
User
Func2

Aya

r Araligi

NOP

ADD

SUB

ADDSUB

MIN

MAX

ABS

NEGATE

MPYDIV

O/ W|IN|FL[O

REMAINDER

=
o

COMPARE-GT

=
=

COMPARE-GEQ

=
N

COMPARE-
EQUAL

13

COMPARE-
NEQUAL

14

TIMER

15

LIMIT

16

AND

17

OR

18

XOR

19

ANDOR

20

SWITCH

21

BITTEST

22

BITSET

23

BITCLEAR

24

LOWPASSFILTER

25

PI_CONTORL

26

PI_PROCESS

27

UPCOUNT

28

DOWNCOUNT

Ik
Deger Degisiklik
0:NOP | X/A

07

Oh1EQ7

Kullanicr fonks.
girisi 2-A

User
Input2-A

0-OXFFFF

0 X/A

08

Oh1EO8

Kullanicr fonks.
girisi 2-B

User
Input2-B

0-OXFFFF

0 X/A

58

Calismada V/F SL




1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber. | Parametreismi  Tus takimi | Ayar Araligi Ik | Gahsmada V/F SL

Adresi Gosterge Degisiklik
09 |Oh1EO09 |Kullanici fonks. | User 0-OxFFFF 0 X/A O |O
girisi 2-C Input2-C

10 |Oh1EOA |Kullanic User -32767-32767 0 -/A o |O
fonksiyon cikisi 2 | Output2
11 |Oh1EOB |Kullanici User
fonksiyonu 3 Func3

NOP 0:NOP| X/A o |o
ADD

SUB

ADDSUB

MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ
COMPARE-
EQUAL

13| COMPARE-
NEQUAL

14| TIMER

15| LmIT

16| AND

17|oR

18| XOR

19| ANDOR

20| SWITCH

21| BITTEST

22| BITSET

23| BITCLEAR

24| LOWPASSFILTER

25| PLCONTORL
26| PI_PROCESS
27| UPCOUNT

28| DOWNCOUNT

O (IN/oojnn|AhW|IN|FLO

=
o

=
(=Y

=
N
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Boliim Fonksiyon Tablosu

Haber. Parametreismi  Tustakimi Ayar Araligi Ik  Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger Degisiklik
12 |Oh1EOC | Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A O |0
fonksiyon girisi 3- | Input3-A
A
13 |Oh1EOD | Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A O |0
fonksiyon girisi 3- | Input3-B
B
14 |Oh1EOQE |Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A O O
fonksiyon girisi 3- Input3-C
C
15 Kullanici User -32767-32767 0 -/A O |0
OR1EOF fonksiyon cikisi 3 | Output3 !
16 User 0 |NOP 0:NOP| X/A O |O
Kullania Func4 1 |ADD
fonksiyon 4 2 |suB
3 |ADDSUB
4 |MIN
5 |MAX
6 |ABS
7 |NEGATE
8 |MPYDIV
9 |REMAINDER
10| COMPARE-GT
11| COMPARE-GEQ
0h1E10 12| COMPARE-
EQUAL
13| COMPARE-
NEQUAL
14| TIMER
15| LIMIT
16| AND
17|0OR
18| XOR
19| ANDOR
20| SWITCH
21| BITTEST
22| BITSET
23| BITCLEAR
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. |Parametreismi  Tus takimi| Ayar Araligi Ik | Calismada V/F SL

Adresi Gosterge Deger | Degisiklik
24 | LOWPASSFILTER
25| PI_CONTORL
26 | PI_PROCESS
27 |UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
17 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A O O
Oh1E11 | fonksiyon girisi 4- | Input4-A
A
18 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A O O
Oh1E12 | fonksiyon girigi 4- | Input4-B
B
19 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |O
Oh1E13 | fonksiyon girisi 4- | Input4-C
C
20 Oh1E14 KuIIarj||C| User -32767-32767 0 -/A o |O
fonksiyon cikisi 4 | Output4
21 User
Kullanici Func5
fonksiyonu 5

NOP 0:NOP| X/A o |o
ADD

SUB
ADDSUB
MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ
COMPARE-
EQUAL

13| COMPARE-
NEQUAL

14| TIMER

15| LmIT

16| AND

17|0OR

18| XOR

19| ANDOR

O |N[oojn|Dh|W|IN (RO

=
o

Oh1E15

(=Y
(=Y

=
N
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi  Tustakimi Ayar Araligi Ik  Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger Degisiklik
20| SWITCH
21|BITTEST
22 |BITSET
23| BITCLEAR
24| LOWPASSFILTER
25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27| UPCOUNT
28| DOWNCOUNT
22 Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E16 | fonksiyon girisi  |Input5-A
5-A
23 Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E17 | fonksiyon girisi  |Input5-B
5-B
24 Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E18 | fonksiyon girisi | Input5-C
5-C
25 Oh1E19 KuIIar'1|C| User -32767-32767 0 -/A O |0
fonksiyon cikisi 5 | Output5
26 User 0 |NOP 0:NOP | X/A O |O
Kullanici Funcé 1 |ADD
fonksiyonu 6 2 |sus
3 |ADDSUB
4 |MIN
5 |MAX
6 |ABS
Oh1ELA 7 |NEGATE
8 |MPYDIV
9 |REMAINDER
10| COMPARE-GT
11| COMPARE-GEQ
12| COMPARE-
EQUAL
13| COMPARE-
NEQUAL

62



1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. |Parametreismi  Tus takimi| Ayar Araligi Ik | Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger | Degisiklik
14| TIMER
15| LIMIT
16| AND
17|OR
18| XOR
19| ANDOR
20| SWITCH
21| BITTEST
22| BITSET
23| BITCLEAR
24| LOWPASSFILTER
25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 |UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
27 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E1B | fonksiyon girisi 6- | Input6-A
A
28 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A O |0
Oh1E1C | fonksiyon girisi 6- | Input6-B
B
29 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A O |0
Oh1E1D |fonksiyon girisi 6- | Input6-C
C
30 Kullanic User -32767-32767 0 -/A O |0
Oh1E1E |fonksiyon cikisi 6 | Output6
31 0 [NOP 0:NOP| X/A O |O
1 |ADD
Kullanici User
fonksiyonu 7 Func7 2 |5u8
3 |ADDSUB
Oh1ELF 4 |MIN
5 |MAX
6 |ABS
7 |NEGATE
8 |MPYDIV
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi  Tustakimi Ayar Araligi Ik  Calismada V/F SL

Adresi Gosterge Deger Degisiklik
9 |REMAINDER
10| COMPARE-GT
11| COMPARE-GEQ
12| COMPARE-
EQUAL

13| COMPARE-

14| TIMER

15| LIMIT

16| AND

17|OR

18| XOR

19| ANDOR

20| SWITCH

21| BITTEST

22| BITSET

23| BITCLEAR

24| LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS

27| UPCOUNT
28| DOWNCOUNT
32 Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A O |0
Oh1E20 |fonksiyon girisi 7- | Input7-A
A
33 Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A O |0
Oh1E21 | fonksiyon girisi 7- | Input7-B
B
34 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A O |0
Oh1E22 | fonksiyon girisi 7- | Input7-C
C
35 Oh1E23 KuIIar.1|C| User -32767-32767 0 -/A O |0
fonksiyon cikisi 7 | Output?
36 0 |NOP O0:NOP | X/A O |0
Kullanici User 1 |ADD
oh1E24 |fonksiyonu 8 Func8 2 |suB
3 |ADDSUB
4 |MIN
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. |Parametreismi  Tus takimi| Ayar Araligi Ik | Calismada V/F SL

Adresi Gosterge Deger | Degisiklik
5 |MAX

6 |ABS

7 |NEGATE
8

9

MPYDIV
REMAINDER
10| COMPARE-GT
11| COMPARE-GEQ
12| COMPARE-
EQUAL

13| COMPARE-
NEQUAL

14| TIMER

15| LIMIT

16| AND

17|0OR

18| XOR

19| ANDOR

20| SWITCH

21| BITTEST

22| BITSET

23| BITCLEAR
24 | LOWPASSFILTER
25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS

27 |UPCOUNT
28 | DOWNCOUNT
37 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |O
Oh1E25 |fonksiyon girisi 8- | Input8-A
A
38 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |O
Oh1E26 | fonksiyon girisi 8- | Input8-B
B
39 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A O |O
Oh1E27 | fonksiyon girisi 8- | Input8-C
C
40 Oh1E28 Kullanici User -32767-32767 0 -/A O |O

fonksiyon ¢ikisi 8 | Output8
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber.

Adresi

Parametre ismi

Tus takimi
Gosterge

Ayar Araligi

Ik  Calismada V/F SL
Deger Degisiklik

41

Oh1E29

Kullania
fonksiyon 9

User
Func9

NOP

ADD

SUB

ADDSUB

MIN

MAX

ABS

NEGATE

MPYDIV

O/ W|IN|FL[O

REMAINDER

=
o

COMPARE-GT

=
=

COMPARE-GEQ

=
N

COMPARE-
EQUAL

13

COMPARE-
NEQUAL

14

TIMER

15

LIMIT

16

AND

17

OR

18

XOR

19

ANDOR

20

SWITCH

21

BITTEST

22

BITSET

23

BITCLEAR

24

LOWPASSFILTER

25

PI_CONTORL

26

PI_PROCESS

27

UPCOUNT

28

DOWNCOUNT

0:NOP | X/A o |0

42

Oh1E2A

Kullanict fonks.
girisi 9-A

User
Input9-A

0-OXFFFF

0 X/A o |O

43

Oh1lE2B

Kullanici fonks.
girisi 9-B

User
Input9-B

0-OXFFFF

0 X/A o |O
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. |Parametreismi  Tus takimi| Ayar Araligi Ik | Calismada V/F SL

Adresi Gosterge Degisiklik
44 Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A 0] 0]
Oh1E2C |fonksiyon girisi 9- | Input9-C
C
45 Kullanici User -32767-32767 0 -/A O |O
On1E2D fonksiyon ¢ikisi 9 | Output9

46 NOP 0:NOP| X/A o |o
ADD

SUB

ADDSUB

MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ
COMPARE-
EQUAL

13| COMPARE-

Oh1E2E NEQUAL
14| TIMER

15| LIMIT

16| AND

17|0R

18| XOR

19| ANDOR

20| SWITCH

21| BITTEST

22| BITSET

23| BITCLEAR

24 | LOWPASSFILTER

25| PLCONTORL
26| PI_PROCESS
27| UPCOUNT

28| DOWNCOUNT

Kullanici User
fonksiyonu 10 Funcl0

O/ {W|IN|FLO

=
o

=
(=Y

=
N

67



1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi  Tustakimi Ayar Araligi Ik  Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger Degisiklik
47 Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A O O
Oh1E2F |fonksiyon girisi | Input10-
10-A A
48 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E30 |fonksiyon girisi | Input10-
10-B B
49 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E31 |fonksiyon girisi | Inputl10-
10-C C
50 Oh1E32 Kullanici User -32767-32767 0 -/A o |O
fonksiyon ¢ikisi10 | Outputl10
51 Kullanici User 0 |NOP 0:NOP| X/A O |O
fonksiyonu 11 Funcll |1 |ADD
2 |SUB
3 |ADDSUB
4 |MIN
5 [MAX
6 |ABS
7 | NEGATE
8 |MPYDIV
9 | REMAINDER
10| COMPARE-GT
11| COMPARE-GEQ
Oh1E33 12| COMPARE-
EQUAL
13| COMPARE-
NEQUAL
14| TIMER
15| LIMIT
16|AND
17|OR
18| XOR
19| ANDOR
20| SWITCH
21| BITTEST
22| BITSET
23| BITCLEAR
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. |Parametreismi  Tus takimi| Ayar Araligi Ik | Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger | Degisiklik
24| LOWPASSFILTER
25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27| UPCOUNT
28| DOWNCOUNT
52 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |O
Oh1E34 |fonksiyon girisi  |Inputll-
11-A A
53 Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A O |O
Oh1E35 |fonksiyon girisi | Input11-
11-B B
54 Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A O |O
Oh1E36 |fonksiyon girisi | Inputl1-
11-C C
55 Oh1E37 KuIIarj||C| User -32767-32767 0 -/A O |O
fonksiyon ¢ikisi11 | Outputll
56 Kullanic User 0 |NOP 0:NOP | X/A O |O
fonksiyonu 12 Funcl2 |1 |ADD
2 |SuUB
3 |ADDSUB
4 |MIN
5 |MAX
6 |ABS
7 |NEGATE
8 |MPYDIV
Oh1E38 9 |REMAINDER
10| COMPARE-GT
11| COMPARE-GEQ
12| COMPARE-
EQUAL
13| COMPARE-
NEQUAL
14| TIMER
15| LIMIT
16|AND
17|OR
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi  Tustakimi Ayar Araligi Ik  Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger Degisiklik
18| XOR
19| ANDOR
20| SWITCH
21|BITTEST
22 |BITSET
23| BITCLEAR
24| LOWPASSFILTER
25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 |UPCOUNT
28| DOWNCOUNT
57 Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E39 | fonksiyon girisi | Input12-
12-A A
58 Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E3A | fonksiyon girisi | Inputl2-
12-B B
59 Kullanic User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E3B | fonksiyon girisi | Input12-
12-C C
60 Kullanic User -32767-32767 0 -/A O |0
Oh1E3C fonksiyon cikisi12 | Outputl2 !
61 Kullanic User 0 |NOP 0:NOP | X/A O |0
fonksiyonu 13 Funcl3 |1 |ADD
2 |SUB
3 |ADDSUB
4 |MIN
5 |MAX
6 |ABS
Oh1ESD 7 |NEGATE
8 |MPYDIV
9 |REMAINDER
10| COMPARE-GT
11| COMPARE-GEQ
12| COMPARE-
EQUAL
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. |Parametreismi  Tus takimi| Ayar Araligi Ik | Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger | Degisiklik
13| COMPARE-
NEQUAL
14| TIMER
15| LIMIT
16|AND
17|0OR
18| XOR
19| ANDOR
20| SWITCH
21|BITTEST
22| BITSET
23| BITCLEAR
24| LOWPASSFILTER
25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 |UPCOUNT
28 DOWNCOUNT
62 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |O
Oh1E3E |fonksiyon girisi | Inputl3-
13-A A
63 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |O
Oh1E3F |fonksiyon girisi | Input13-
13-B B
64 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |O
Oh1E40 | fonksiyon girisi | Input13-
13-C C
65 Oh1E4l KuIIar?|C| User -32767-32767 0 -/A O |O
fonksiyon cikisi 13 | Output13
66 Kullanic User 0 |NOP 0:NOP | X/A O |0
fonksiyonu 14 Funcl4 |1 |ADD
2 |SuB
3 |ADDSUB
Oh1E42 2 TMIN
5 |MAX
6 |ABS
7 |NEGATE
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi  Tustakimi Ayar Araligi Ik  Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger Degisiklik
8 |MPYDIV
9 |REMAINDER

10| COMPARE-GT
11| COMPARE-GEQ
12| COMPARE-
EQUAL

13| COMPARE-
NEQUAL

14| TIMER

15| LIMIT

16| AND

17|OR

18| XOR

19| ANDOR

20| SWITCH

21| BITTEST

22| BITSET

23| BITCLEAR

24| LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS

27| UPCOUNT
28| DOWNCOUNT
67 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E43 |fonksiyon girisi Input14-
14-A A
68 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E44 | fonksiyon girisi | Input14-
14-B B
69 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E45 |fonksiyon girisi | Input14-
14-C C
70 Oh1E46 Kullanici fonks. | User -32767-32767 0 -/A O |O
cikisi 14 Output14
71 OhLEAT Kullanici User 0 |NOP 0:NOP | X/A O |O
fonksiyon 15 Funcl5 |1 |ADD
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. |Parametreismi  Tus takimi| Ayar Araligi Ik | Calismada V/F SL

Adresi Gosterge Deger | Degisiklik
SUB

ADDSUB

MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ
COMPARE-
EQUAL

13| COMPARE-
NEQUAL

14| TIMER

15| LIMIT

16| AND

17|0OR

18| XOR

19| ANDOR

20| SWITCH

21| BITTEST

22| BITSET

23| BITCLEAR

24 | LOWPASSFILTER

25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27| UPCOUNT

28| DOWNCOUNT

72 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A O |O
Oh1E48 |fonksiyon girisi | Inputl5-
15-A A

73 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A O |O
Oh1E49 fonksiyon girisi Input15-
15-B B

O (N Uu|h|WIN

=
o

=
(=Y

=
N
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi  Tustakimi Ayar Araligi Ik  Calismada V/F SL

Adresi Gosterge Deger Degisiklik
74 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E4A | fonksiyon girisi | Input15-
15-C C
75 Kullanicl fonks. | User -32767-32767 0 -/A O |0
Oh1E48 ¢ikisi 15 Outputl5
76 Kullanici User
fonksiyonu 16 Funclé

NOP 0:NOP| X/A o |o
ADD

SUB

ADDSUB

MIN

MAX

ABS

NEGATE
MPYDIV
REMAINDER
COMPARE-GT
COMPARE-GEQ
COMPARE-
EQUAL

13| COMPARE-

Oh1E4C NEQUAL
14| TIMER

15| LIMIT
16|AND

17|OR

18| XOR

19| ANDOR

20| SWITCH

21| BITTEST

22| BITSET

23| BITCLEAR

24| LOWPASSFILTER
25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27 |UPCOUNT

28| DOWNCOUNT

OI(IN/oojnn|AhW|IN|FLO

=
o

=
(=Y

=
N
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. |Parametreismi  Tus takimi| Ayar Araligi Ik | Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Degisiklik
77 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E4D |fonksiyon girisi Inputl6-
16-A A
78 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E4E |fonksiyon girisi Inputl6-
16-B B
79 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |O
Oh1E4F |fonksiyon girisi Inputl6-
16-C C
80 Kullanici User -32767-32767 0 -/A o |O
Oh1ES50 |fonksiyon gikisi | Outputl6
16
81 Kullanici User 0 |NOP 0:NOP | X/A o |O
fonksiyonu 17 Funcl7? |1 |ADD
2 |SuUB
3 |ADDSUB
4 |MIN
5 |MAX
6 |ABS
7 |NEGATE
8 |MPYDIV
9 |REMAINDER
10| COMPARE-GT
11| COMPARE-GEQ
Oh1ES1 12| COMPARE-
EQUAL
13| COMPARE-
NEQUAL
14| TIMER
15| LIMIT
16| AND
17|0OR
18| XOR
19| ANDOR
20| SWITCH
21|BITTEST
22| BITSET
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi  Tustakimi Ayar Araligi Ik  Calismada V/F SL
Adresi Gosterge Deger Degisiklik
23| BITCLEAR
24 | LOWPASSFILTER
25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS
27| UPCOUNT
28  DOWNCOUNT
82 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |0
Oh1E52 |fonksiyon girisi | Inputl7-
17-A A
83 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |O
Oh1ES53 |fonksiyon girisi | Inputl7-
17-B B
84 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |O
Oh1E54 |fonksiyon girisi | Inputl7-
17-C C
85 Kullanici User -32767-32767 0 -/A o |O
Oh1E55 | fonksiyon gikisi | Outputl?7
17
86 Kullanici User 0 |NOP 0:NOP | X/A o |O
fonksiyonu18  [Funcl8 |1 [ADD
2 |SUB
3 |ADDSUB
4 |MIN
5 |[MAX
6 |ABS
7 |NEGATE
8 |MPYDIV
Oh1E56 9 |REMAINDER
10| COMPARE-GT
11| COMPARE-GEQ
12| COMPARE-
EQUAL
13| COMPARE-
NEQUAL
14| TIMER
15| LIMIT
16| AND
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Haber. Parametreismi  Tus takimi| Ayar Araligs Ik | Gahsmada V/F SL

Adresi Gosterge Deger | Degisiklik
17|0OR

18| XOR

19| ANDOR

20 | SWITCH

21 |BITTEST

22 |BITSET

23| BITCLEAR

24 | LOWPASSFILTER
25| PI_CONTORL
26| PI_PROCESS

27 |UPCOUNT
28 DOWNCOUNT
87 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |O
Oh1E57 |fonksiyon girisi | Input18-
18-A A
88 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |O
Oh1E58 | fonksiyon girisi | Input18-
18-B B
89 Kullanici User 0-OxFFFF 0 X/A o |O
Oh1E59 | fonksiyon girisi | Input18-
18-C C
90 Oh1ESA Kullanic User -32767-32767 0 -/A O |0

fonksiyon ¢ikisi18 | Output18
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

1.14 LCD Tus Takimi Gruplari

1.14.1 Hata Modu (TRP Son-x)

Parametre ismi LCD Gosterge Ayar Araligi flk Deger
00 |Ariza tip gostergesi Trip Name(x) - -
Ariza durumunda calisma
01 frekans: Output Freq - -
02 Ariza durumunda gikis Output Current i i
akimi
Ariza durmunda
03 |hizlanma/yavaslama | Inverter State - -
04 | DC section state DCLink Voltage - -
05 |NTCsicakligi Temperature - -
06 | Giris terminal durumu DI Status - 0000 0000
07 |Cikis terminal durumu DO Status - 000
og |Cucacldiktansonraki | pp o) e - 0/00/00 00:00
hata zamani
09| Gahsma basladiktan Trip Run Time - 0/00/00 00:00
10  |sonraki hata zamani
10 |Hata ge¢misinin silinmesi | Trip Delete? 0 No
gecmis Y ‘ 1 |VYes

1.14.2 Yapilandirma Modu (CNF)

Kod Parametre ismi LCD Gosterge Ayar Araligi flk Deger

00 |Atlama kodu Jump Code 1-99 42

01 |Tus takimi dil secimi Language Sel 0: English 0: English

02 |LCD kontrast ayari LCD Contrast - -

03 | Coklu tus takimi ID Multi KPD ID 3-99 3

10 |Invertor S/W versiyonu Inv S/W Ver - -

11 LCD.tug takimi S/W Keypad S/W Ver |- i
versiyonu

12 LCD tus takimi baslk KPD Title Ver i i

versiyonu
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Parametre Ismi
Durum penceresi gézlem

LCD Gosterge

Ayar Araligi

ilk Deger

20 maddesi Anytime Para 0 |Frequency 0: Frequency
Ekran modu gbzlem o .
21 maddesi 1 Monitor Line-1 |1 |Speed 0: Frequency
22 Ekran mF)du gbzlem Monitor Line-2 2 | Output Current | 2:0utput Current
maddesi 2
3 | Output Voltage
4 | Output Power
5 |WHour Counter
6 |DCLink Voltage
7 | DI State
8 | DO State
9 | V1 Monitor(V)
10| V1 Monitor(%)
Ex - 13| V2 Monitor(V)
23 ran m.o 1 goziem Monitor Line-3 14|V2 Monitor(%) |3:Output Voltage
maddesi 3 -
15|12 Monitor(mA)
16|12 Monitor(%)
17| PID Output
18| PID Ref Value
19|PID Fdb Value
20| Torque
21| Torque Limit
23| Speed Limit
24| Load Speed
. 0 |No
24 | Ekran modu baslatma Mon Mode Init 0: No
1 |Yes
30 Secenek yuvasi 1 tip Option-1 Type 0 |None 0: None
ekran
31 Secenek yuvasi 2 tip Option-2 Type 6 |Ethernet 0: None
ekran
Secenek yuvasi 3 tipi .
32 Option-3 Type 9 |CANopen 0: None
ekran
0 |No
1 |AIG
40 |Parametre baslatma Parameter Init i
2 |DRV Grp
3 |BAS Grp
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Parametre ismi LCD Gosterge Ayar Araligi ilk Deger
4 |ADV Grp
5 |CON Grp
6 |INGrp
7 |OUT Grp
8 |COM Grp
9 |APP Grp
11| APO Grp®
12| PRT Grp
13| M2 Grp
gisti 0 |View All
41 Ekran deg@"urme Changed Para few 0:View All
parametresi 1 |View Changed
0 [None
1 [JOG Key
42 | Coklu anahtar 6gesi Multi Key Sel 2 |Local/Remote |0:None
3 | UserGrp SelKey
4 | Multi KPD
43 | Makro fonksiyon 6gesi Macro Select 0 |None 0:None
44 | Hata ge¢misi silme Erase All Tri 0 No 0:No
gecmis P 1 |Yes '
. 0 |No
45 | Kullaniar kayit kodu silme | UserGrp AllDel 1 Yes 0:No
. 0 |No
46 | Okuma parametreleri Parameter Read 1 Yes 0:No
0 [N
47 | Yazma parametreleri Par'ameter © 0: No
Write 1 |Yes
. 0 |No
48 |Kayit parametreleri Parameter Save 0:No
1 |Yes
50 |Gizli parametre kodu View Lock Set 0-9999 Un-locked
51 Snlci parametre kodu icin View Lock Pw 0-9999 Password
Kilitli parametre
52 N Key Lock Set 0-9999 Un-locked
diizenleme
53 Kiliti parametre Key Lock Pw 0-9999 Password

dizenleme igin sifre

®1 Sadece ilave I/O (Option) ‘lar destekler.
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1. Boliim Fonksiyon Tablosu

Kod Parametre ismi LCD Gosterge Ayar Araligi ilk Deger
0 |No
60 | Ek baslk glincelleme Add Title Up 0:No
1 |Yes
. 0 [No
61 |Basit parametre ayan Easy Start On 1:Yes
1 |Yes
el 0 [No
62 | Guc tuketimi baglatma WHCount Reset 1 Iy 0:No
es
70 Birikmis invertor hareket On-time Year/mgnth/day i
zamani hour:minute
71 Birikmis invertor calisma RUN-time Year/mgnth/day i
zamani hour:minute
irikmis i . 0 |No 0:No
7 Birikmis invertor hareket Time Reset
zamanini baslatma 1 |Yes
74 Birikmis sogutucu fan Fan Time Year/mqnth/day i
calisma zamani hour: minute
75 Birikmis mvgrtor h‘areket Fan Time Ret 0:No
zamani yenilemesi 1 |Yes
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