LS Degigken Frekansli Surtculeri satin aldi  giniz igin te gekkurler!

EMNIYET TALIMATLARI

Yaralanma ve maddi hasari dnlemek icin bu talimatla i takip
edin. Talimatlari ihmal etmekten dolayl do  gru olmayan
calistirma, yaralanma veya hasara sebep olacaktir. Ciddi  yet
durumlari a sagidaki i saretler ile belirtimektedir.

/ Bu igaret, talimatlari takip etmediginiz

AN TEHLIKE takdirde ani 6liim veya ciddi yaralanma

olusabilecegini belirtir.

Bu isaret 6liim veya ciddi yaralanma
& UYARI olasiligini belirtir.

A TEDB|R Bu isaret yaralanma veya maddi hasar

K olasiligini belirtir. /

B Bu kilavuzdaki ve cihaziniz Gizerindeki her isaretin anlami su sekildedir.

& Bu emniyet uyari isaretidir.
Tehlikeli durumdan sakinmak icin talimatlari dikkatlice okuyun ve takip

edin.

& Bu isaret, kullaniciyi riin icerisinde yaralanma veya elektrik carpmasina
sebep olabilecek “tehlikeli gerilim” mevcudiyeti konusunda uyarir.

B Kilavuzu okuduktan sonra kullanicinin her zaman kolaylikla erigebilecegi
bir yerde bulundurun.

B Bu kilavuz iriinleri gercekte kullanan ve bakimindan sorumlu olan kisiye
verilmelidir.



/N UYARI

Guc uygulanmi g iken veya unite cali giyor iken kapa g1 ¢ikarmayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasi meydana gelebilir.

Sdrtcunin 6n kapa @i ¢ikarilmi ¢ durumda iken cali stirmayin.
Aksi takdirde, yuksek gerilim terminalleri veya dolu kapasitore temas etme sebebiyle
elektrik carpabilir.

Giri g guct uygulanmami $ olsa dahi, periyodik muayeneler veya

kablolama haricinde kapa @i ¢cikartmayin.
Aksi takdirde, dolu devrelere temas edebilir ve elektrik carpmasina maruz
kalabilirsiniz.

Kablolama ve periyodik muayeneler giri g guclnun kesilmesinden en
az 10 dakika sonra ve DC ba glanti voltajinin de sarj oldu gu bir 6lcu
aleti ile denetlendikten sonra (DC 30V ‘tan di  sik)

gercekle stirilmelidir.

Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Butonlari kuru ellerle cali  stiriniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablo izolasyonlari hasarli ise kabloyu kullanmayiniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablolari strtinmelere, a sir1 gerginli ge, agir yuklere veya

sikistirmaya maruz birakmayiniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.




/\ TEDBIR

Sdrtcuyu alev almaz bir ylzey Uzerine kurun. Yakini  na alev alabilir
bir malzeme koymayin.
Aksi takdirde, yangin cikabilir.

Surlcl hasar gorurse giri  $ glcini kesin.
Aksi takdirde, ikincil bir kaza ve yangina yol acgabilir.

Guc uygulandi ginda veya kapatildiktan sonra surtctye temas

etmeyin. Bir ka¢ dakika suresince sicak kalacaktir.
Aksi takdirde, cilt yanmasi veya yaralanmasi gibi bedeni yaralanmalara maruz
kalabilirsiniz.

Kurulumu tamamlanmi g olsa dahi, hasarli veya parcalari eksik bir
surticiye guc¢ uygulamayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasi meydana gelebilir.

Sdricu icine iplik, ka git, agac parcaciklari, toz veya di ger yabanci
madde giri gsine misaade etmeyin.
Aksi takdirde, yangin veya kaza meydana gelebilir.

CALISTIRMA ONLEMLERI

(1) Kullanma ve kurulum

Uriinii agirhgina gore tutun.

Tavsiye edilen sayidan fazla strict kutularini st Gste koymayin.

Sdrucuyi bu kilavuzda belirtilen talimatlara gore kurun.

Kapagd nakliye esnasinda agmayin.

Surlci Uzerine agir maddeler koymayin.

Sdrucu yerlestirme yonunin dogru oldugunu kontrol edin.

Sdrldcuyu dusirmeyin, veya darbeye maruz birakmayin.

200 V Sinifricin 2000hm veya daha az ve 400V sinifi icin 10o0hm veya daha az toprak
empedansi kullanin.

Muayene veya kurulum icin pcb ‘ye dokunmadan dnce ESD (Elektrostatik Desarj) ‘a
kars! koruyucu tedbirler alin.

Sdrucuyl asagidaki cevresel sartlar altinda kullanin.

O0 O OOOOO0OO0O0O0




Ortamv - 10 ~ 40 C (donma olmaksizin)
sicakhgi
Goreceli nem | 90% Goreceli nem veya daha az (sivilagsma olmaksizin)
Depolaluma .20~ 65 C
o sicakhgi
> . -
& Konum Korozyon yapicl gazdan, tutusabilir gazdan, yagdan,
dumandan veya tozdan korunakl
Yukseklik, Deniz seviyesinin azami 1,000m dstinde, Azami
Titresim 5.9m/san® (0.6G) veya daha az
pimoster 70 ~ 106 kPa
asincl

(2) Kablolama

o O

O O0oo

Surdcunin ¢ikisina gug faktora dizeltme kapasitord, asiri gerilim koruyucu veya

RFI filtresi baglamayin.

U, V, W motor ¢ikis kablolarinin motora baglanti sirasi motorun déntis yonuna
etkileyecektir.

Dogru olmayan terminal kablolamasi cihaz hasarina yol acabilir.

Terminallerin kutuplarini (+/-) ters ¢evirmek sirticiye zarar verebilir.

Yalnizca LS siriciusi konusunda yetkili personel kablolama ve muayeneleri
gerceklestirmelidir.

Daima kablolamadan 6nce surtclyd kurun. Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz
kalabilirsiniz veya bedensel yaralanma olusabilir.

(3) Deneme calistirmasi

Q

Q

Calistirma esnasinda buttun parametreleri kontrol edin. Yike bagh olarak
parametre degerlerini degistirmek gerekebilir.

Daima her terminale bu kilavuzda belirtildigi sekilde izin verilen aralikta gerilim
uygulayin. Aksi takdirde, strictde hasar meydana gelebilir.

(4) Calistirma 6nlemleri

Q

Q

oood U

U

Otomatik tekrar baglatma fonksiyonu secili iken, alarm durmasi olustuktan sonra motor
tekrar ¢calisacagindan techizattan uzak durun.

Tus takimi Gzerindeki Stop (Dur) tusu yalnizca uygun fonksiyon ayari yapildiginda
gecerlidir. Acil durdurma digmesi ayrica hazirlayin.

Referans sinyali mevcut iken bir hata sifirlamasi yapilirsa, ani bir calisma meydana
gelecektir. Referans sinyalinin kapali oldugunu pesinen kontrol edin. Aksi takdirde, bir
kaza meydana gelebilir.

Suricude degisiklik veya dizeltme yapmayin.

Motor sirtci elektronik 1si fonksiyonu tarafindan korunmakta olmayabilir.

Surdcunin sik calistirilmasi/durdurulmasi icin sirticl girisinde manyetik kontaktor
kullanmayin.

Elektromanyetik parazit etkisini azaltmak icin gurdltd filtresi kullanin. Aksi takdirde,
yakindaki elektronik cihazlar etkilenebilir.



Giris gerilimi dengesizligi durumunda AC giris reaktort kurun. Strticuniin yarattigi
potansiyel yuksek frekansl garulitiye bagl olarak Gug Faktort kapasitorleri ve
jeneratorler asiri 1sinabilir ve hasar gorebilir.

400V sinifi motoru sdrtci ile calistirir iken yalitimla dizeltilmis bir motor kullanin veya

mikro asiri gerilimi bastirmak i¢in tedbirler alin. Motor terminallerinde kablolama

sabitine vasiflandirilabilinir bir mikro asiri gerilim meydana gelir ve yalitimi bozabilir ve
motora zarar verebilir.

Cihazi calistirmadan énce ve kullanici programlamasindan dnce kullanici

parametrelerini fabrika ayarlarina getirin.

Suriicu kolaylikla yiiksek hizlarda calistirmaya ayarlanabilir. Uniteyi ¢aligtirmadan énce

motorun veya makine aksaminin kapasitesini denetleyin.

DC-Fren fonksiyonunu kullanirken durdurma torku dretilmez. Durdurma torku gerekli

oldugunda ayri techizat kurun.

(5) Hata 6nleme tedbirleri

a

Surlcu ¢calisma esnasinda arizalandigi takdirde makine ve techizati tehlikeli bir
durumdan korumak icin acil fren gibi bir emniyet yedegi saglayin.

(6) Bakim, muayene ve parca degisimi

O Sdrdcunin kontrol devresinde megger (yalitim direnci) testi uygulamayin.
U Periyodik muayene (parca degisimi) icin Bolim 8 ‘e bakin.

(7) imha
O Sdrdcuyt imha ederken endustriyel atik olarak siniflandirin.

(8) Genel talimatlar

Q

Bu talimat kilavuzundaki sema ve cizimlerin cogu suricuyl devre kesicisiz, kapaksiz
veya kismen acgik olarak gostermektedir. Surticliyl asla bu sekilde calistirmayin.
Surdcuyu calistirdiginizda kapagi ve devre kesicileri ile birlikte takin ve bu talimat
kilavuzunu takip edin.



(1) UL isaretleme

1. Kisa Devre De geri

“Tablol RMS Simetrik akimlar ‘den daha fazla saglama kapasitesi olmayan devre tizerinde
kullanima uygundur, 240V degerli surdculer icin 240V, 480V degerli suriciler icin 480V Volt
Azami,”

Tablo 1. iS5 serisi icin RMS Simetrik Akimlar.

Model Deger

SV008iS5-2, SV008iS5-4, SV015iS5-2, SV015iS5-4, SV022iS5-2, SV022iS5-4, 5,000A
SV037iS5-2, SV037iS5-4,SV055iS5-2, SV055iS5-4, SV075iS5-2, SV075iS5-4,
SV110iS5-2, SV110iS5-4, SV150iS5-2, SV150iS5-4,SV185iS5-2, SV185iS5-4,
SV220iS5-2, SV220iS5-4, SV3005iS5-2, SV300iS5-4, SV370iS5-2, SV370iS5-4

SV450iS5-2, SV450iS5-4, SV550iS5-2, SV550iS5-4, SV750iS5-4, 10,000A

2. ASIRI YUK KORUMA

IOLT: IOLT(surtcl Asirl yuk hatasi) koruma 1 dakika ve daha fazla streyle striicii nominal
akiminin 150% ‘sinde etkinlestirilir.

OLT : Surlcu cikisi asiri yik hata zamani siresince asiri yuk hata seviyesini gecerse suricu
cikisini kapatir. OLT FU1-56 “Evet” ‘e ayarlandiginda segilir ve FU1-58 ‘nda ayarlanan 60 san
suresince FU1-57 [Motor nominal akimi] ‘nin 120% ‘sinde etkinlestirilir.

3. ASIRI HIZ KORUMA
“Asir1 hiz koruma ile saglanmaz”.

4 Elektrik Carpma Riski

Bakimdan 6nce techizatin enerjisini bosaltmak icin birden fazla baglanti kesme digmesi gerekli
olabilir.

Vi
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KULLANICI SECiM REHBERI (iS5 OZELLIKLERI)

230V Sinifi (1 ~ 30HP)

Model Numarasi
(SV xxx i85 - 2) 008 015 022 037 055 075 110 150 185 220
Motor HP 1 2 3 5 7.5 10 15 20 25 30
Degeri’ KW 0.75 1.5 2.2 37 5.5 75 11 15 18.5 22
Kapasite? [kVA] 1.9 3.0 45 6.1 9.1 12.2 17.5 22.9 28.2 33.5
Cikis FLA [A] 5 8 12 16 24 32 46 60 74 88
Degerleri | Frekans 0 ~ 400 Hz (Sensdrsiiz Vektér Kontrolu: 0 ~ 300Hz, Sensérli Vektdr Kontrolu: 0 ~ 120 Hz)
Gerilim 200 ~230V 3
Giris Gerilim 3 Faz, 200 ~ 230 V (£ 10 %)
Degerleri | Frekans 50 ~ 60 Hz (%5 %)
Frenleme Devresi Kart (izerinde Kart (izerinde Seimi Secimli (DB Direnci)
(DB Direnci)
Dinamik ?(Z)?kmu | Frenleme 100% 100% 100%
Frenleme* P 20%,
Azami Srekli 5 saniye 5 saniye Siirekli 15 saniye
Frenleme Zamani
Azami Is 3%ED 2%ED 10 % ED
Agiriik [kg] 47 | a7 | 48 | 49 | 77 | 77 | 139 | 144 | 20 | 20
230V Sinifi (40 ~ 75HP)
Model Numarasi
(SV xxx i85 - 2) 300 370 450 550
Motor HP 40 50 60 75
Degeri’ KW 30 37 45 55
Kapasite? [kVA] 46 55 68 84
Cikis FLA [A] 122 146 180 220
Degerleri | Frekans 0 ~ 400 Hz (Sensdrsiiz Vektér Kontrolu: 0 ~ 300Hz, Sensérli Vektdr Kontrolu: 0 ~ 120 Hz)
Gerilim 200 ~230V3
Giris Gerilim 3 Faz, 200 ~ 230 V (£ 10 %)
Degerleri | Frekans 50 ~ 60 Hz (£5 %)
Frenleme Devresi | Secimli(Frenleme Unitesi, Direnc)
Azami Frenleme
Dinamik | Torku
Frenleme* | Azami Sirekli 20%, Surekli
Frenleme Zamani
Azami is
Agirlik [kg] 42 42 61 61

! 4 Kutuplu LG motoru kullanildiginda azami uygulanabilir kapasiteyi belirtir.
2 Nominal kapasite (v 3*V*l) 200V sinifi igin 220V ‘a ve 400V sinifi i¢in 440V ‘a géredir.

3 Azami ¢ikis gerilimi giris geriliminden daha buylk olmayacaktir. Giris geriliminden daha dusuk cikis gerilimi programlanabilir.

# 1~5 HP sdriictler standart olarak dahili frenleme direnclerine sahiptir. 7.5~100 HP suriictiler secimli frenleme direncleri kullanir.




460/480 V Sinifi (1 ~ 30HP)

Model Numarasi
(SV xxx iS5 - 4) 008 015 022 037 055 075 110 150 185 220
Motor HP 1 2 3 5 75 10 15 20 25 30
Degeri' kKW 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22
Kapasite? [kVA] 1.9 3.0 45 6.1 9.1 12.2 18.3 22.9 29.7 34.3
Cikis FLA [A] 2.5 4 6 8 12 16 24 30 39 45
Degerleri | Frekans 0 ~ 400 Hz (Sensdrsiiz Vektdr Kontrolu: 0 ~ 300Hz, Sensérlii Vektér Kontrolu: 0 ~ 120 Hz)
Gerilim 380 ~460V,380~480V3
Giris Gerilim 3 Faz, 380 ~ 460 V (+ 10 %), 380 ~ 480 V (+ 10 %) (Ozel tip 2004 ‘ten itibaren mevcuttur) 5
Degerleri | Frekans 50 ~ 60 Hz (£5 %)
Frenleme Devresi Kart (izerinde Kart (izerinde Segimi Secimli (DB Direnci)
(DB Direnci)
Dinamik i\(z)f::] | Frenleme 100% 100% 100%
Frenleme* . 20%
Azami Srekli 5 saniye 5 saniye Siirekli 15 saniye
Frenleme Zamani
AzamiIs 3%ED 2%ED 10 % ED
Agiriik [kg] 47 | 47 | 48 | 49 | 77 [ 77 || 139 | 144 | 20 | 20
460/480 V Sinifi (40~100HP)
Model Numarasi
(SV xxx iS5 - 4) 300 370 450 550 750
Motor HP 40 50 60 75 100
Degeri' kKW 30 37 45 55 75
Kapasite? [kVA] 45 56 68 82 100
Cikis FLA [A] 61 75 91 110 152
Degerleri | Frekans 0 ~ 400 Hz (Sensdrsiiz Vektér Kontrolu: 0 ~ 300Hz, Sensérli Vektdr Kontrolu: 0 ~ 120 Hz)
Gerilim 380 ~460V,380~480V3
Giris Gerilim 3 Faz, 380 ~ 460 V (+ 10 %), 380 ~ 480 V(+ 10 %) (Ozel tip 2004 ‘ten itibaren mevcuttur) 6
Degerleri | Frekans 50 ~ 60 Hz (£5 %)
Frenleme Devresi | Secimli (Frenleme Unitesi, Direnc)
Azami Frenleme
Dinamik Torku
Frenleme* | Azami Stirekli 20%, Surekli
Frenleme Zamani
Azami is
Agirlik [kg] 45 45 63 63 68

®507~528 V araliginda giris gerilimi uyguladiginizda yuki 10% azaltin. Ornegin, 5.5kW siriictilere (nominal akim 12A) 507 V
uyguladiginizda, 12A ‘in 0.9 (90%) ile ¢arpilmasiyla hesaplanan azami nominal ¢ikis akimi 10.8A olacaktir.

® Not 5 ile aynidir.



Kontrol Yéntemi V/F Kontrolu, Sensérsiiz Vektdr Kontrolu, Sensorlii Vektdr Kontrolu (Hiz, Tork) Segilebilir
e Dijital Referans: 0.01 Hz (100 Hz ‘den disik), 0.1 Hz (100 Hz ‘den yiiksek)
Frekans Ayar CozunGrGgu Analog Referans: 0.03 Hz / 60 Hz
C_cé Frekans Hassasligi Dijital: Azami Cikis Frekansinin 0.01 % ‘i
E Analog: Azami Cikis Frekansinin 0.1 % i
2| VIF Orani Dogrusal, Kare Sablon, Kullanici V/F
Asir yik Kapasitesi 1 dak. Siiresince Nominal Akimin 150 % ‘si, 0.5 san. slresince Nominal Akimin 200% ‘U
(Ozellik Zaman ile ters orantilidir)
Tork Artisi Elile Tork Artisi (0 ~ 15 %), Otomatik Tork Artisi
Calisma Yéntemi Tus / Terminal / Haberlesme Calismasi
Frekans Ayari Analog: 0 ~ 10V /4 ~ 20mA / Alt kart icin ek port (0 ~ 10V)
Dijital: Tus takimi
Baslama Sinyali ileri, Ters
= | Cok adimli 8 ‘e kadar Hiz ayarlanabilir (Cok Fonksiyonlu Terminal kullanin)
g Cok adimli 0 ~ 6,000 san, Her ayar i¢in 4 ‘e kadar Tip ayarlanabilir ve secilebilir (Cok Fonksiyonlu Terminal
2| Hizlanma/Yavaglama kullanin). Hizlanma/Yavaslama $ablonu: Dogrusal, U-Egrisi, S-Egrisi
©| Zamani
< Acil Durma Srlcl Cikisini keser
& |Jog Jog Calisma
E(I)« Otomatik Calisma Cok Fonksiyonlu Terminali ayarlayarak Dahili Siradan calisir (5 Yol * 8 Adim)
Hata Sifirlama Koruma Fonksiyonu Etkin oldugunda Hata Durumu kaldirilir
Calisma Durumu Frekans Algilama Seviyesi, Asirn yik alarmi, Durma, Asiri gerilim, Distk gerilim, Stirlict agir
= Isinma, Calisma, Durma, Sabit Hiz, Siirlici Atlama, Hiz Arama, Otomatik Calisma Adim,
-UE; Otomatik Calisma Sirasi
£ Hata Cikis Kontak Cikisl (30A, 30C, 30B) - AC250V 1A, DC30V 1A
S Gosterge Cikis Frekansi, Cikis Akimi, Cikis Gerilimi, DC Gerilimi, Cikis Torku ‘ndan birini segin
(Cikis Gerilimi: 0 ~ 10V)
Calisma Fonksiyonu DC Frenleme, Frekans Siniri, Frekans Ziplama, Ikinci Fonksiyon, Kayma Telafisi, Ters Doniis
Onleme, Otomatik Tekrar Calisma, Siiriicii Atlama, Otomatik Ayralama, PID Kontrolu
Siriici Hatasi Asin Gerilim, Dusuk Gerilim, Asirn Akim, Agik Sigorta, Toprak Hatasi, Suriicd Asir Isinma,
Motor Asiri Isinma, Cikis Fazi Agik, Asir Yik Koruma, Harici Hata 1, 2, Haberlesme Hatasi,
§ Hiz Komut Kaybi, Donanim Hatasi, Secenek Hatasi, Asir Hiz, M/C Arizasi vb.
| Siirlict Alarmi Durma Onleme, Asir ylik Alarmi, Sicaklik Sensér Hatasi
Anlik Glg Kaybi FU2-21 [Hata sifilamadan sonra tekrar galisma] 1 (Evet) ‘e ayarlandi§inda Otomatik Tekrar
Calisma fonksiyonu etkinlestirilir
o) Calisma Bilgisi Cikis Frekansi, Cikis Akimi, Cikis Gerilimi, Frekans Deger Ayari, Calisma Hizi, DC Gerilimi,
o Tus Cikis Torku
& takimi Hata Bilgisi Koruma Fonksiyonu etkinlestiginde Hata gdsterir, 5 ‘e kadar Hata saklar
Cevresel Sicaklik -10 °C ~ 40 °C (14 °F ~ 104 °F), CE Sertifikasyonu: 41 °F ~ 104 °F (5 °C ~ 40 °C)
Depolama Sicaklig -20 °C ~ 65 °C (-4 °F ~ 149 °F)
2| Gevresel Nem Azami 90 % RH ‘den daha az (Sivilagma olmaksizin), CE Sertifikasyonu: 5 ~85% (Sivilasma
S olmaksizin)
Yikseklik — Titresim 1,000m veya 3,300ft altinda - 5.9m/san? (=0.6g) altinda
Uygulama Bélgesi Paslandirici Gaz, Yanici Gaz, Yag, Duman veya Tozdan korunakli
Sogutma Yéntemi Zorlamali Hava So§utmasi







BOLUM 1 - KURULUM

Temel bilgi ve dnlemler

Sardclyl nakliye sirasinda olusmus olabilecek hasarlara karsi muayene edin.

Strlict Uzerindeki etiketi kontrol edin. Stirliciniin uygulama icin dogru oldugundan emin olun. Sirtict icin gerekli
referans agilimi asagida belirtildigi gibidir.

SV 008 iS5 — 2 XXX U (480)
] | | ’—1
1 ! +_
LS Siiriici Motor Kapasitesi Seri Ismi Giris Gerilimi
008: 1HP  075: 10 HP 2: 200 ~ 230V (£ 10%) (50/60Hz)
015:2HP  110: 15HP 4: 380 ~ 460V (£ 10%) (50/60Hz) UL Listeli
022: 3HP  150: 20 HP 4: 380 ~ 480V( £ 10%) (50/60Hz) <
037:5HP  185: 25 HP Y
055: 7.5 HP  220: 30 HP N: Tus takimi olmaksizin
. O/E: UL Acik/Muhafazali Tip 1
- DB: Dahili DB Unitesi
Cevresel Sartlar

Kurma bélgesinin ¢evresel sartlarini kontrol edin.

- Cevresel sicaklik 14°F (-10°C) ‘den az veya 104°F (40°C) ‘den fazla olmamalidir.

- Goreceli nem 90% ‘dan az olmalidir (sivilasma olmaksizin).

- Yiikseklik 3,300ft (1,000m) altinda olmalidir.

Sirlicliyd dogrudan gunes 1s1§ina kurmayin ve agiri titregsimden yalitin.

Sirtict yiksek toz girme olasiligina sahip bir cevrede kurulacak ise, uygun IP derecesini elde etmek icin su
gecirmez elektrik kutulari icerisinde olmalidir.

Kurma

Sirlict yanindaki techizat ile arasinda yeterli dikey ve yatay mesafe birakilarak dikey bir sekilde kurulmalidir (A=
100mm ‘den fazla, B= 50mm ‘den fazla). Ancak, 40Hp ve lizeri siiriiciiler icin A= 500mm ve B= 200mm ‘den
fazlasi saglanmalidir.




Bolim 1 — Kurulum

1.4 Diger Onlemler
e  Sirlciyu én kapagindan tutarak tagimayin.

e  Sirliclyd agin titresim bulunan bir yere kurmayin. Presler veya diger hareketli techizat tizerine kurarken tedbirli
olun.

e  Sirdicinin émri cevresel sicaklik tarafindan buyuk 6lcide etkilenmektedir. Sicakligin izin verilen sinirlar (- 10 ~
40 C) dahilinde oldugu bir yere kurun.

e  Slricu yuksek sicakliklarda caligir - alev almaz bir yizey Uzerine kurun.
e  Slrlclyu yiksek sicaklia veya ylksek neme sahip yerlere kurmayin.

e  Sirliciyu yag dumani, yanici gaz veya toz bulunan bir yere kurmayin. Siriiciyi yabanci cisimden korunakli temiz
bir ortam veya kapali bir panel igine kurun.

e  Slrdcuyu birden fazla stirlici veya havalandirma fani ile birlikte panel i¢ine kurdugunuzda tedbirli olun.
Dogru olarak kurulmazsa gevresel sicaklik belirtilen sinirlari agabilir.

Panel Panel Havalandirma fani
A
Sirici » 4
Stirtict | | Sarict ===
\ / Sirlicl f ’
Sogutucu fan é
—> > 7
iYi () KOTU (X) iYi () KOTU (X)
[Panel icinde bir kag suriicti kuruldugunda] [Panel icinde havalandirma fani kuruldugunda]

e  Sirliclyu sikica sabitlenmesini temin etmek i¢in vida ve civata kullanarak kurun.

UL Uyarisi (Dosya numarasi: E124949):
“Yalnizca 45 C veya dengi azami gevresel hava sicakligina sahip muhafaza iginde kullanim igin

6ngdrilmustir” : Modeller SV022iS5-2/4, SV037iS5-2/4, SV055iS5-4 (-2 degil), SV075iS5-4 (-2
degil), SV110iS5-2/4, SV150iS5-2/4, SV185iS5-2/4 ve SV220iS5-2/4.
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1.5 Boyutlar

Hm Boyut #1:1~5HP
B Boyut #2:75~10HP

o @ & { 1

7/////////////////////////////////%

®
ry
Je]

NN
AN

0
rm™””)

Lc-200

SHIET
ESC
O o] O

H2
H1

VARIABLE FREQUENCY DRIVE

| LGiS5 |

VARIABLE FREQUENCY DRIVE

0 0 0 0 Of0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 00
g 0 0 0 Of0 0 0 0 0 0 0 0 00 0 0 00
0 0 0 0 00 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0

ET
gOOOOOOOOOOOOOOOOOOOg
@
=1

7.5

W2
w1

D1

mm (inch)
Boyut HP Model Numarasi w1 W2 H1 H2 D1
1 SV008iS5-2/4
2 SV015iS5-2/4 150 130 284 269 156.5
3 SV022iS5-2/4 (5.91) (5.12) (11.18) (10.69) (6.16)
5 SV037iS5-2/4
7.5 SV055iS5-2/4 200 180 355 340 182.5
10 SV075iS5-2/4 (7.87) (7.09) (13.98) (13.39) (7.19)

Boyut # 1

Boyut #2
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B Boyut #3:15~20HP
B Boyut #4:25~30HP

&
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i

00 0000000000000 T0O0C0CO00OC0O0O0O0O0O00
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q 7
| |
)
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VARIABLE FREQUENCY DRIV
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w2

Wi

Dt

&

o090 00CO0COCCO0CO0CO0CO0CO0CO0CO0C0T000C0CO0OCO0O0O0O0O0O00
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VARIABLE FREQUENCY DRIV

nuaoooouuaannnnnooooaauauonﬁ

mm (inch)

Boyut

HP

Model Numarasi

w1

w2

H1

H2

D1

Boyut # 3

15

SV110iS5-2/4

20

SV150iS5-2/4

250
(9.84)

230
(9.06)

385
(15.16)

370
(14.57)

201
(7.91)

Boyut # 4

25

SV185iS5-2/4

30

SV220iS5-2/4

304
(11.97)

284
(11.18)

460
(18.11)

445
(17.52)

234
(9.21)
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H Boyut #5: 40~50HP

W2 270 [10.63]

[ 4] ES |
# . # - < °
5 o L
TOIMCRRLEECnD
TECO0TRC
ol B3 il @
o R | |
| &
A STARVERT-iS5 . g HHHHHHH
@ - 9 o
R U
W2 270 UOBB}
319.2 [12.57] 256.6 [10.10]
W1 350 [W3.78] D1 311 [W2.24]
( ) ° 9
el o el
—_t ( =T L ORI
: .» { I L ORI
2 IS
mm (inch)
Boyut HP Model Numarasi w1 W2 H1 H2 D1
souss |40 | SV300iss-24 | 350 270 680 662 311
o 50 | SV370iS5-24 | (1378) | (10.63) | (2877) | (26.06) | (12.25)
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®  Boyut # 6: 60~75HP(200V)

W2 275 [10.83]

[ A A -,
. © «Fx
° s 8 OO
“““““““““““““““““““ 00 QOO
00 D
0 QI
]
® 8
s o - ; -
Y
2| | i
STARVERT-iS5 g
. ‘ =
o - 9 .
[ f—1 Q
! W2 275 [10.83]
359.6 [14.16] 261 [10.44]
W1 375 [15.63] D1 330 [12.99]
= == = =
mm (inch)
Boyut HP Model Numarasi w1 W2 H1 H2 D1
Bovut # 6 60 SV450iS5-2 397 275 780 760.5 330
y 75 SV550i85-2 | (15.63) | (10.83) | (30.71) | (29.94) | (12.99)
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m  Boyut #7: 60~100HP (400V)

w2 275 [10.83]

PilN PilN T
& ¥ x
T ge— ° [N T
vvvvvvvvvvvvvvvvvvvvv 00 WD
[V T
00 onomoonoooonnn
(AFULTCATCTFTrrreey
8 8
e 8 S ; ;
— | Joooooom
3 (i
STARVERT-iS5 E oo
o @ S [T
j_ﬁ ITL }
W2 275 [10.83]
3590.6 [14.16] 261 [10.44]
W1 397 [14.76] D1 330 [12.99]
EEEEEEEEEE
° J N N i,%
mm (inch)
Boyut HP Model Numarasi w1 w2 H1 H2 D1
Boyut #7 675(5) 23223:222 (1?17756) (1%7853) (32831) (;Soéi) (132389)
100 SV750iS5-4 ' ' ' ' '
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1.6 Temel Kablolama

i Ana Giic

Dinamik
Fren Unitesi
(Secimli)
DB Unitesi(Segimli)®

DB Direnci

DB Direnci

1 Devresi

; DC Bara Bobini (Segimli)*
; DC Bara Bobini

E MCCB  MC

! (Secenek)

30

1 230/460V

1 50/60Hz g
1

Hiz sinyal giri§i3

1 )
1 lleri Galisma/Duma J—
1 O O FX
1 Ters Galisma/Durma
i O O (O RX
1 Suriict Etkisizlestir
1 O O BX
! Hata Sifilama -
1 O O RST
! Jog J—
: O O JOG
Cok fonksiyonlu Girig 1
I 5 0 P1 ,
1 Cok fonksiyonlu Girig2 Fabrika Ayan:
1 O O P2 ‘Hiz-l'
1 Cok fonksiyonlu Girig 3 ——— P3 HizM
1
1 ‘Hz-H
1 Ortak Temminal
1 CM
1
1
1
: Potansiyometre Kalkan
! (1 kohm, 1/2W) 0 Hiz sinyali giig
: VR kaynagr:
| +12V, 10mA
: v1 Hzsinyal gisi:
1 0~10V
1
1 | Hzsinyal girisi:
: 4 ~20mA (2500hm)
1
1 5G VR V1, ligin Ortak
1
1
1
1
1

Not) - @ Ana Devre Teminalleri

[

P1/ P2/ N
L1t L2t

Cikis Frekans Metre
(0-10 Dogrusal)®

5G
(CM)°V

(N.O.) 30 A
30C
(NC)30BL—0| o

O[O . Hata ¢ikis rélesi
AC250V, 1A ‘den daha az
DC30V, 1A ‘den daha az

—_— Cok fonksiyonlu ¢ikis rolesi1
AXA—0 O AC250V, 1A ‘den daha az
AXC (") DC30V, 1A den daha az

Fabrika Ayan: ‘Calisma’

Kontrol Devresi

(O Ortak Devre Teminalleri.

Teminal yapilandimmasi model numarasina gére degisiklik géstermektedir. Litfen ‘1.7 Gl temminalleri” ‘ne bakin.
Analog ¢ikis gerilimi 12V la kadar ayarlanabilir.

Analog hiz komutu Gerilim, Akim veya her ikisi tarafindan ayarlanabilir.

DC Reaktéri kurulmadan énce P1/L1 ve P2/L2 arasindaki Ortak Busbar ¢ikanimalidir.

1 ~10 HP siirlictler dahili fren devresine sahiptir. Fren direngleri yainizca 1 ~ 5HP stiriiciilerde dahildir.

15~30HP surtctiler dahili DB Unitesine sahiptir. 15 ~ 100 HP sirictler secimli fren Unitesi ve dirence ihtivac duvar.
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1.7 Gug Terminalleri

® Tip A Yapilandirmasi: 1 ~ 5 HP (230/460/480V

. - . Entegre DB Direnci

Rl strlae]nfer]e]ulfv]w]

® Tip B Yapilandirmasi: 7.5 ~ 10 HP (230/460/480V)

Rlsltlalrpfn]erfe]ufv]w

® Tip C Yapilandirmasi: 15 ~ 30 HP (230/460/480V)

L
Rlsltlalpir]Nfulyv|w,

B Tip C Yapilandirmasi: 15 ~ 30 HP (230/460/480V), Dahili DBU modeli

Rlsfrlalemierjeful]viw,

® Tip D Yapilandirmasi: 40~ 75 HP (230V), 40 ~ 100 HP (460/480V)
L

Rlsltla]ufv]wilfp]r]nN

* DC reaktéri baglamak icin Jumper ¢ikariimalidir

Semboller Fonksiyonlar
2 AC Hat Gerilim Girisi
= (3 Faz, 200 ~ 230VAC veya 380 ~ 460/480 VAC)
G Yer Topraklamasi
Positif DC Bara Terminali
P DB Unitesi (P-P7) Baglanti Terminalleri
(Daha fazla fren isi (30%ED ‘den daha fazla) gerekli oldugunda DB Unitesi eklenebilir)
E; Harici DC Reaktdrii (P1-P2) ve DB Unitesi (P2-N) Baglanti Terminalleri
N Negatif DC Bara Terminali
DB Unitesi (N-N8) Baglanti Terminall
g; 1-30HP surictler icin Dinamik Fren Direng (B1-B2) Terminalleri
3 Motora 3 Faz Gug Cikis Terminalleri
W (3 Faz, 200 ~ 230VAC veya 380 ~ 460/480 VAC)

“10,000 rms simetrik akim ‘dan daha fazla saglayamayan devre zerinde kullanima uygundur, 230V sinift modeller igin 240
volt azami ve 460V sinifi modeller igin 480 volt azami.”

" Bu P terminali secimli Dinamik Fren Unitesi tizerinde saglanmaktadir.

8 Bu N terminali secimli Dinamik Fren Unitesi tizerinde saglanmaktadir.
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1.7.1  Tip A Yapilandirmasi
Bu tip yapilandirma iS5 sUriicusu tizerinde standart olarak 3% ED dahili dinamik fren direncine sahiptir. Uygulama
daha fazla fren isine ihtiya¢ duydugunda, dahili direng yerine harici dinamik fren direnci baglanabilir.

[RIs|[T|a|nN][B1]|B2]U]V]W]

[ 114

3 Faz @
Giic Girisi

Dinamik Fren Direnci

Sekil 1 - Tip A Dinamik Fren Diren¢ Kurulumu

1.7.2  Tip B Yapilandirmasi
Tip B yapilandirma gli¢ terminal seridine sahip olan iS5 serisi suriicilere Dinamik Fren Direnci veya Dinamik Fren
Unitesi eklenebilir.

[R]s] [PIN[B1]B2fU]V W]

T|a
3 Faz - @
Giic Girigi

Dinamik Fren Direnci

Sekil 2 — Tip B Dinamik Fren Diren¢ Kurulumu

[p[nN][B1|[B2[U]V]|W]

[rRis]T1]la
| ] |1

3 Faz @
Gi¢ Girigi

Dinamik Fren
Unitesi

Dinamik Fren Direnci

Sekil 2 — Tip B Ek Dinamik Fren Unitesi ve Direng Kurulumu
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1.7.3  Tip C Yapilandirmasi
Tip A Yapilandirma gii¢ terminal seridine sahip olan iS5 serisi siirticilere Dinamik Fren Unitesi veya DC Bara Bobini
veya her ikisi de eklenebilir.

& DC Bara Bobini kurmak icin P1 ve P2 arasindaki Jumper sirayla ¢ikariimalidir.

[RIs|T|ac|Pi|P2{N[ufVv]w]

R

3 Faz @
Giic Girisi

Dinamik Fren
Unitesi

Dinamik Fren Direnci

iDC Bara Bobini (DC reakton
baglamak igin ¢ikarin)

Sekil 3 - Tip C Dinamik Fren Unitesi, DC Bara Bobini Kurulumu

[Rs|T|a|pPi|B1|B2]U|V]W]

e

3 Faz @
Giic Girisi

Dinamik Fren Direnci

Sekil 5 — Tip C Dinamik Fren Direnci
1.7.4  Type D Yapilandirmasi

3 Faz @
Gii¢ Girisi

Unitesi

] |
| DB Direnci

DC Bara Bobini
(DC reaktér baglamak icin ¢ikarin)

Sekil 6 — Tip D Dinamik Fren Unitesi, DC Bara Bobini Kurulumu
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1.7.5

/A UYARI

Siiriicii gévesi ve giic elemanlar arasinda sizinti akimlari olmasi ve AC besleme hattinda
yiksek empedansl tehlikeli soklar olabilir. Stiriicii gévdesi toraklanmamis ise siiriiciiye
besleme vermeyin.

Kablolama gti¢ terminalleri

Kablolama sirasinda alinmasi gereken Onlemler: A

Giris guc ¢ikis terminallerine (U, V, W) baglanir ve uygulanirsa strlicinin dahili devreleri hasar gérecektir.
Girig glicti ve motor kablolamasi yaparken yalitimli bagliklari olan halka terminaller kullanin.

Siriici icinde kablo pargaciklari birakmayin. Kablo parcaciklari hatalara, arizalara ve hatali ¢alismalara yol
acabilir.

Giris ve ¢Ikis icin 2% ‘den az gerilim distsuni temin etmek icin yeterli boyutta kablolar kullanin.

Duslk frekanslarda calismada ve siriicil ile motor arasinda uzun kablo mesafesinde motor torku disebilir.

Bir surticliye birden fazla baglandiginda toplam kablo uzunlugu 200m (656ft) ‘den az olmalidir. Uzun mesafeler
icin 3-telli kablo kullanmayin. Teller arasindaki artan kagak kapasitansa bagli olarak asiri akim koruyucu 6zellik
calisabilir veya cikis tarafina bagli techizat hatali calisabilir. (Ancak 3.7kW ‘tan distik drtinler igin kablo uzunlugu
50m(146ft) ‘ten az olmalidir.) Uzun kablo boyu durumunda, tetikleme frekansini diisirmek veya Mikro Asiri
Gerilim Filtresi kullanmak gereklidir.

Strlict ve Motor arasindaki uzunluk 50m ‘ye kadar 100m ‘ye kadar 100m ‘den fazla

izin verilen Tetikleme Frekansi 15kHz ‘ten daha az 5kHz ten daha az | 2.5kHz ‘ten daha az

B1 ve B2 terminalleri arasinda yalnizca tavsiye edilen fren direnci baglayin. B1 ve B2 terminallerini asla kisa
devre yapmayin. Terminalleri kisa devre yapmak siiriiciiniin dahili hasar gormesine sebep olabilir.
Sirlict ana devresi yiiksek frekansl girtlti icerir ve siriici yakinindaki haberlesme techizatini engelleyebilir.
Gardltiyd azaltmak icin suriict giris tarafinda gurdltd filtreleri kurun.

Strlcu cikis tarafinda guc faktor kapasitort, asin gerilim koruyucular veya RFl filtreleri kullanmayin. Béyle
yapmak bu bilesenlere hasar verebilir.

Terminalleri kablolamadan énce gti¢ terminali icin LCD ve sarj lambasinin KAPALI olup olmadigini daima kontrol
edin. Sarj kapasitori guc baglantisi kesildikten sonra dahi yiksek gerilim bulundurabilir. Kisisel yaralanma
olasiligini engellemek icin tedbirli olun.

Topraklama &

Sirtict ylksek degistirici cihazdir ve kacak akim ¢ikabilir. Elektrik carpmasindan sakinmak igin striclyU
topraklayin. Kisisel yaralanma olasiligini engellemek icin tedbirli olun.

Yalnizca strtcUnin tahsis edilmis toprak terminaline baglanti yapin. Topraklama igin kasa veya sasi vidasini
kullanmayin.

Koruyucu toprak iletkeni ilk baglanan ve baglantisi son ¢ikarilan olmalidir.

Topraklama kablosu asgari olarak asagida listelenen ézellikleri kargilamalidir. Topraklama kablosu mimkiin
oldugunca kisa olmalidir ve strtictye mumkun olan en yakin toprak noktasina baglanmalidir.

Topraklama kablo boyutlari, AWG (mm? )

Siiriicii Kapasitesi

200V Sinifi 400V Sinifi
0,75~ 3.7kKW (5HP) 12 (3.5) 14 (2)
5.5~7.5kW (7.5~10HP) 10 (5.5) 12 (3.5)
11~15kW (15~20HP) 6 (14) 8(8)
18.5~22kW (25~30HP) 4(22) 6 (14)
30~37kW (40~50HP) 4(22) 6 (14)
45~75kW (60~100HP) 2 (38) 4(22)
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Bolim 1 — Kurulum

B Kablolar ve terminal uclari

Sartict gug giris glc girisi (R, S, T) ve ¢ikisi (U, V, W) baglamak icin kullanilan kablolar, terminal uglari ve vidalar i¢in
asagidaki tabloya bakin. Giris ve motor ¢ikis terminal bloklari yalnica halka tipi baglantilarla kullaniimak igin
tasarlanmistir.

Terminal Vida Torku? Halka Kablo?®
Siiriicli Kapasitesi Vida (Kgf-cm)/ Terminaller mm?2 AWG
Boyutu Ib-in
RST | UVW | RST | UVW | RST | UV,W
0.75~2.2kW(1~3HP) M3.5 7.1~12.2/6.2~10.6 2-4 2-4 2 2 14 14
3.7 kW (5HP) M3.5 7.1~12.2/6.2~10.6 2-4 2-4 35 35 12 12
5.5 kW (7.5HP) M4 7.1~12.2/6.2~10.6 555 | 555 5.5 5.5 10 10
7.5 kW (10HP) M4 7.1~12.2/6.2~10.6 14-5 8-5 14 8 6 8
200V | 11 kW (15HP) M5 24.5~31.8/21.2~27.6 14-5 14-5 14 14 6 6
Sinifi | 15 KW (20HP) M5 24.5~31.8/21.2~27.6 | 22-6 | 22-6 22 22 4 4
18.5 kW (25HP) M6 30.6~38.2/ 26.6~33.2 38-8 38-8 30 30 2 2
22 kW (30HP) M6 30.6~38.2/26.6~33.2 | 38-8 | 388 38 30 2 2
30~37 kW (40~50HP) M8 61.2~91.8/53.1~79.7 | 60-8 | 60-8 60 60 2/0 2/0
45~55 kW (60~75HP) | M10 | 89.7~122.0/77.9~105.9 | 100-10 | 100-10 | 100 100 4/0 4/0
0.75~3.7 kW (1~5HP) | M3.5 7.1~12.2/6.2~10.6 2-4 2-4 2 2 14 14
5.5 kW (7.5HP) M4 7.1~12.2/6.2~10.6 55-5 | 555 3.5 2 12 14
7.5 kW (10HP) M4 7.1~12.2/6.2~10.6 14-5 8-5 35 35 12 12
11 kW (15HP) M5 24.5~31.8/21.2~27.6 14-5 14-5 5.5 5.5 10 10
400V | 15 kW (20HP) M5 24.5~31.8/21.2~27.6 22-6 22-6 14 6 8
Sinifi | 18.5 kW (25HP) M6 30.6~38.2 / 26.6~33.2 38-8 38-8 14 8 6 8
22 kW (30HP) M6 30.6~38.2 / 26.6~33.2 38-8 38-8 22 14 4 6
30~37 kW (40~50HP) | M8 61.2~91.8/53.1~79.7 | 38-8 | 38-8 22 22 4 4
45~55 kW (60~75HP) M8 61.2~91.8/53.1~79.7 | 38-8 | 38-8 38 38 2 2
75 KW (100HP) M8 61.2~91.8/53.1~79.7 | 60-8 | 60-8 60 60 2/0 2/0

B Giic ve Motor Baglantisi

[RIs|T|ac|nN|[B1|[B2]lU|V]W]

[ 114

3 Faz @
Giic Girisi

& Motor kablolan U, V ve W

A Besleme kablolan R, S,ve T terminallerine baglanmalidir.
terminallerine baglanmalidir. U, V, ileri komutu (FX) agik ise, motor yiik
ve W terminallerine baglamak tarafindan bakildiginda motor saat
sUructde dahili hasarlara yol acar. y6nundn tersinde dénmelidir. Motor
Faz sirasini dizenlemek gerekli ters yonde dénerse U ve V
degildir. terminallerini yer degistirin.

° Terminal vidalarina nominal tork uygulayin. Gevsek vidalar kisa devre veya hatall calismaya sebep olabilir. Vidalari agiri sikmak
terminallere zarar verebilir ve kisa devre veya hatall ¢calismaya sebep olabilir.
1% Bakir kablolari yalnizca 600V, 75°C degerleri ile kullanin.
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Bolim 1 — Kurulum

1.8 Kontrol Terminalleri

e [ [ wa [ e

Tip Sembol isim Tanim
P1 P2 P3 Multi-Function Input Cok Fonksiyonlu Giris Terminali i¢in kullanilir,
= T 1,2,3 (Fabrika varsayilani “Cok Adimli Frekans 1, 2, 3 ‘e ayarlanmigtir”.)
§" FX Forward Run Command | Kapali oldugunda ileri Calisma ve Acik oldugunda Durur.
§ RX Reverse Run Command | Kapali oldugunda Ters Calisma ve Acik oldugunda Durur.
g JOG Jog Frequency Jog Sinyali ACIK oldugunda Jog Frekans ‘ta galisir. Yon FX (veya RX)
2 Reference Sinyali tarafindan ayarlanir.
'é BX Sinyali ACIK oldugunda Stiriictu Cikisi kapatilir. Motor durmak igin
2 elektrik freni kullandiginda BX Cikis Sinyalini kapatmak icin kullanilir. BX
| 8 BX Emergency Stop Sinyali KAPALI (Kalici kapatma degil) ve FX Sinyali (veya RX Sinyali) AGIK
‘_g, % oldugunda, Motor calismaya devam eder.
@ | @ RST Fault Reset Hata Sifirlama igin kullanilir.
:c_% CM Sequence Common Kontak Girisleri icin Ortak Terminal.
NC Kullanilmaz.
= VR Frequency Setting Power | Analog Frekans Ayari icin Gii¢ olarak kullanilir. Azami Cikis +12V, 100mA.
% (+12V)
g V1 Frequency Reference 0-10V Frekans Referans igin kullanilir. Girig Direnci 20 K2 ‘dur.
> (Voltage)
E;’ | Frequency Reference 4-20mA Giris Frekans Referanst icin kullanilir. Girig Direnci 250 €2 dur.
;c“ (Current)
5G Frequency Setting Analog Frekans Referans Sinyali ve FM (Gdzlemleme icin) icin Ortak
Common Terminal Terminal.
2 Analog Output (0~12V) Sunllgrd.an birini ¢ikarir: Cikis Frekansi, Gikis Akimi, Cikis Ger.ilimi, DC B.a.ra.
< FM R L Gerilimi ve Tork. Varsayilan Cikis Frekansina ayarlanir. Azami Cikis Gerilimi
= (Harici Gozlemleme igi) ve Cikis Akimi 0-12V ve 1mA, 500Hz ‘tir.
E, 30A Koruyucu Fonksiyon calistiginda etkinlesir. AC250V, 1A veya daha az;
& 30C Fault Contact Output DC30V, 1A veya daha az.
£ x 308 (Hata Kontak Cikisi) Hata: 30A-30C Kapali (30B-30C Agik)
ol g Normal: 30B-30C Kapali (30A-30C Acik)
< Multi-Function Output Cok Fonksiyonlu Cikis Terminalini tanimladiktan sonra kullanin. AC250V,
AXA, AXC | Relay (Cok Fonksiyonlu | 1A veya daha az; DC30V, 1A veya daha az.
Cikis Rélesi)

* Kontrol terminal bloklarinin sikma torku

TER 1 — 140 Kgf.cm/(93.5 in-Ib)

TER 2 - 8 Kgf-cm/(5.3 in-Ib)
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1.8.1  Kontrol Terminallerinin Kablo baglantisi

Kablolama Onlemleri

e  CM ve 5G terminalleri birbirinden yalitiimistir. Bu terminalleri birbirine baglamayin ve bu terminalleri gu¢ topragina
baglamayin. Terminal 5G 30kW siirlictilerden CM olarak belirtilir ve CM (Sira Ortak Terminal) ile ayni potansiyele
sahiptir.

e  Kontrol devre kablolamasi igin koruyuculu veya burgulu kablo kullanin, ve bu kablolari ana gug devreleri ve diger
yuksek gerilim devrelerinden ayirin.

e  Kontrol devre terminallerine baglanti i¢in 1.25 mm?* (22 AWG) kablolari kullaniimasi tavsiye olunur.

Kontrol Devre Terminali
e  Kontrol devresinin kontrol girig terminali, agsagidaki gésterimdeki gibi devre akim terminalden akacak sekilde
yapilandinldiginda ACIK ‘tir. CM terminali kontak giris sinyalleri icin ortak terminaldir.

— 24 VDC

— <«— L FX

o
o
O
N

- ‘_K\RX

o

()
A
\

CM

)

Harici Baglant T Suriict Devresi

/\ DIKKAT !

Kontrol girig terminalleri (FX, RX, P1, P2, P3, JOG, BX, RST, CM) ‘ne gerilim uygulamayin.
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Bolim 1 — Kurulum

1.8.2  Tus takimi Baglantisi

Tus takimini tus takimi baglantisina asagida resmedildigi gibi baglayin. Tus takimi uygun sekilde baglanmamigsa LCD
cikisl tug takimi Gzerinde gérintilenmez.

Tus takimi Baglantisi
CN3

Gu¢ Kaynag! Girisi,
Kapi Stiriicti Sinyal Cikisi
Alt kart Baglantisi Baglanti Sokefi
Alt kart Kontrol Karti

Secenek Kart Baglantisi
Secenek Karti

Roéle Cikis Kontrol Terminal Blogu
Terminal Blogu
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Notlar:
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BOLUM 2 - CALISTIRMA

iS5 serisi suriicti agagidaki tabloda belirtildigi gibi uygulamalarina gére ayrilan yedi parametre grubuna sahiptir.
iS5 serisi sdrtictisuntin iki tip keypedi vardir. Biri 32-karakter alfasayisal LCD tus takimi ve digeri 7-Segment LED tus

takimidr.

2.1 Parametre Gruplari

Parametre LCD Tus takimi 6t B,
Grubu (Ust sol Kése) Lt Vel
(LED yanar)
Siiriicii Grubu DRV DRV’ LED Komut Frekansi, Hizlanma/Yavaslama Zamani vb.
Temel Parametreler
Fonksiyon 1 Grubu FU ‘U1 LED Maksmjum Frekans, Tork Artis Miktar vb.
Temel ligili Parametreler
Fonksiyon 2 Grubu FU2 ‘FU2’ LED Motor akimi etiket dgger.l, otomatik motor tanitma vb.
Temel Uygulamaya lligkin Parametreler
Giris / Cikis . Cok Fonksiyonlu Terminal Ayari, Otomatik Calisma vb.
o] I/O’ LED iy .
Grubu Sira Caligmasi i¢in gerekli Parametreler
Alt kart Grubu EXT ‘EXT’ LED Alt kart kurulu oldugunda géruntulenir.
Secenek Grubu COM /0’ + ‘EXT' LED | Segenek karti kurulu oldugunda gérintulenir.
‘FU2' + /O’ + ‘EXT |Capraz, MMC (Cok Motorlu Kontrol), Cekme vb.
Uygulama Grubu APP LED Uygulamayla iliskin Parametreler

Her grubun detayli tanimi igin b6lim 6 ‘daki fonksiyon tanimlarina bakin.
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Bolim 2 - Cal stirma

2.2 LCD Tus takimi
LCD tus takimi 32 alfasayisal karaktere kadar gérintlleyebilir ve cesitli ayarlar dogrudan géstergeden kontrol edilebilir.
Asagidaki tus takiminin resmedilmesidir.

fo)

Program Butonu veri
dedistirmek icin
programlama moduna

32 karakterli, arka 1s1klr, gitmek icin kullanilir.

LCD gésterge. Arka 1sik

ayarlanabilr. Girig Butonu parametre
dahilinde degistirilen
veriye girmek igin
kullanilir.

Mode Butonu sizi yedi _

program grubu arasinda LC=200 [SHIFT] Bu buton

hareket ettirir: DRV, programlama modunda

FUNT1, FUN2, I/O, (EXT), MODE PROG ENT isleci gosterge boyunca

COM, ve APP hareket ettirmek igin
kullanilir.

A SHIFT [ESC] Bu buton program
v ESC kodunu herhangi bir

Yukari ve Agagi Oklan programdan DRV 00'a

veriler arasinda hareket O o o gecirmek icin kullanilir.

edip degistirmek icin REV STOP WD

kullanilir. RESET ileri Calisma Butonu
ileri Calisma LED ‘i
suriici Hizlandiginda

Ters Caligma Butonu.
Ters Caligma LED i
sirfict Hizlandiginda
veya Yavagladiginda
yanip soner.

2-2

veya Yavagladiginda
yanip soner.

Durdur Butonu
stirlicinin calismasini
durdurmak icin kullanilir.
Sifirlama Butonu
Hatalar sifirlamak icin
kullanilir.

LED hata oldugunda
yanip soner.




Bolim 2 - Cal stirma

221  LCD Tus takimi Géstergesi

2) Calistirma/Durdurma Kaynag 3) Frekans Ayar Kaynag
1) Parametre grubu \\ / / 4) Cikis Akimi
V4

\ \ 4

DRUT/K 0.0A
00 STP 0.00 Hz

/

/
5) Parametre Kodu / \ 7) Galisma esnasinda Siiriicti Gikig Frekansi,

Durma esnasinda Komut Frekansi

6) Calisma Durumu

Gostergeler

Tanim

1) Parametre Grubu

Parametre grubunu gorintiler. DRV, FU1, FU2, I/O, EXT, COM, APP gruplari vardir.

2) Calistirma/Durdurma
Kaynagi

Motor Caligtirma ve Durdurma kaynagini géruntuler.

K: Tus takimi Gzerindeki FWD, REV butonlarini kullanarak Calistirma/Durdurma
T: Kontrol terminal girisi FX, RX kullanarak Calistirma/Durdurma

0: Secgenek karti araciligiyla Galistirma/Durdurma

3) Frekans Ayar Kaynagi

Komut frekans ayar kaynagini géruntiler.

K: Tus takimini kullanarak frekans ayari

V: V1 (0 ~10V) veya V1 + | terminalini kullanarak frekans ayari
I: 1 (4 ~20mA) terminalini kullanarak frekans ayari

U: Yukar/Asagi calismasi segildiginde Yukari terminal girisi

D: Yukari/Asagi calismasi secildiginde Asadi terminal girisi

S: Yukari/Asagi ¢calismasi segildiginde Durma durumu

0O: Secenek karti araciligiyla frekans ayari

X: Alt kart araciligiyla frekans ayari

J: Jog terminal girigi

1 ~ 8: Adim frekans caligmasi

* Otomatik ¢alisma esnasinda, 2) ve 3 )’sira numarasi/adimi’ ‘ni goriintiiler.

4) Cikis Akimi

Calisma esnasinda Cikis Akimini gdrintiler.

5) Parametre Kodu

Grup kodunu gérantuler. 0~99 kodlari arasinda hareket etmek icin A (Yukar), ¥ (Asag)
tuslarini kullanin.

6) Galisma Durumu

Calisma bilgisini géruntdler.

STP: Durma Durumu

FWD: ileri calisma esnasinda

REV: Ters calisma esnasinda

DCB: DC Fren esnasinda

LOP: Secen Kartindan Referans Kaybi (DPRAM hatast)

LOR: Segen Kartindan Referans Kaybi (Haberlesme ag hatasi)
LOV: Analog Frekans Referans Kaybi (V1: 0~10V)

LOI: Analog Frekans Referans Kaybi (I: 4~20mA)

LOS: Al karttan Referans Kaybi

7) Sartict Cikis Frekansi
Komut Frekansi

Calisma esnasinda Cikis Frekansini gorintiler.
Durma esnasinda Komut Frekansini gérintiiler.
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Bolim 2 - Cal stirma

2.2.2  Veri Ayarlama Yontemeri (LCD Tus takimi)

1. lIstenen parametre grubu gérintiilenene kadar [MODE] tusuna basin.

2. lstenen parametre koduna gegene kadar [ A] veya [ V] tuslarina basin. istenen parametre kodunu biliyorsaniz

DRV grubu haricinde her parametre grubunun kod numarasini “Ziplama Kodu” ‘nda ayarlayabilirsiniz.
3. Programlama moduna gitmek icin [PROG] tusuna basin, isle¢ yanip sénmeye baslar.
4. lsleciistenen basamaga gegirmek icin [SHIFT/ESC] tusuna basin.
5. Veriyi degistirmek icin [ A] veya [ ¥] tuslarina basin.
6. Veriyi girmek icin [ENT] tusuna basin. islecin yanip sénmesi durur.
B Not: Veri asagidaki durumlarda degistirilemez:

1) Surdcd ¢alistigi esnada parametre ayarlanmaz. (Bélum 5 ‘deki fonksiyon tablosuna bakin) veya
2) FU2-94 [Parametre Kilidi] ‘nde Parametre Kilit fonksiyonu etkinlestirildiginde.
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2.2.3 Parametre Grubu (LCD Tus takimi)

Parametre grubu herhangi bir parametre kodunda [SHIFT/ESC] tusuna basarak dogrudan DRV grubuna geger.

Surtcu FU1 Grubu FU2 Grubu I/0 Grubu
Grubu
DRV»T/K 0.0A FU2> Jump code I/O» Jump code

00 STP 0.00Hz

]_._,[F 1» Jump code
00

S
=

2 ¢

DRV> Acc. time
10.0 sec

T

DRV » Dec. time
20.0 sec

T

DRV> Drive mode
03 Fx/Rx-1

L

DRV> Freq mode ]
04 KevPad-1

@Rér

DRV> Step freg-1

;}

i'
i
I'

10.00 Hz
[DRV> Fault
PI—

?

FU1 » Run prohibit
None

it

FU1 » Acc. pattern
Linear

it

FU1 » Dec. pattern
Linear

it

FU1 » Stop mode
Decel

it

FU1 » DcSt value
50 %

[FU1 » Stall Level
60 150 %

)

E/E it

W W W m

T

?

FU2> Last trip-1

/O> V1 filter
10 ms

[FUZ » Last trip-2

/O> V1 volt x1

[FUZ » Last trip-3
03 oo

/O » V1 freq y1
0.00 Hz

P

T

[FUZ » Last trip-4

/O> V1 volt x2
10.00 V

iy
f#“%
‘
l'
l'

T

[FUZ » Last trip-5
05 oo

/O » V1freqy2
05 60.00 Hz

%ﬂﬂ% -r

“n tm m w m

alli

94 0

[FU2> Para. lock

[I/O » Wayi/2D
60 Forward
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Bolim 2 - Cal stirma

2.3 7-LED Display Tus takimi

5

* Parametre Grup
| —"| Gésterge LEDIeri.

7-bolimii gosterge N o o o o o

DRV FU1 Fu2 1/0 EXT [SHIFT] Bu buton
programlama modunda
Kodlayici topuzu gosterge boyunca iglegi
Parametre gruplari ve hareket ettirmek icin
parametre kodu arasinda kullanilir. .
gezinmeniz igin kullanilir. [ESC] Bu buton herhang

L . bir program kodundan
Topuzu déndlirerek veri program kodunu DRV 00
degistirmek icin de

‘a gecirmek icin kullanilir.
kullanilir.

Caligtir Butonu
strliclyd calistirmak igin
kullanilir. Motor yénu

: DRV 13 ‘te ayarlanir.

P But
d;g%:ﬁmekl:g%nu ver Caligtir LED ‘i strici
programlama moduna Hizlandiginda veya
gitmek icin kullanilir. O O O Yavagladiginda yanip
Girig Butonu degistirilen ~—L| [PROG STOP Soner.
\I:elrliyi giirmek o - s - Durdur Butonu

ullanilir.
LED programlama modu stirlicindin caligmasini
esnasinda yanip soner. durdurmak icin kullanilir,

~_| Sifirlama Butonu
Hatalar sifirlamak icin
kullanilir.

LED hata oldugunda
yanip soner.

* Parametre Grup Gésterge LEDIeri — Kodlayici topuzunu déndirerek parametre kodu sirasiyla DRV 20, DRV 21, DRV 22 ve
DRV 23 ‘de konumlandirildidinda, parametre grup gdsterge LEDIeri DRV, FUN1, FUN2, I/O, EXT yanip séner.

LED Parametre Grubu Tanim

DRV Siirticti Grubu Siirlici grubu yanar.

Parametre kodu DRV 20 [FUN1] ‘de konumlandirildiginda yanip séner.

FuT FONKSIYON T Grubu | £\ SIYON 1 grubu secildiginde yanar.

. Parametre kodu DRV 21 [FUN2] ‘de konumlandirildiginda yanip séner.
Fu2 FONKSIYON 2 Grubu | £\ kSIYON 2 grubu secildiginde yanar.
1o Giris/Cikis Grubu Parametre kodu DRV 22 [I/O] ‘da konumlandiriidiginda yanip séner.

Giris/Cikis grubu segildiginde yanar.

Parametre kodu DRV 23 [EXT] ‘da konumlandirildiginda yanip séner.
EXT Alt kart Grubu Alt kart grubu segildiginde yanar.
Grup yalnizca Alt kart kurulu oldugunda gérindr.

Parametre kodu DRV 24 [EXT] ‘da konumlandirildiginda yanip séner.

I/O + EXT Secenek Grubu Segenek grubu segildiginde yanar.
Bu grup yalnizca Secenek Karti kurulu oldugunda gértindr.
FU2 + 1/0 + EXT | Uygulama Grubu Parametre kodu DRV 25 [FUN2] ‘de konumlandirildiginda yanip séner.
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2.3.1 7-Segment Tus Takimi Gostergesi

1) Parametre Grubu
\DRV FUT FU2 1/0 EXT
°

2) Parametre Kodu ve
Calisma Durumu

O O O O

— Crrinr
/ Iy Ay

3) Calisma esnasinda Cikis Frekansi,
Durma esnhasinda Komut Frekansi

Gosterge

Tanim

1) Parametre Grubu

Parametre gruplar DRV, FU1, FU2, I/O, EXT, COM, APP gruplarini gériintiler.
Her LED parametre grubu segildiginde yanar ve parametre kodu DRV 20, DRV 21, DRV 22, DRV 23,
DRV 24, ve DRV 25 ‘de konumlandiriidiginda yanip séner.

2) Parametre Kodu ve
Calisma Durumu

Grup kodunu gériintiler. 0 ~ 99 kodlari arasinda gezinmek igin enkoder milini dénduirin.
Calisma bilgisini géruntdler.
[ilk basamak]
F: ileri calisma
r: Ters calisma
[ikinci basamak]
d: DC Fren
J: Jog Terminal Girisi
1~8: Adim Frekans Girisi (Otomatik ¢alisma adimini gérintiler)
[iki basamak] - referansin kayboldugunu gésterir.
PL: Secenek Kartindan Referans Kaybi (DPRAM hatasi)
rL: Secenek Kartindan Referans Kaybi (Haberlesme ag hatasi)
vL: Analog Frekans Referans Kaybi (V1: 0~10V)
IL: Analog Frekans Referans Kaybi (I: 4~20mA)
XL: Alt Karttan Referans Kaybi

3) Cikis Frekansi,
Komut Frekansi

Calisma esnasinda Gikis Frekansini gorintler.
Durma esnhasinda Komut Frekansini géruntler.
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232 7-Segment Tus Takimi ile Parametrik Ayarlar

B DRV Grubunda:

1. Kodlayici topuzunu istenen parametre kodu gérintilenene kadar donddrtin.

2. Programlama moduna gitmek icin [PROG/ENT] tusuna basin, sonra gésterge yanip soner.
3. isleci istenen basamaga hareket ettirmek igin [SHIFT/ESC] tusuna basin.

4. Veriyi degistirmek icin enkoder milini éndardin.

5. Degistirilen veriyi girmek icin [PROG/ENT] tusuna basin.

B FUN1 Grubunda:

1. Sirlcl grubunda parametre kodu ‘20" gériintiilenene kadar enkoder milini déndUrin.

2. FUN1 grubuna gitmek icin [PROG/ENT] tusuna basin.

3. lstenen parametre kodu gériintilenene kadar enkoder milini déndriin.

4. Programlama moduna gitmek icin [PROG/ENT] tusuna basin, sonra gdsterge yanip séner.
5. lsleci istenen basamaga hareket ettirmek icin [SHIFT/ESC] tusuna basin.

6. Veriyi degistirmek icin enkoder milini déndirdn.

7. Degistirilen veriyi girmek icin [PROG/ENT] tusuna basin.

B FUN2 Grubunda:
1. Sirlcl grubunda parametre kodu ‘21’ gdrtintiilenene kadar enkoder milini déndUrin.

2. Yukaridaki ‘FUN1 Grubunda’ ‘nin 2.adimina gidin ve geri kalan yordami izleyin.

B |/O Grubunda:
1. Sirlcl grubunda parametre kodu ‘22" gériintiilenene kadar encoder milinidénddrdin.

2. Yukaridaki ‘FUN1 Grubunda’ ‘nin 2.adimina gidin ve geri kalan yordami izleyin.
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2.3.3  Parametreler arasi gecis (7-Segment Tus takimi)

Parametre grubu herhangi bir parametre kodunda [SHIFT/ESC] tusuna basarak dogrudan DRV grubuna hareket eder.

" DRV Grubu ||

DRV FUT FU2 1/0 EXT
O

e O O O
I rrr
Lo

DRV FUT FU2 1/0 EXT
e O O O O

i 1171177
o Lo
DRV FUI FU2 1/0 EXT
e O O O O
r JrMri
[ Coo
SHIFT
ESC
(9 Kodlayici topuzu
l PROG
ENT
ORV FUT FU2 1/0 EXT DRV FUI FU2 1/0 EXT ORV FUl FU2 1/0 EXT
ooooopmooooocooooo
— ENT — P —
0 / n |00 |
||FU1Grubu O oL |— 0 1 /< -5 4 ]
DRV FUT FU2 1/0 EXT DRV FUT FU2 1/0 EXT DRV FUT FU2 1/0 EXT
® O O O O rppog] © ©O ® O O O O ® O O
S ENT — — —
|| FU2 Grubu ,:’ ,’ "—’I'_l’ ,l 1 | et I:'l l:'l ’1
DRV FUI FU2 1/0 EXT DRV FUI FU2 1/0 EXT DRV FUI FU2 1/0 EXT
e O O (/) O Tproa o o O e O @ o o O e O
ENT — P
17 N oo I
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2.4 Caligtirma Yontemi

Asagida gosterildigi gibi iS5 cesitli calistirma yéntemlerine sahiptir.

Calistirma Yoéntemi

Fonksiyon

Fonksiyon Ayari

Tus takimi kullanarak
calistirma

Calistirma/Durdurma komutu ve frekans yalnizca tus
takimi araciligiyla ayarlanir.

DRV 03: Tus takimi
DRV 04: Tus takimi-1 veya -2

Kontrol Terminalleri
kullanarak galigtirma

FX veya RX terminalini kapatmak Calistirma/Durdurma
‘y1 gerceklestirir.

Frekans referansi V1 veya | veya V1+l terminali
araciligiyla ayarlanir.

DRV 03: Fx/Rx-1 veya -2
DRV 04: V1 veya | or V14l

Tus takimi ve Kontrol
Terminalleri kullanarak
calistirma

Calistirma/Durdurma tus takimi araciligiyla
gerceklestirilir.

Frekans referansi V1 veya | veya V1+l terminali
araciligiyla ayarlanir.

DRV 03: Tus takimi-1 veya -2
DRV 04: V1 veya | veya V1+l

FX veya RX terminalini kapatmak Calistirma/Durdurma
‘y1 gerceklestirir.
Frekans referansi tus takimi araciligiyla ayarlanir.

DRV 03: Fx/Rx-1 veya -2
DRV 04: Tus takimi-1 veya -2

Secenek Karti kullanarak
calistirma

Secenek kartini kullanarak ¢alistirma.

iS5 bes secenek karti ve U¢ alt karta sahiptir.

Secenek Kartlari: RS485, Device-Net, F-Net, ProfiBus
ve ModBus

Alt Kartlar: Alt-A Karti, Alt-B Karti, Alt-C Karti

(Daha fazla bilgi icin lutfen ‘Bélim 7 - Segenekler ‘e
bakin.)
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2.5 Caligtirma Ornegi

2.5.1  Kontrol terminali + Tug takimi araciigiyla ¢caligtirma

Ayar: DRV-03 [Strict Modu (Calitir/Durdur yéntemi)] = 1 (Fx/Rx-1)
DRV-04 [Frekans Modu (Frek. ayar ydntemi)] = 0 (Keypad-1)
®  Yukaridaki ayar ile, terminal aracilijiyla Frek ayari & Tus takimi araciligiyla Galigtir/Durdur etkisizlestirilmistir

—_

Gug ACIK oldugunda LCD géstergesini kontrol edin. Aksi takdirde, yukarida belirtilen ayari degistirin.

DRVM T/K 0.0 A
00 STP  0.00Hz

2. FX(veya RX) terminalini ACIK hale getirin. Sonra FWD (veya REV) LED ‘i yanacakir.
DRVPT/K 0.0 A
00 FWD 0.00Hz
3. |PROG/ENT/SHIFT, m tuslari kullanilarak Ref. Frek 60 Hz ‘e ayarlandiginda, motor 60Hz ‘de dénecektir.

Hizlanma/Yavaglama esnasinda FWD (veya REV) LED ‘i yanip sénilyor olacaktir.

DRVP Cmd. freq
00 B 0.00Hz

DRV Cmd. freq
00 [60. 00Hz

DRV P T/K 5.0A
00 FWD 60.00Hz

4.  Fx(veya Rx) terminalini kapatin. Sonra Durma LED ‘i yanacaktir.

DRVIT/K 0.0 A
00 STP 60.00Hz

Not) Tus takimi araciligiyla Calistir/Durdur & Terminal araciligiyla Frek ayari etkinlestirmek icin...
Ayar: DRV-03 [Surict Modu (Calistir/Durdur yéntemi)] = 0 (Tus takimi)
DRV-04 [Frekans Modu (Frek. ayar yéntemi)] = 2 (V1)
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Cahstirma
Ornegi (1)

Tus takimi ile Frekans ayari & Terminal (FX/RX) Uzerinden Caligtir/Durdur

[Calistirma sarti]
-. Kontrol modu: V/F kontrolu
-. Ref. Frekansi: Tug takimi araciligiyla 50[Hz] ayari

- Hizlanma/Yavaslama zamani: Hizlanma - 10 [San], Yavaslama - 20 [San]
-. SUrict modu: FX/RX terminali araciligiyla Calistir/Durdur

[Kablolama]
o °
4p—STo—0 r B B2
AC—oO|0—0 S \
giris—0 0—o T w
G
FX FM
RX i
BX 5G
RST
JoG 30A
P 30C §
p2 308
P3
cM
AXA 8
Potansiyometre AXC
1[kohm],1/2W VR
Vi
5G
Adim Parametre ayari Kod Tanim
1 Kontrol Mod Segimi FU2-39 | 0 {V/F}'ye ayarlayin.
2 Stirlici Modu DRV-3 1 Fx/Rx-1 ‘e ayarlayin.
3 Frekans Modu DRV-4 0 Tus takimi-1 ‘e ayarlayin.
4 50[Hz] frek komut ayar DRV-0 Frek komutu 50[Hz] Tus takimi araciligiyla ayarlayin.
5 Hizlanma/Yavaglama DRV-2 Hizlanma zamanini DRV-2 ‘de 10 [San] ‘ye ayarlayin.
zamani DRV-3 Yavaglama zamanini DRV-3 ‘te 20 [San] ‘ye ayarlayin.
FX terminali AGIK oldugunda motor Hizlanma zamani 10 [San] ile
6 Terminal FX 50Hz ‘de lleri ydnde dénmeye baslar.
FX terminali KAPALI oldugunda motor Yavaglama zamani 25 [San]
ile yavaslayarak durur.
RX terminali ACIK oldugunda motor Hizlanma zamani 10 [San] ile
. 50Hz ‘de Ters yonde dénmeye baglar.
4 Terminal RX KAPALI oldugunda motor Yavasglama zamani 20 [San] ile
yavaglayarak durur.
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2.5.2 Kontrol Terminali araciligiyla Caligtirma

Ayar: DRV-03 [Surict Modu (Caligtir/Durdur yéntemi)= 1 (Fx/Rx-1)
DRV-04 [Frekans Modu (Frek. ayar ydntemi)] = 2 (V1)

—_

Gug ACIK oldugunda LCD géstergeyi kontrol edin. Aksi takdride, yukarida belirtilen ayari degistirin.

ORVIT/V 0.0 A
00 STP  0.00Hz

2. FX/(veya RX) terminaline y6n sinyalini verin. Sonra FWD (veya REV) LED ‘i yanacaktir.

ORVIT/V 0.0 A
00 FWD 0.00Hz

it

Frekansi V1 (Potansiyometre) ‘yi kullanarak ayarlayin. LCD Uzerinde Cikis frek (60 Hz), Déntis yéni (FWD veya
REV) ve ¢ikis akimi (5A) gdrintiilenecektir.

DRVPT/V 5.0 A
00 FWD 60.00Hz

4. Potansiyometreyi saat yénun(in tersinde déndurtrseniz ¢ikis frek. degeri azalir. Striicd ¢ikigi 0.00Hz ‘de durur ve
motor durdurulur.

DRV T/V 0.0 A
00 FWD 0.00Hz

5. FX(veya RX) terminaline gelen y6n sinyalini kestiginizde stop durumuna geri dénecektir.
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Cahstirma
Ornedi (2)

Analog Gerilim Girigi (V1) + Terminal (FX/RX) Uizerinden Caligtirma

[Calistirma sarti]
-. Kontrol modu: V/F kontrolu
-. Referans Frekansi: V1 (Potansiyometre) araciligiyla 50[Hz] analog giris
- Hizlanma/Yavaslama zamani: Hizlanma - 10 [San], Yavaslama - 20 [San]
-. SUrict modu: FX/RX terminali araciligiyla Calistir/Durdur

[Kablolama]
o °
4p—STo—0 r B B2
AC—oO|0—0 S \
giris—0 0—o T w
G
FX FM
RX i
BX 5G
RST
JoG 30A
P 30C §
p2 308
P3
cM
AXA 8
Potansiyometre AXC
1[kohm],1/2W VR
Vi
5G
Adim Parametre ayari Kod Tanim
1 Kontrol Mod Segimi FU2-39 | 0 {V/F}'ye ayarlayin.
2 Stirlici Modu DRV-3 1 Fx/Rx-1 ‘e ayarlayin.
3 Frekans Modu DRV-4 2 V1 Analog giris ‘e ayarlayin.
4 50[Hz] frek komut ayar DRV-0 Frek komutu 50[Hz] V1 (potansiyometre) araciligiyla ayarlayin.
5 Hizlanma/Yavaglama DRV-2 Hizlanma zamanini DRV-2 ‘de 10 [San] ‘ye ayarlayin.
zamani DRV-3 Yavaglama zamanini DRV-3 ‘te 20 [San] ‘ye ayarlayin.
FX terminaline yon komutu verildigi zaman , motor Hizlanma
6 Terminal FX zamani 10 [San] ile 50Hz ‘de lleri yénde ddnmeye basglar.
FX terminaline gelen y6n komutu kesilgigi zaman, motor
Yavaglama zamani 20 [San] ile yavaslayarak durur.
RX terminaline yon komutu veridigi zaman ,motor Hizlanma
. zamani 10 [San] ile 50Hz ‘de Ters ydnde dénmeye baslar.
4 Terminal RX Yén komutu kesildigi zaman , motor Yavaslama zamani 20 [San]
ile yavaglayarak durur.

2-14




Bolim 2 - Cal stirma

2.5.3 Tus takimi ile Caligtirma

Ayar: DRV-03 [Strictu Modu (Calistir/Durdur yontemi)= 0 (Tug takimi)
DRV-04 [Frekans Modu (Frek. ayar yéntemi)] = 0 (Tus takimi)-1

—_

Gug ACIK oldugunda LCD géstergesini kontrol edin. Aksi takdirde, yukarida belirtilen ayan degistirin.

DRV K/K 0.0 A
00 STP  0.00Hz

no

| PROG/ENT/SHIFT, m tuslari kullanilarak Ref. Frek 60 Hz ‘e ayarlayin. Ayar frek. durma esnasinda gortinttilenir.

DRV K/K 0.0 A
00 STP 60.00Hz

w

. [FWD/REV | tusuna basarken motor calismaya baglar ve ¢ikis frek ve ¢ikis akimi gérintlenir.

DRV K/K 50A
00 FWD 60.00Hz

~

. |[STOP/RESET]| tusuna basin. Sonra motor yavaslayarak durur. Ayar frek. 60Hz gérintilenir.

DRV D> K/K 0.0 A
00 STP 60.00Hz
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BOLUM 3 - CESITLi FONKSIYON AYAR & TANIMI

3.1 Fonksiyon Ayari
3.1.1  Temel fonksiyon parametre ayar

Temel fonksiyon ayaridir. Kullanicilar degisiklik yapmadigi siirece butiin ayarlar fabrika varsayilanlaridir. Parametre
degisikligi gerekli olmadigi stirece fabrika ayar degerinin kullaniimasi tavsiye olunur.

1) Ortak parametre ayar
Asagidaki tablo kullanimdan dnce kontrol edilmesi gereken ortak parametre ayarini gosterir ancak degisiklik yapmak
sUrticy kontrol tipini etkilemez.

Parametre ismi Kod Tanim
Motor Segimi FU2-30 istenen stirtictiye uygun olan motor ve gerilim degerini
secer.
Motor degerini segerken temel parametre deger ayari.
Motor parametreleri FU2-31 ~ 36 == Not: Ayarlanmlg parametre degderi ve ggrgek motor
parametre degeri arasinda farklilik var ise,
parametre degderini gercek motora gére dedgistirin.
Surici Modu DRV-3 Tus takimi, Fx/Rx-1, Fx/Rx-2 ayari araciligiyla ¢alistirma
Frekans veya Frekans/Tork ayar parametre:si ) )
Tork Modu DRV-4 FU2 39-[Kontrol modu] Sensérsiiz_T, Vektér_TRQ ‘ye

ayarlandiginda otomatik olarak tork moduna degisir.

Hizlanma/Yavaslama

DRV-1, DRV-2 Hizlanma/Yavaglama zaman ayari
zaman ayari

2) VIf kontroli
FU2-39 [Kontrol modu] fabrika ayari olarak 0 (V/F) ‘ye ayarlanir. V/F araciligiyla calistirma ortak parametre ayarlari
yapildikian ve asagidakiler ayarlandiktan sonra gerceklestirilir.

Parametre ismi Code Description
Baslangic frek. FU1-22 Motoru calistiracak frekansi ayarlayin.
Bu parametrede El ile(istenilen deger parametrik olarak)
Tork artigl FU1-26 veya Otomatik(surticti kendisi ayarliyarak) tork artigi
ayarlanabilir.

FU1-26 [tork artisi] el ile ‘ye ayarlanirsa, kullanici istenen

Tork artis degerl FUt-27, FU1-28 deger ve yonii kod FU1-27 ve 28 ‘de ayarlar.
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3) VIF + PG kontrolu

FU2-39 [kontrol modu] SUB-B Kkarti kullanarak PG (enkoder) geri beslemesi ile V/F ‘ye ayarlanirsa, kontrol tipi otomatik
olarak VIF + PG ‘ye degistirilir. SUB-B karti kullanarak PG geri beslemesini etkinlestirmek i¢in agagidaki parametreler
uygun sekilde ayarlanmalidir.

Parametre ismi Kod Tanim

SUB-B takili iken giris sinyal kullanimini tanimlar. Bu

Girig Sinyal Kullanimi EXT-12 parametre 1 {Geri besleme} ‘ye ayarlanmalidir.

U tip giris sinyali ayarlanabilir;

Girig Sinyal Segimi EXT-15 (A+B), A, -(A+B)

Kodlayici Sinyal Numarasi EXT-16 Motor enkoder numarasini tanimlar.

‘Sub-B’ icin P-Kazanci

Sub-B icin I-Kazanci EXT-22, EXT-23 | PG calismasi esnasinda Pl kontrol6r icin Pl kazanglari

‘Sub-B’ Karti icin Kayma FU2-32 [Nominal Motor Kaymasi] ‘nin yiizdesi olarak
EXT-24
Frekansi ayarlayin.

4) Kayma telafisi
FU2-39 1 {Kayma telafisi} ‘ne ayarlanirsa ¢alistirma Kayma telafisi araciligiyla yapilir. Bu kontrol yiik degisimine bagli
olmaksizin motor hizini sabit tutar.

5) Motor otomatik tanitma (oto tuning)

Bu parametre motor sabitlerinin otomatik ayarinni etkinlestirir. 1 {Hepsi modu} ‘na ayarlanirsa, ayar yéntemi [FU2-39]
‘da ayarlanan kontrol moduna gére degiskenlik gosterir. Otomatik ayarlama iki sekilde yapilabilir — biri motor dénusstiz
mod, digeri motor dontislii mod.

(D Doénlssiiz mod ile Otomatik ayarlama: Rs+Lsigma
(2 Donusli mod ile Otomatik ayarlama: Hepsi, Kodlayici Testi, Tr

Otomatik ayarlama gerceklestirmeden dnce, ortak ayarda motor degeri, motor parametresini ayarlayin ve FU2-39
[kontrol mod segimi] ‘nde istenen kontrol modunu segin. Ancak, kenkodere iliskin parametreleri otomatik ayarlarken
vektér kontrolun detayli fonksiyon ayarlari dnceden tanimlanmis olmalidir. Kodlayici Testi, Tr ve kontrol modu vektér
kontroluna ayarlanirsa, Sub-B karti takiimalidir.

Parametre ismi Kod Tanim

Otomatik ayarlama FU2-40 Hayir, Hepsi, Rs+Lsigma, Kodlayici Testi, Tr

Ayarli deger gbzlemleme
(YliksUz akim, statér/rotor direnci, kacak indiiktans, rotor
filtre zaman sabiti)

Parametre deger FU2-34,
gbstergesi FU2-41 ~ 44

3-2



Bdlim 3 — Fonksiyon Ayarlari

FU2-40 Tanim

No (Hayir) Motor sabit hesaplamasi etkisizlestirilir.

Biitlin sabitler bu kodda hesaplanabilir ancak farkli sabitler kontrol moduna gére
ayarlanir;

VIF, Kayma telafisi, Sensdrsiiz_S, Sensorsiiz_T igin:

(Ylksuz akim, statér direnci, kagak indlictans, statér indliktansi mevcuttur)

All (Hepsi) == Not: V/F ve Kayma telafisi esnasinda yalnizca yiksiiz akim hesaplanabilir.
Vektor_SPD, Vektor_T igin:
(Ylksuz akim, statér direnci, kagak indlictans, stat6r indliktansi, enkoder testi,
rotor filtre zaman sabiti)

Rs+Lsigma Statér direnci, kacak indiictans hesaplar.

Enc Test (Kodlayici
Testi) Kodlayici durumunu hesaplar.
Tr Rotor filtre zaman sabitini hesaplar.

6) Sensorsiiz vektér kontrolu

Parametre gruplarindan FU2-39 da 2 {Sensorless_S} ve 3 {Sensorless_T} kontrol tiplerini segebilirsiniz. . Bu iki
paremetreden yliksek performans alinabilmesi icin dnce parametrelerden sensérstiz hiz kontrol veya sensdrsiiz tork
kontrol tipleri secilmeli ve mutlaka otomatik tanitma yapiimalidir.

Parametre ismi Kod Tanim
Kontrol mod segimi FU2-39 Sensérsiiz_S veya Sensorsiiz_T ‘yi secin.
Sensérsiiz kontrol icin
P, | kazanci FU2-45, FU2-46 | Sens6rsiiz_S icin kazang ayarlayin.
Starting freq FU1-22 Motor baglama frek.
7) Vektor kontrolu

Vektdr kontrolunu etkinlestirmek icin FU2-39 ‘u 4 {Vektdér_SPD} ‘ye veya 5 {Vektér_TRQ} ‘ye ayarlayin. Bu kontrolu
baslatmak icin surliclide Sub-B karti takili olmali ve motor (izerine enkoder monte edilmis olmalidir.

Parametre ismi Kod Tanim
SUB-B karti takili iken sinyal giris yontemini tanimlar.
Giris Sinyal Kullanimi EXT-12 Vektdr kontrol ayari yalnizca bu parametre 1 {Geri
besleme} ‘ye ayarlandiktan sonra gegerlidir.
Giris Sinyal Segimi EXT-15 3 tip sinyal girisi: (A+B), A, -(A+B)
Kodiayici Sinyal EXT-16 Motor enkoder sinyal numarasini girer.
Numarasi

Vektdr kontrol modunu segmeden 6nce enkoder ayari yukarida belirtilen sekilde yapiimalidir. Ortak ayarda gergek
motor parametre degeri ayarlanirsa vektér kontrol modunu segmeden dnce Otomatik ayarlamayi ¢alistirin.
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Parametre ismi

Kod

Tanim

Kontrol Mod Segimi

FU2-39

Vektér_SPD veya Vektdr_TRQ ‘u seger.

ileri/ Ters Tork Siniri

EXT-27, EXT-28

Tork akimina ILERI/TERS sinin ayarlar.

icin P-Kazancl/ |-
Kazanci

(Sensérli) Vektdr_SPD

EXT-25, EXT-26

Vektdr_SPD kontrolu i¢in P/ Kazancini ayarlar.

Hiz Sinir ayari

EXT-50, EXT-51
EXT-52, EXT-53

Vektér_TRQ i¢in hiz sinirini ayarlar.

Sifir Hiz Algilama

Seviyesi/Bant genisligi

EXT-54, EXT-55

Motor hizi 0 ‘a eristiginde Cok Fonksiyonlu ¢ikis terminal
rélesini acik/kapall ‘ya ayarlar.

Tork Algilama

Seviyesi/Bant genigligi

EXT-56, EXT-57

Torkun belirli seviye/bant genisligini algilar.

3.1.2

MOTOR KONTROL TiPi AYARLARI

SV-iS5 surticti motor verimliligi ve randimanini azamilestirmek icin geliskin fonksiyon parametreleri barindirir.
Parametre degisikligi gerekli olmadigi stirece fabrika ayarinin kullaniimasi tavsiye olunur.

1) VIF kontrolu
Parametre ismi Kod Tanim
Yk 6zelliklerine gére kullanin. Kullanici V/F segilirse,
V/F Sablonu FU1-29 kullanici [FU1-30]~[FU1-37] ‘de uygulama ve yik
zellikleri icin en iyi cikis V/F 6zelligini secebilir.
istenilen yonde tork ¢ikisi saglamak igin kullanilir. Stiriici
Bekleme frekansinda [FU2-07] calisirken ayarlanmig
Bekleme calismasi FU2-07 [FU2-08] Bekleme zamani stiresince hizlanmayi durdurur
FU2-08 ve komut frekansinda hizlanmaya baglar. [FU2-08]
Bekleme zamanini 0 ‘a ayarlamak Bekleme galismasini
etkisizlestirir.
Mekanik sistemin dogal frekansina atfedilebilir
yankilanmanin éninmesi istendiginde, bu parametreler
yanki frekanslarinin atlanmasina imkan saglar. Ziplama
FU2-10 i
Frekans ziplama FU2-11~16 frekanslarinin her bélgenin Ust veya alt noktasina

ayarlandigi lice kadar bdlge ayarlanabilir. Fonksiyonu
etkinlestirmek icin, [FU2-10] ‘u ‘Evet’ ‘e ayarlayin ve [FU2-
11]~[FU2-16] ‘deki degeri ayarlayin.

S-egrisi Bu sablon tasiyici vb. (izerinde y(ikiin dismesinin ve
Hizlanma/Yavaglama FU2-17/ FU2-18 | hizlanma/yavaglama sokunda azalmasinin engellenmesi
sablonu Uzerinde etkiye sahiptir.

3-4




Bdlim 3 — Fonksiyon Ayarlari

2) Sensorsiiz vektor kontrolu
FU2-39 [Kontrol Mod Secimi] 2 {Sensérstiz_S} ‘ye ayarlandiginda Sensorsiiz vektér kontrolunda baslamak icin iligkili

parametreler
Durum Kod Tanim
FU1-14 On tahrik zaman ayari
Ba§ladlglnda 1/012~14 . N o
EXT-4 Cok fonksiyonlu giris terminali P1-P6 tanimla

3) Vektor kontrolu [Vektér_SPD, Vektér_TRQ]

FU2-39 [Kontrol Mod Segimi] 4 {Vektér_SPD} ‘ye ayarlandiginda Vektér kontrol ‘da ¢alistirma/durdurma icin iligkili

parametreler
Durum Kod Tanim

FU1-14 On tahrik zaman ayar (motoru akim ile dekstekler)

Ba§ladlglnda 1/012~14 . N o
EXT-4 Cok fonksiyonlu giris terminali P1-P6 tanimla

On tahrik akimi FU1-16 On tahrik akim ayari

FU1-15 Durma ayarinda tutma zamani

Durdugunda

FU1-7 Durdurma yéntem segimi

Bu parametre, FU2-39 [Kontrol Modu] 5 {Vekt6ér_TRQ} ‘ye ayarlandi§inda motorun asiri hizlanmasini (motorun sinir
seviyesi lizerinde ¢alismasi)sinirlandirir.

Parametre ismi Kod Tanim
Hiz sinir seviyesi EXT-50 Hizi sinirlandirma ve hiza gdre referans tork degerini
/ avans / kazang EXT-53 degistirme fonksiyonu

4) Motor ve siiriicii durumu

go6zlemleme parametreleri

Parametre ismi Kod Tanim
Cikis akimi/motor hizi DRV-8 ~ 9 Cikis akimi ve motor devrini gérintiler.

DC bara gerilimi DRV-10 DC bara gerilimini gérintuler.

Kullanici gésterge secimi DRV-11 FU2-73 ‘de secilen ¢ikis gerilimi veya gic DRV11 ‘de
(Gerilim ve gucg) FU2-73 grintilenir.

Referans/ G?” beslgm ¢ DRV-15 Referans / Geri besleme frekans géstergesini gérintiler.

frekans géstergesi

Hata gbstergesi DRV-14 Mevcut strtci hatasini gérintler.
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Bolim 3 — Fonksiyon Ayarlari

5) Parametreye ilk deger atama

== Not: Parametre Okuma/Yazma bir kez calistirilinca motor parametreleri (FU2-31~37, FU2-41~44) fabrika ayarina

Parametre ismi Kod Tanim
Yazilim strimi FU2-79 Sartict yazilim strdmant gérintler.
FU2-91 P
Parametre FU2-0 [FU2-91], [FU2-92]: Diger stirlictiden parametre kopyalama
Okuma/Yazma/ilk deger [FU2-93]: Fabrika ayar degerlerini parametrelere atama
" FU2-93 .
atama/Kilitleme FU2-94 [FU2-94]: Parametre yazma etkisiz

doéndrdlr.

6) Koruma & Hata seviye ayari

7

~—

Parametre ismi Kod Tanim
FU1-50 Harici 1s1 rélesi kullanilmadan motorun agiri Isinmadan
. FU1-51 .
Elektronik isi FU1-52 korunmasi. Daha fazla detay icin parametre tanimlarina
FU1-53 bakin.

Asiri yiik alarm ve hatasl

FU1-54, FU1-55
FU1-56, FU1-57
FU1-58

Esik degeri Uzerinde asir akim devam ettiginde uyari
alarm ¢ikisi olur ve hata mesajini gértinttiler.

Durma 6nleme

FU1-59, FU1-60

Motorun asiri akim vb. sebebiyle durmasini nlemek igin
cikis frek ‘nin ayarlanacagi ¢ikis akim seviyesini ayarlayin.
Motorun durmasini énlemek i¢in hizlanma/sabit
hiz/yavaglama esnasinda etkinlesir.

Baslama / Hizlanma / Yavaglama / Durma sablon ayari
Parametre ismi Kod Tanim
5 tip Hizlanma/Yavaglama sablonu: ‘Dogrusal’, ‘S-
Hizlanma / Yavaglama FU1-05 egrisi’, 'U-egrisi’, *Asgari’, ‘Optimum’ uygulama ve yiik
sablonu FU1-06 6zelligine gbre ayarlanabilir. ‘S-egrisi’ segilirse, istenen
deger [FU2-17], [FU2-18] ayarlanabilir.
3 tip durma yéntemi ‘Yavaslama’, ‘DC-Freni’, ‘Serbest
Durma ydntemi FU1-07 Calisma’ secilebilir. ‘DC-Freni’ segilirse, istenen deger
[FU1-8]~ [FU1-11] ayarlanabilir.
DC Enjeksiyon Fren Motor ayarlanmig [FU1-12] ayarlanmig [FU1-13] §Qresince
Baslama Gerilimi / FU1-12 uyg.u!andlktavn sonra hizlanir. V/F ve Kayma telavf|S|
FU1-13 haricinde deger kontrol modunda 0 ‘a ayarlandiginda DC
Zamanl N -
enjeksiyon fren baslama etkisizdir.
Etkin frekansi sinirlandirir. Strlich dst frek sinir [FU1-25]
FU1-23 ve alt frek sinin [FU1-24] arasindaki frek araliginda caligir
Frekans Sinir secimi FU1-24 ve Ust/alt frek degeri girildiginde otomatik olarak sinir
FU1-25 degeri tarafindan yer degistirilir. Ayar araligi: [FU1-20]
Azami frek [FU1-21] Temel frek. arasi
Dinamik fren FU2-75 Geri besleme ytikil bagli oldugunda DB direng modunu
FU2-76 secin. Daha fazla detay icin DBU kilavuzuna bakin.
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Bdlim 3 — Fonksiyon Ayarlari

8) Calisma baglatma ydntemi

Parametre ismi Kod Tanim

Motor baglatma y6ntemi:

FU2-20 [FU2-20]: Gli¢ acilinca calisma,

FU2-21 [FU2-21] Hata sifilamadan sonra tekrar ¢alisma,

FU2-26 [FU2-26] Otomatik tekrar ¢alisma deneme sayis|

FU2-27 [FU2-27] Otomatik tekrar ¢alisma 6ncesi gecikme zamani
Daha fazla detay icin parametre tanimina bakin.

Baslatma y6ntemi

FU2-22 Hiz arama fonksiyonu Hizlanma, hata, anlik gu¢ arzasl,

Hiz Arama Segimi FU2-23 hata sifirlama sonrasi tekrar calistirma ve otomatik tekrar
FU2-24 calistirma esnasinda kullanilabilir. Daha fazla detay igin
FU2-25 parametre tanimina bakin.

3.1.3  Uygulama fonksiyon ayari

1) PID caligmasi

Strlcl PID geri besleme kontrolu araciligiyla akis hizi, hava hacmi veya basing gibi proses kontrolli gerceklestirmek
icin kullanilabilir.

Parametre ismi Kod Tanim

PID kontrol ayari FU2-41~ FU2-60 | PID kontrol ayari icin parametreler

2) Jog ve Coklu hiz caligmasi

Parametre ismi Kod Tanim
Cok fonksiyonlu giris [/0-12 ~14 [/0-12 ~14 Hiz-H, Hiz-M, Hiz-L ‘ye ayarlanirsa 7 hiza
terminal ayari EXT2~4 kadar ¢oklu hiz caligmasi mumkundir.
Girig terminali on filre l/0-17 Frek. ayar devresindeki gurdltiyu gidermede etkilidir.
zaman sabiti
o DRV-05 ~ 7 . .
Hiz referans degeri 10-21 ~ /O-24 Her adim igin hiz referans degeri ayari
Her adim igin
Hizlanma/Yavaslama l/0-25 ~ 38 Her adim i¢cin Hizlanma/Yavaglama zaman ayari
zaman ayari
Jog frek. 1/0-20 Jog calismasi igin Jog frek ayar
Hiz-H Hiz-M Hiz-L JOG Hiz Sinyali Parametre degeri
0 0 0 0 Hiz0 DRV-00
X X X 1 Jog frek. 1/0-20
0 0 1 0 Hiz -1 DRV-05
0 1 0 0 Hiz -2 DRV-06
0 1 1 0 Hiz-3 DRV-07
1 0 0 0 Hiz -4 1/0-21
1 0 1 0 Hiz -5 1/0-22
1 1 0 0 Hiz -6 1/0-23
1 1 1 0 Hiz -7 1/0-24
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Bolim 3 — Fonksiyon Ayarlari

3) Otomatik sira caligmasi

I/0-50 [Otomatik (Sira) Calisma secimi] 1 {Otomatik-A} veya 2 { Otomatik-B} ‘ye ayarlanirsa, her sirada azami 8 adim
(hiz) bulunan 5 ‘e kadar sira ayarlanabilir. Bundan dolay1, azami 40 calisma adimi yapilabilir. iki farkl tip otomatik sira
(A, B) calismasi mimkdndir.

Parametre ismi Kod Tanim

Otomatik ¢alisma ayari 1/0-50 ~ 84 8 adim ve 5 sira (Azami) ayarlar.

4) 2. motor caligmasi
ki motoru bir siiriicii ile degistirerek calistirmak igin 2.fonksiyon ayari gereklidir. 2. fonksiyon sinyal girisi igin
tanimlanan terminal ACIK hale getirilirse, 2.motor calismasi gegerlidir.

Parametre ismi Kod Tanim
Cok fonksiyonlu girig l/0-12 ~14 2.motor ¢alismasi Cok fonksiyonlu giris terminalleri P1 ~
terminal ayarlar EXT2~4 P3 veya P4 ~ 6 7 {2.Fonk] ‘a ayarli iken mimkundr.

2.motor galismasi igin Temel frek., Hizlanma/Yavagalama zamani, Durma gibi
FU2-81 ~ FU2-90 . : .
parametre ayari 2.motor ¢alismasi icin gerekli ayar parametreleri.

5) Enerji-tasarruf caligmasi
FU1-39 [Enerji Tasarruf Seviyesi] sabit hiz calismasi esnasinda sirtict ¢ikis gerilimini asgari kilmak icin striic ¢ikis
gerilimini ayarlar. Fan, pompa ve HVAC gibi enerji-tasarruf uygulamalari igin uygundur.
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Chapter 3 — Function Settings

3.2 Caligtirma Ornegi

Calistirma VIF Kontrolu + Analog Gerilim Girigi (V1) + Terminal araciligiyla Caligtirma
Ornegi (1) (FX/RX)
[Caligtirma sarti]
-. Kontrol mod: V/F kontrolu
-. Frekans komutu: V1 terminali araciligiyla 50[Hz] analog giris
-. Hizlanma/Yavaslama zamani: Hizianma - 15 [San], Yavaglama — 25 [San]
-. Calistirma modu: FX/RX terminali araciligiyla Calistir/Durdur
[Kablolama]
® ®
4p —6To=0 r B B2
AC —©|0—0 S v
gitis—o o—o T w
G
FX FM
RX I
BX 5G
RST
J0G 30A
P 30C §
p2 308
P3
cM
AXA g
Potansiyometre AXC
1[kohm],1/2W VR
Vi
5G
Adim Parametre ayari Kod Tanim
1 Kontrol Mod Segimi FU2-39 | 0{V/F}‘ye ayarlayin.
2 Calistirma Modu DRV-3 Fx/Rx-1 ‘e ayarlayin.
3 Frekans Modu DRV-4 V1 Analog giris degerini frekans modunda ayarlayin.
4 50[Hz] frek komut ayari DRV-0 Frek komutu 50[Hz] ‘i V1 (potansiyometre) aracilifiyla ayarlayin.
5 Hizlanma/Yavaslama DRV-2 Hizlanma zamanini DRV-2 ‘de 15 [San] ‘ye ayarlayin.
zamani DRV-3 Yavaglama zamanini DRV-3 ‘de 25 [San] ‘ye ayarlayin.
FX terminali ACIK oldugunda motor Hizlanma zamani 15 [San] ile
6 Terminal FX 50Hz ‘de lleri ydnde dénmeye baslar.
FX terminali KAPALI oldugunda motor Yavaglama zamani 25 [San]
ile yavaslayarak durur.
RX terminali ACIK oldugunda motor Hizlanma zamani 15 [San] ile
7 Terminal RX 50Hz ‘de Ters yénde ddnmeye baslar.
KAPALI oldugunda motor Yavaglama zamani 25 [San] ile
yavaslayarak durur.
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Bolim 3 — Fonksiyon Ayarlari

Calistirma
Ornegi (2)

(V/F + PG) Kontrolu + Tus takimi araciigiyla Calistirma (Calistir/Durdur)

[Calistirma sarti]
-. Kontrol modu: V/F + PG kontrolu

-. Frekans komutu: Tus takimi araciligiyla 50[Hz] Dijital giris

-. Hizlanma zamani: 15[san], Yavaslama zamani: 25 [san]

-. Caligtirma modu: Tus takimi aracili§iyla Galigtir/Durdur

-. Acik Toplayici tip enkoder kullanildiginda kablolama blok semasi.

[Kablolama]
° ®
r B B2
S v
T w
S i Kodiaycr (E
—{]
AOC
FX BOC
RX A+
BX A-
RST B+
JOG B
E; FBA
FBB
o GND
GND
+5V
+5V
VR vee - -
Vi vee Gug-Kaynagl
5G 12v-15V DC
Adim Parametre ayari Kod Tanim
1 Kontrol Mod Segimi FU2-39 | 0{V/F}'ye ayarlayin.
2 Calistirma Modu DRV-3 0 {Tus takimi} ‘na ayarlayin.
3 Frekans Modu DRV-4 0 { Tus takimi-1} ‘e ayarlayin.
4 5}'}23' Komut Frekans DRV-0 50 Hz ayarlamak icin tus takimi Gizerinde PROG tusuna basin.
5 Hizlanma/Yavaglama DRV-2 Hizlanma zamani: DRV-2 ‘yi 15[san] ‘ye ayarlayin
zamani DRV-3 Yavaglama zamani: DRV-3 ‘il 25[san] ‘ye ayarlayin
EXT-12 | EXT-12 [Sinyal Girig Kullanimi] ‘n1 1 {Geri besleme} ‘ye ayarlayin
6 Alt-B kart ayar EXT-15 ve EXT-15 ve EXT-16 ‘yi etiket (izerindeki enkoder degerini
EXT-16 kontrol ettikten sonra ayarlayin.
Tus takimi Gzerinde FWD tusuna basildiginda motor PG kontrolu
tarafindan Hizlanma zamani 15 [San] ile 50Hz ‘de lleri yénde
7 FWD Calisma calisir.
Durdur tusuna basildiginda motor Yavaglama zamani 25 [San] ile
yavaslayarak durur.
Tus takimi Gizerinde REV tusuna basildi§inda motor PG kontrolu
tarafindan Hizlanma zamani 15 [San] ile 50Hz ‘de Ters yénde
8 REV Calisma calisir,
Durdur tusuna basildi§inda motor Yavaglama zamani 25 [San] ile
yavaslayarak durur.
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Bolum 3 — Fonksiyon Ayarlari

Cahstirma
Ornegi (3)

2. motor caligmasi

[Calistirma sarti]
-. Kontrol modu: V/F kontrolu
-. [2. Fonk] kullanarak 1.motor + 2.motor degisimli calistinimasi (Degerler farkli olarak ayarlanabilir)
-. Frekans komutu: Cok adimli ¢alisma kullanilarak
(1.motor --- ana hiz olarak 50[Hz], 2.motor --- P1 terminali ¢ok adimli ¢alisma olarak ayarlanmasiyla 20[Hz])

-. Hizlanma/Yavaglama zamani:

1.motor --- Hizlanma zamani: 15[San], Yavaglama zamani: 25 [San]

2.motor --- Hizlanma zamani: 30[San], Yavaslama zamani: 40 [San]
-. Caligtirma modu: FX/RX araciligiyla Calistir/Durdur

[Kablolama]
)
R B1
S
T
G
FX
RX
BX
RST
JOG
P1
P2
P3
cm
VR
Vi
5G
Adim Parametre ayari Kod Tanim
1 Kontrol Mod Segimi FU2-39 |0 {V/F}‘ye ayarlayin.
2 Calistirma Modu DRV-3 | Fx/Rx-1 ‘e ayarlayin.
3 Frekans Mod ayari DRV-4 |0 {tus takimi-1} ‘e ayarlayin. 1.motor frek ayari
4 Cok fonksiyonlu giris terminali P2 I/0-13 | P2 ‘yi 2.Fonk. ‘a ayarlayin.
5 Cok fonksiyonlu giris terminali P1 [/0-12 | P1 i Hiz-L ‘ye ayarlayin. 2.motor frek ayar
6 1.motor i¢in frek ayari DRV-0 |50[Hz] ‘e ayarlayin.
1.motor i¢in Hizlanma/Yavaglama DRV-1, .
7 zaman ayar DRV-2 Hizlanma/Yavaglama zamanini 15[san]/25[san] ‘ye ayarlayin.
8 2.motor icin frek ayari DRV-5 | 10[Hz] ‘e ayarlayin.
9 2.motor igin Hizlanma/Yavaslama FU2-81/82 | Hizlanma/Yavaglama zamanini 30[san}/50[san] ‘ye ayarlayin.
zaman ayar
P1, P2, cikis rolesini KAPALI hale getirerek ana motor olarak
ayarlayin.
10 |1.motor galigmasi FX/RX terminalini kullanarak motoru FWD/REV yéniinde
calistirin.
P2 terminalini ACIK hale getirerek 2.motor parametrelerini
ayarlayin.
11 2 motor galismasi P1 terminalini ACIK hale getirerek frek ayarini 20[Hz] ‘e

degistirin.
Cikis rélesini ACIK hale getirerek 2.motor terminalini degistirin.
Motoru terminal FX/RX ile FWD/REV ydniinde calistirin.
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Calistirma
Ornegi (4)

Sensorsiiz_S Kontrolu + Coklu hiz caligmasi + Analog ¢ikis (FM)

[Calistirma sarti]
-. Kontrol modu: Sensdrsiiz Hiz kontrolu
-. Frekans komutu: SUB-A ve 8 adimli hiz calismasindan ¢ok fonksiyonlu giris

(Coklu hiz 7 + Jog frek 1)

-. Hizlanma zamani: 5 [San], Yavaglama zamani: 5 [San]
-. Galistirma modu: FX/RX terminali araciligiyla Calistir/Durdur ve hiz ¢ikis

[Kablolama]
Cikis frek [Hz] .
—
4 L @
/ B1 B2
| » —O0 | 00 » R Us
N\ /7 b S Vo——|
SPDO$PD 1 SPD2 SPD 3 SPD 5 SPD 6 SPD, —0 OO0 3 T Wé
JOG L b G Cikis frek
f metre
P4 ACIK ACIK ACIK ACIK S/W - OS-ilgavl,
P5 FX
ACIK ACIK RX
P6 ACIK BX
> RST
JOG ACIK JOG Sw
X ACIK :; i’;
RX ACIK Cpla e
Coklu hiz frek ayar araligi
DRV-00 Hiz0 /020 Hiz4
DRV-05 Hiz1 /021 Hiz5
DRV-06 Hiz2 /022 Hiz6
DRV-07 Hiz3 /023 Hiz7
Adim Parametre ayari Kod Tanim
1 Kontrol Mod Segimi FU2-39 | Sensorsiiz_S ‘ye ayarlayin.
2 Calistirma Modu DRV-3 FX/RX-1 ‘e ayarlayin.
3 Cok fonksiyonlu giris EXT-2 ~4 | P3, P4, P5 i Hiz-L, Hiz-M, Hiz-H ‘ye ayarlayin.
FM (Frekans Metre) i
4 Cikis Segimi 1/0-40 Frekans ¢ikisina ayarlayin.
i Cikis V=10V x ¢ikis frek x ¢ikis kazanci (6rm100%) /
5 FM Cikis Ayarlama 1/0-41 (Azami frek x 100)
FX terminali ACIK oldugunda motor P3, 4, 5 aracilijiyla ayarlanan
6 Terminal EX frek ‘ta ileri yonde calisir.
FX terminali KAPALI oldugunda motor Yavaslama zamani 5 [San]
ile yavaglayarak durur.
RX terminali AGIK oldugunda motor P3, 4, 5 aracilijiyla ayarlanan
7 Terminal RX frek ‘ta ters yonde caligir.

RX terminali KAPALI oldugunda motor Yavaslama zamani 5 [San]
ile yavaglayarak durur.
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Calistirma "
Ornedi (5) Vektor_SPD Kontrolu

[Calistirma sarti]
-. Kontrol modu: Vektér_SPD Kontrolu,
-. Kodlayici ézelligi: Sinyal numarasi (1024), Hat Kontrol tipi
-. Frek komutu: KPD-1 araciligiyla 55[Hz] ‘e ayarlayin
-. Hizlanma/Yavaglama zamani: Hizlanma — 15 [san], Yavaslama — 25 [san],
-. Calistirma modu: FX/RX terminali araciligiyla Calistir/Durdur

[Kablolama]

L4 L4
B1 B2

Tus takim

baglantisi Kodlayict

AOC
BoG

A+

B+
B-
FBA
FBB
GND
GND
+5V
+5V
vcc
vce

Adim Parametre ayari Kod Tanim

I FU2-30 ~ | Motor kapasitesi, kutup sayisi, nominal gerilim/akim/kayma ve
1 Motora iligkin ayar s
FU2-36 verimliligi ayarlayin.

EXT-12
2 Kodlayiciya iligkin ayar EXT-15
EXT-16

EXT-12 'yi Geri besleme ‘ye, EXT-1 ‘i A+B ‘ye ayarlayin.
EXT-16 ‘y1 1024 ‘e ayarlayin.

Kodlayiciya iliskin ayar kontrol modu Vektér_SPD ‘ye

3 Kontrol Mod Segimi Fu2-39 o
ayarlanmadan énce yapilmaldir,

Otomatik ayarlama HEPSI ‘ne ayarlandiginda baslar. ” Enc Err’,
4 Otomatik ayarlama FU2-40 “Enc Rev” hatalari gériintiilenirse hatayi temizlemek i¢in enkoder
kilavuzunu dikkatlice okuyun.

DRV-4 DRV-4 ‘i KPD-1 ‘e ayarlayin ve Drv-0 ‘da 55 [Hz] ayarlamak igin

5 Tug takimi girig ayan DRV-0 Prog tusuna basin.
6 Hizlanma/Yavaglama DRV-2 Hizlanma zaman: 15[San] ayarlayin
zaman ayarl DRV-3 Yavaglama zamani: 25[San] ayarlayin
7 Calistirma modu DRV-3 FX/RX-1 ‘e ayarlayin.
FX/RX terminali ACIK oldugunda motor Hizlanma zamani 15 [San]
8 FX/RX terminal ile 55Hz ‘de caligir.

FX/RX terminali KAPALI oldugunda motor Yavaglama zamani 25
[San] ile yavaglayarak durur.
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BOLUM 4 - CABUK CALISTIRMA

Bu Cabuk Calistirma y6nergeleri su uygulamalar igindir:

e  Kullanici iS5 siriicistni ¢abuk calistirmak istediginde,
e Fabrika ayar degerleri kullanici uygulamasi igin uygun oldugunda.

Fabrika ayar degerleri ‘Bélim 5 — Parametre Listesi’ ‘nde gdsterilmektedir. iS5 sirliclisi motoru 60Hz (temel frekans)
a calistirmak icin yapilandinimigtir. Uygulama diger kontrolérlerle koordineli kontrole gereksinim duyarsa, kullanicinin
AC glicii uygulamadan 6nce sriictinin bitin parametre ve ézelliklerine aginalik kazanmasi tavsiye olunur.

1. Sirtclyd kurma (stirictyt ‘1.3 Kurma’ ‘da tanimlandigi gibi kurun)

Temiz, kuru bir bdlgede kurun.

Surdcinln Gstlinde ve yanlarinda yeterli bosluk birakin.

Ortam sicakligi 40°C (104°F) ‘yi gegmemelidir.

Muhafaza icinde iki veya daha fazla stirlicti kurulursa ilave sogutma ekleyin.

2. Sirlclyi kablolama (kablolamayi 1.7 Gii¢ Terminalleri’ ‘nde tanimlanan sekilde baglayin)

AC glici KAPALI duruma getirilmelidir.

AC guclnin etiket gerilimi ile eglestiginden emin olun.

Terminal kart erigimi icin stirlictiniin én alt kapagindaki viday ¢ikarin (15~ 30HP sdriicilerde terminal kart
erisimi icin tug takimi kablosunun baglantisini stiriictiden ayirmali ve kapagdi tamamiyla ¢ikarmalisiniz.)
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Bolum 4 — Cabuk cali stirma yordamlari

4.1

5.
7
6.

7.

Tus takimi kullanarak caligtirma

AC glicl uygulayin.

LCD: [ A] tusuna Ug defa basin.
7-Segment: Enkoder milini ‘03’
gbrintllenene kadar déndirln.

LCD: [PROG] tusuna basin.
7-Segment: [PROG/ENT] tusuna
basin.

LCD: [ V] tusuna bir defa basin.
7- Boliimlii: Kodlayici topuzunu sola
doéndurdn.

LCD: [PROG] tusuna basin.

- Béllimlii: [PROG/ENT] tusuna basin.

[PROG/ENT] tusuna basin.

LCD: [PROG] tusuna basin.

7- Béliimlii: [PROG/ENT] tusuna basin.

8.

10.

11.

LCD: [SHIFT/ESC] tusuna basin ve
komut frekansini artirmak icin

[ A Jtusuna basin.

7- Bollimlii: Komut frekansini
degistirmek i¢in enkoder milini

sa@a dondurin. Degisen basamaklar
[SHIFT/ESC] tusuna basilarak hareket
eder.

LCD: Veriyi kaydetmek icin [ENT] ]
tusuna basin.

7- Bollimlii: Veriyi kaydetmek icin
[PROG/ENT] tusuna basin.

LCD: Motoru caligtirmak icin [FWD]
veya [REV] tusuna basin.

7- Boliimlii: Motoru calistirmak igin
[RUN] tusuna basin.

Motoru durdurmak igin
[STOP/RESET] tusuna basin.

LCD Gosterge

DRWT/K 0.0 A
00 STP 0.00Hz

DRV Drive mode
03 Fx/Rx-1

DRV Drive mode
03 Fx/Rx-1

DRV Drive mode
03 Keypad

DRW Drive mode
03 Keypad

DRWK/K 0.0A
00 STP 0.00Hz

DRW Cmd. freq

00 0.00Hz

DRW Cmd. freq

00 60.00Hz

DRWK/K 0.0 A
00 STP 60.00Hz

FWD veya REV LED ‘i yanip sénmeye
baglar.

STOP/RESET LED ‘i yanip sénmeye
baglar.

4-2

7-Segment Gdsterge

g ERERE
) RO N B
DRV LED ‘i AGIK ‘.

X (
N (
DRV LED § ACIK hale gelir
X (
N (

PROG/ENT LED i ACIK hale gelir.

X "
b N
PROG/ENT LED ‘i AGIK hale gelir.
i X
(S L
g ERERE
) RO N B
e T
RO Ry iy W
PROG/ENT LED ‘i AGIK hale gelir
e o It
RO MR Oy U M

RUN LED fi yanip sénmeye baglar.
Motor déniis yonini degistirmek
icin DRV 13 ‘i ‘1" ‘e degistirin.

STOP/RESET LED ‘i yanip sénmeye
baslar.



Bolum 4 — Cabuk cali stirma yordamlari

4.2 Kontrol Terminallerini kullanarak Caligtirma

1. Terminaller Gizerinde potansiyometre
kurun ve kablolamay| asagida LCD Gésterge 7-Segment Gosterge
gOsterildigi gibi baglayin.

1kQ, 12 W

[P1|P2|P3|Fx|RX|NC|VR] VI |
[soa] em[cm]Bx [RsT] 1 [FM[56]

2. AC giicti uygulayin. DRWT/K 0.0A [t T
00 STP 0.00Hz ) R M
DRV LED  AGIK ‘trr.
3. DRV 03 ‘ln ‘Fx/Rx-1"
ayarland|lg|]nd:n exmin ?)Iun DR\ Drive mode 1 (
' 03 Fx/Rx-1 Lt (
4. LCD: DRV 04 ‘e gecmek icin [A]
tusuna basin. DRW Freq mode XRX (]
7- Boliimlii: Kodlayici topuzunu ‘04’ 04 Keypad-1 VR I
gorintilenene kadar dénduirin.
DRW Freq mode
5. LCD: [PROG] tusuna basin. 04 Keypad-1 ) '
7- Béliimli: [PROG/ENT] tusuna basin. ol by
PROG/ENT LED ‘i AGIK hale gelir.
6. LCD:[A] tusuna basinve V1’ ‘e DR\ Freq mode
ayarlayin. 04 V1 Y =
7- Bollimlii: Kodlayici topuzunu L ( Y
dondurin ve ‘2" ‘ye ayarlayin. PROG/ENT LED ‘i AGIK hale gelir
DR\ Freq mode
7. LCD: [ENT] tusuna basin. 04 Vi r: L: ':‘
7- Boliimlii: [PROG/ENT] tusuna basin. PROG/ENT LED ‘i KAPALI hale gelir
DRWT/V 0.0A
8. [SHIFT/ESC] tusuna basin.. 00 STP 0.00Hz "~ "
> DR N N
. . DRWT/V 0.0A
9. Frekansi potansiyometreyi 00 STP 60.00Hz >~ B Rx
dondiirerek ayarlayin. )y AT RX RN
FWD veya REV LED ‘i yanip sénmeye RUN LED ‘i yanip sénmeye baslar.
10. Motoru galigtirmak igin FX veya RX baglar.
kontagini kapatin.
STOP/RESET LED ‘i yanip sénmeye STOP/RESET LED ‘i yanip sénmeye
baglar. baglar.

11. Motoru durdurmak icin FX veya RX
kontagini agin.
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4.3 Tus takimi ve Kontrol Terminalleri kullanarak Caligtirma

4.3.1

Harici Kaynak ile frekans ayari ve Tug takimi ile Caligtir/Durdur
1. V1, VR, 5G terminalleri izerinde potansiyometre kurun ve kablolamayi asagida solda gésterildigi gibi baglayin.

Frekans referansi olarak ‘4 - 20mA arasi’ akim kaynagi kullanildiginda asagida gdsterildigi gibi | and 5G terminallerini

kullanin.

DRV 04 V1 olarak
ayarlanmalidir.

1kQ, 172

[P1[P2|P3|Fx|RX|NC|VR] VI |

W DRV 04 I olarak ayarlanmalidir.

[P1[P2|P3|Fx|RX|NC|VR]| VI |

loa| cm [cm|BX [RsT| 1 [FM|[5G]

[soa] em[cm]Bx[RsT] 1 [FM[56

4 - 20mA aras! sinyal

2. AC guct uygulayin. DRWT/K 0.0A g T
00 STP 0.00Hz ) DN R
DRV LED  AGIK ‘trr.

3. LCD: DRV 03 ‘e hareket etmek icin [A]  [DRW Drive mode 1 (
tusuna basin. 03 Fx/Rx-1 i (
7-Segment: Enkoder milini ‘03’
it K —
gorintilenene kadar dondtirin DR Drive mode " ‘

] (= (

4. LCD: [PROG] tusuna basin. 03 FxRx-1

7- Boliimlii: [PROG/ENT] tusuna basin.

PROG/ENT LED ‘i ACIK hale gelir.

DR\ Drive mode (] X
, 03 Keypad L N
5. LCD: [ A]tusuna bir defa basin. PROG/ENT LED ‘i ACIK hale gelir.
7- Boliimlii: Kodlayici topuzunu déndiriin
ve ‘0’ ‘a ayarlayin. DR\ Drive mode (I X
03 Keypad i b
6. LCD: [ENT] tusuna basin. PROG/ENT LED ‘i KAPALI hale gelir.
7- Boliimlii: [PROG/ENT] tusuna basin.
DRV Freq mode RN (
04 V1 2 -
7. DRV 04 ‘in V1’ ‘e ayarlandigini teyit edin. PROG/ENT LED i ACIK hale gelir
DRWT/V 0.0A l: l: X
8. [SHIFT/ESC] tusuna basin. 00 STP 60.00Hz ' bt bt

Potansiyometreyi kullanarak frekansi
ayarlayin.

RUN LED ‘ yanip sénmeye baglar.
Motor calisma ydnUn( degistirmek
icin, DRV 13 ‘0 1’ ‘e degistirin.

9. LCD: [FWD] veya [REV] tusuna basin.

FWD veya REV LED ‘i yanip sdnmeye
7-Segment: [RUN] tusuna basin.

baslar.
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4.3.2

1.

10.

Tus takimi ile frekans ayari ve Harici Kaynak ile Caligtir/Durdur.

Kablolamay1 asagida gosterildigi gibi
baglayin.

[P1|P2|P3|Fx|RX|NC|VR] VI |
loa| cm [cm|Bx [Rst| 1 [FM][5G]

AC glicti uygulayin.

DRV 03 ‘iin ‘Fx/Rx-1’ ‘e ayarlandigini teyit
edin.

DRV 04 ‘iin “Tus takimi-1’ ‘e ayarlandigini
teyit edin.

[SHIFT/ESC] tusuna basin.

LCD: [PROG] tusuna basin..
7-Segment: [PROG/ENT] tusuna basin.

LCD: Frekansi [SHIFT/ESC] ve [ A] tusunu
kullanarak ayarlayin.

7- Bollimlii: Frekansi encoder milini
déndurerek ayarlayin.

LCD: Veriyi kaydetmek icin [ENT] tusuna
basin.

7-Segment: Veriyi kaydetmek igin
[PROG/ENT] tusuna basin.

Motoru galistirmak icin FX veya RX
kontagini kapatin.

Motoru durdurmak i¢in FX veya RX
kontagini agin.

LCD Gosterge

DRWT/K 0.0 A
00 STP 0.00Hz

DRV Drive mode
03 Fx/Rx-1

DRW Freq mode
04 Keypad-1

DRWT/K 0.0 A
00 STP 0.00Hz

DRW Cmd. freq
00 0.00Hz

DRW Cmd. freq
00 60.00Hz

DRWT/V 0.0A
00 STP 60.00Hz

FWD veya REV LED ‘i yanip
sénmeye baslar.

FWD veya REV LED ‘i yanip
sénmeye baslar.
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7-Segment Gdsterge

g KNI
) Ny
DRV LED § ACIK hale gelir

X (
L (
LR X
L« I
g KNI
) Ny
EREENIRENERE
R Ry N N
PROG/ENT LED ‘i AGIK hale gelir.
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)
o
@
&)
m
=
—
[
m
O
>

Q
=
[
@

«
@

RUN LED i yanip sénmeye baglar.

RUN LED i yanip sénmeye baslar.






BOLUM 5 - PARAMETRE LISTESI

5.1 Sirici Grubu [DRV]

Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi Birim F'a(:ri Calisma
Kod Tanim Varsa esnasinda |Sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | ler ol ayarlanabilir
Komut Frekansi veya
Komut Torku
Ikis Frekansi/ Cmd. fre
(Cikis g Fveyar ) 0.00
DRV-001"| Motor galisirken tork, veya (DRV-13) 0 - FU1-20 (Azami frek) arasi 0.01 H] Evet 6-1
- z
Referans Frekansi/ Cmd. Trq
Motor dururken tork)
Cikis Akimi (LCD)
. 20.0 6-26-
DRV-01 |Hizlanma Zamani Acc. time 01 0-16000 arasi 0.1 fsan)] Evet 5
san
. 30.0
DRV-02 |Yavaglama Zamani Dec. time 02 0-6000 aras! 0.1 fsan] Evet 6-3
san
o Tus takimi 0
Striict Modu . Fx/Rx
DRV-03 . . Drive mode 03 Fx/Rx-1 1 Hayir 6-3
(Calistir/Durdur Yéntemi) -1
Fx/Rx-2 2
Tus takimi-1 0
Frekans Modu veya Freq mode Tus takimi-2 1 Tus
DRV-04 |Tork Modu veya 04 Vi 2 takimi Hayir 6-4
(Frekans/Tork ayar Yontemi) Torque mode | 3 -1
V14l 4
10.00
DRV-05 |Adim Frekansi 1 Step freg-1 05 IH]
z
0 - FU1-20 arasi 20.00
DRV-06 |Adim Frekansi 2 Step freq-2 06 . 0.01 Evet 6-5
(0- Azami frek arasl) [Hz]
30.00
DRV-07 |Adim Frekansi 3 Step freg-3 07 IHz]
z
DRV-08 |Cikis Akimi Current 08 RMS olarak Yiik Akimi [A] 6-6
DRV-09 |Motor Hizi Speed 09 Devir olarak Motor Hizi [rpm] 6-6
DRV-10 |DC Bara Gerilimi DC link Vtg 10 Sirlci icindeki DC Bara Gerilimi [V] 6-6
) o . FU2-73 (Kullanict Géstergesi) ‘nde
DRV-11 |Kullanici Gésterge Segimi User disp 11 i 6-6
secilir
" . Yok
DRV-12 |Hata Géstergesi Fault 12 6-6
nOn
i LCD tus takiminda . 0 [ileri]
DRV-13 |Motor Yon Ayari o 13 Mevcut degildir 0 Evet 6-7
gdrlntilenmez 1 [ters]
Hedef/Cikis Frekans 0.00
DRV-14 | i Tar/Out Freq. 14 Evet 6-7
Gostergesi [Hz]
Referans/Geri besleme 0.00
DRV-1512 . ) Ref/Fbk Freq. 15 Evet 6-7
Frekans Gdstergesi [Hz]
. - ) Hz gbstergesi 0
DRV-16 |Hiz Birim Segimi Hz/Rpm Disp 16 oL , Evet 6-7
Devir gdstergesi 1

1 FU2-39 ‘Sensérsiiz_T’ veya ‘Vektér_TRQ' ‘ye ayarlandi§inda hiz birimi [%] ‘ye degistirilir.
12 Kod DRV-15 yalnizca FU2-47 ‘Evet’ ‘e ayarlandiginda gériindr.
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Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi Birim Fi:ri Calisma
Kod Tanim Varsa esnasinda |Sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | ler N ayarlanabilir
DRV-20 |FU1 Grup Secimi 20 6-7
DRV-21 |FU2 Grup Secimi 21 ’ Evet 6-7
- ve
DRV-22 |I/O Grup Secimi LCD tus takiminda 22 . [PROG/ENT] 6-7
- - Mevcut degildir
DRV-23'3|EXT Grup Segimi gorlintilenmez 23 tusuna basin 6-7
DRV-24 |COM Grup Segimi 24 - 1 Evet 6-7
DRV-25 |APP Grup Secimi 25 - 1 Evet 6-7

18 Kod DRV-23 - DRV-24 aras! yalnizca Alt-Kart veya Segenek Karti kuruldugunda gériinir.
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Boliim 5 - Parametre Listesi

5.2 Function 1 Group [FU1]

14 Kod FU1-08 - FU1-11 arasi yalnizca FU1-07 ‘DC-Fren’ ‘e ayarlandiginda gériindir.
15 Kod FU1-24 - FU1-25 arasi yalnizca FU1-23 ‘Evet ‘e ayarlandiginda goriinr.

5-3

Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi Caligma
Fabrika |#72S!"
Kod Tanim Birimler a | Sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment Varsayllan | . - rian !
abilir
FU1-00 |istenen Kod # ‘na ziplama Jump code | Gorlintllenmez | 1-99arasi | Mevcut degil 1 1 Evet 6-9
Yok 0
FU1-03 |Calisma Onleme Run Prev. 03 ileri Onleme 1 Yok Hayrr | 6-9
Ters Onleme 2
Dogrusal 0
S-egrisi 1
FU1-05 |Hizlanma Sablonu Acc. pattern 05 U-egrisi 2 Dogrusal | Hayrr | 6-9
Asgari 3
Optimum 4
Dogrusal 0
S-egrisi 1
FU1-06 |Yavaslama Sablonu Dec. pattern 06 U-egrisi 2 Dogrusal | Hayir | 6-9
Asgari 3
Optimum 4
Yavaglama 0
FU1-07 |Durma Modu Stop mode 07 DC-fren 1 Yavaglama [ Hayr | 6-10
Serbest calisma 2
DC Enjeksiyon Fren Hayir
FU1-081 DcBr freq 08 FU1-22 - 60 [Hz] arasi 0.01 5.00 [Hz]
Frekansi
DC Enjeksiyon Fren ) Hayir
FU1-09 ) DcBlk time 09 0- 60 [san] arasI 0.01 0.1[san]
Acma Gecikme Zamani
DC Injection Braking Hayir 611
FU1-10 o DcBr value 10 0- 200 [%)] aras! 1 50 [%]
Gerilimi
DC Enjeksiyon Fren . Hayir
FU1-11 DcBr time 11 0 - 60 [san] arasl 0.1 1.0 [san]
Zamani
Baslangi¢c DC Enjeksiyon Hayir
FU1-12 - DcSt value 12 0- 200 [%)] arasI 1 50 [%]
Fren Gerilimi
6-12
Baslangi¢c DC Enjeksiyon . Hayir
FU1-13 DcSt time 13 0- 60 [san] arasI 0.1 0.0 [sec]
Fren Zamani
FU1-14 [On Tahrik Zaman! PreExTime 14 0 - 60 [san] arasl 0.1 1.0 [sec] | Hayr | 6-12
FU1-15 |Tutma Zamani Hold Time 15 0 - 1000 [ms] aras! 1 1000 [ms] | Hayr | 6-13
FU1-16 |On Tahrik Akimi Flux Force 16 100 - 500 [%] arasl 0.1 100.0[%] | Hayr | 6-13
FU1-20 |Azami Frekans Max freq 20 40 - 400 [Hz] aras! 0.01 60.00 [Hz] | Hayir
FU1-21 |Temel Frekans Base freq 21 30 - FU1-20 arasi 0.01 60.00 [Hz] | Hayir | 6-13
FU1-22 |Baslangi¢ Frekansi Start freq 22 0.01 - 10 [Hz] arasi 0.01 0.50[Hz] | Hayr
o L Hayir 0
FU1-23 |Frekans Sinir Segimi Freq limit 23 Eyet ] Hayir Hayir
ve
6-14
FU1-2415 | Alt Sinir Frekansi F-limit Lo 24 0- FU1-25 aras! 0.01 0.50[Hz] | Evet
FU1-25 [Ust Sinir Frekansi F-limit Hi 25 FU1-24 - FU1-20 aras| 0.01 60.00 [Hz] | Hayir
FU1-26 |El ile/Otomatik Tork Artis Torque boost 26 Elile 0 Elile Hayir | 6-14
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Tus takimi Géstergesi Ayar Araligi Calisma
. esnasin
Kod Tanim Birimler Fabrika | ™, Sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment Varsayilan ayarlan
_ abilir
Secimi Otomatik 1
FU1-27 |ileri Yonde Tork Artisi Fwd boost 27 0 - 15 [%] arasi 0.1 2.0 [%] Hayir
FU1-28 |Ters Yénde Tork Artisi Rev boost 28 0 - 15 [%] arasl 0.1 2.0 [%] Hayir
Dogrusal 0 Hayir
FU1-29 |Volt/Hz Sablonu V/F pattern 29 Kare 1 Hayrr | 6-15
Kullanici V/F 2
FU1-301¢ [Kullanici V/F — Frekans 1 User freq 1 30 0 - FU1-20 arasl 0.01 15.00 [Hz] | Hayir
FU1-31 |Kullanici V/F — Gerilim 1 User volt 1 31 0 - 100 [%] arasI 1 25 [%)] Hayir
FU1-32 |Kullanici V/F — Frekans 2 User freq 2 32 0 - FU1-20 arasl 0.01 30.00 [Hz] | Hayir
FU1-33 |Kullanici V/F — Gerilim 2 User volt 2 33 0 - 100 [%] arasI 1 50 [%)] Hayir 616
FU1-34 |Kullanici V/F — Frekans 3 User freq 3 34 0 - FU1-20 arasi 0.01 45.00[Hz] | Hayir
FU1-35 |Kullanici V/F — Gerilim 3 User volt 3 35 0 - 100 [%] arasI 1 75 [%)] Hayir
FU1-36 |Kullanici V/F — Frekans 4 User freq 4 36 0 - FU1-20 arasi 0.01 60.00 [Hz] | Hayir
FU1-37 |Kullanici V/F — Gerilim 4 User volt 4 37 0 - 100 [%] arasI 1 100 [%] Hayir
FU1-38 |Cikis Gerilim Ayar Volt control 38 40 - 110 [%] arasI 0.1 100.0 [%] | Hayir | 6-16
FU1-39 |Enerji Tasarruf Seviyesi Energy save 39 0 - 30 [%] aras! 1 0 [%] Evet | 6-16
. - Hayir 0 Evet
FU1-50 |Elektronik Isi Segimi ETH select 50 Hayir
Evet 1
1 Dakika icin Elektronik Isi . Evet
FU1-5117 o ETH 1 min 51 FU1-52 - 200 [%)] aras! 1 180 [%]
Seviyesi
Srekli olarak Elektronik Isi 50 - FU1-51 arasi (Azami Evet | .17
FU1-52 o ETH cont 52 1 120 [%]
Seviyesi 150%)
Elektronik Isi Ozellik Segimi ford endine 0 i
FU1-53 o ¢ Motor type 53 soguma kendine
(Motor Tipi) 3 5
Zorlamall sogutma 1 soguma
FU1-54 |Asin yilk Uyan Seviyesi OL level 54 30 - 150 [%)] aras! 1 150 [%] Evet
Asin yuk Uyar Tutma ) Evet | 6-18
FU1-55 OL time 55 0-30[san] arasl 0.1 10.0 [san]
Zamani
. . Hayir 0 Evet
FU1-56 |Asin yik Hata Secimi OLT select 56 Evet . Evet
ve
FU1-57 |Asin yilk Hata Seviyesi OLT level 57 30 - 200 [%)] aras! 1 180 [%] Evet | 6-18
Asin yik Hata Gecikme . Evet
FU1-58 OLT time 58 0- 60 [san] arasI 1 60.0 [san]
Zamani
" o 000-111 arasi ) Hayir
FU1-59 [Durma Onleme Mod Secimi|  Stall prev. 59 ) bit 000
(Bit ayarlr) 6-19
FU1-60 |Durma Onleme Seviyesi Stall level 60 30 - 250 [%)] aras! 1 180 [%] Hayir
L Gorintilenme .
FU1-99 |Déniis Kodu 99 Mevcut degil 1 1 6-20
z

16 Kod FU1-30 - FU1-37 aras! yalnizca FU1-29 ‘Kullanici V/F’ ‘ye ayarlandi§inda goriindr.
17 Kod FU1-51 - FU1-53 arasi yalnizca FU1-50 ‘Evet’ ‘e ayarlandiginda gériinir.
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5.3 Fonksiyon 2 Grubu [FU2]

Tus takimi Géstergesi Ayar Arali§ Calisma
=3 s y = Fabrika |esnasin
Kod Tanim Birimler [ Varsayll| da | Sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment an |ayarlan
abilir
istenen Kod # ‘na Gorintlilenme ..
FU2-00 Jump code 1-99 arasl Mevcut degil 1 1 Evet | 6-21
ziplama z
FU2-01 |Onceki Hata Gegmisi 1 Last trip-1 01
FU2-02 |Onceki Hata Gegmisi 2 Last trip-2 02 [PROG] ve [A ] tusuna basarak
FU2-03 |Onceki Hata Gecmisi 3 Last trip-3 03 hata anindaki frekans, akim ve Yok
FU2-04 |Onceki Hata Gegmisi 4 Last trip-4 04 calisma durumu gérulebilir. 6-21
FU2-05 |Onceki Hata Gecmisi 5 Last trip-5 05
. . Hayir 0
FU2-06 (Hata Gegmisi Sil Erase trips 06 Hayir Evet
Evet 1
FU2-07 |Bekleme Frekansi Dwell freq 07 FU1-22 - FU1-20 aras! 0.01 |5.00[Hz]| Hayir 600
FU2-08 |Bekleme Zamani Dwell time 08 0 - 10[san] aras! 0.1 |[0.0[sec]| Hayrr
- Hayir 0
FU2-10 |Frekans Ziplama Segimi Jump freq 10 Evet ; Hayir | Hayir
ve
10.00 Evet
FU2-11'8 (Ziplama Frekansi 1 Alt Jumplo 1 11 0 - FU2-12 arasi 0.01 Hz]
z
. . 15.00 | Evet
FU2-12 |Ziplama Frekansi 1 Ust Jump Hi 1 12 FU2-11 - FU1-20 arasi 0.01 IH]
z
20.00 | Evet
FU2-13 |Ziplama Frekansi 2 Alt Jump lo 2 13 0-FU2-14 arasi 0.01 IH] 6-22
z
- . 25.00 Evet
FU2-14 |Ziplama Frekansi 2 Ust Jump Hi 2 14 FU2-13 - FU1-20 arasi 0.01 IH]
z
30.00 Evet
FU2-15 |Ziplama Frekansi 3 Alt Jumplo 3 15 0 - FU2-16 arasi 0.01 H2]
z
. . 35.00 | Evet
FU2-16 |Ziplama Frekansi 3 Ust Jump Hi 3 16 FU2-15 - FU1-20 arasl 0.01 Hz]
z
S-Egrisi Hizlanma/ Hayir
FU2-17 |Yavaglama Sablonu igin Start Curve 17 0-100 [%] aras! 1 40% 6-23
Baglangic Egrisi
S-Egrisi Hizlanma/ Hayir
FU2-18 |Yavaglama Sablonu igin End Curve 18 0-100 [%] aras! 1 40% 6-23
Bitis Egrisi
Giris/Cikis Faz Kayip ) 00 - 11 arasi
FU2-19 Trip select 19 ) 00 Evet | 6-23
Koruma (Bit ayarl)
Giig agilinca Galisma Hayir 0 Hayir
FU2-20 g g Gals Power-on run 20 y y Evet | 6-23
Secimi Evet 1
Hata Sifilamadan sonra Hayir 0 Hayir
FU2-21 RST restart 21 Evet | 6-24
Tekrar Calistirma Evet 1
o 0000 - 1111 arasl
FU2-22 |Hiz Arama Segimi Speed Search 22 ) 0000 | Hayr
(Bit ayarl)
6-24
Hiz Arama esnasinda Evet
FU2-23 . SS Sup-Curr 23 80 - 200 [%)] aras! 1 150 [%)]
Akim Sinir Seviyesi

18 Kod FU2-11 - FU2-16 arasi yalnizca FU2-10 ‘Evet ‘e ayarlandiginda goriinr.
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Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi Calisma
: g ! 2 Fabrika (esnasin
Kod Tanim Birimler | Varsayll | da | sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment an |ayarlan
abilir
Hiz Arama esnasinda P . Evet
FU2-24 SS P-gain 24 0-9999 arasi 1 100
Kazanci
Hiz Arama esnasinda | . Evet
FU2-25 SS I-gain 25 0-9999 arasl 1 200
Kazanci
Otomatik Tekrar Galisma Evet
FU2-26 Retry number 26 0-10aras! 1 0 6-25
Deneme Sayisl
Otomatik Tekrar Calisma Evet
FU2-27 |. . . Retry Delay 27 0- 60 [san] arasI 0.1 1.0 [san] 6-25
Oncesi Gecikme Zamani
FU2-28 |Hiz Arama Tutma Zamani| SS blk time 28 0 - 60 [san] aras| 0.1 [1.0[san]| Hayrr | 6-26
0.75kW 0
1.5kW 1
2.2kW 2
3.7kW 3
5.5kW 4
7.5kW 5
11.0kW 6
FU2-30 [Nominal Motor Segimi Motor select 30 15.0kW 7 19 Hayir | 6-26
18.5kW 8
22.0kW 9
30.0 kW 10
37.0kW 11
45.0 kW 12
55.0 kW 13
75.0 kW 14
FU2-31 [Motor Kutup Sayisi Pole number 31 2-12arasl 1 4 Hayir | 6-26
FU2-32 |Nominal Motor Kaymasi Rated-Slip 32 0-10[Hz] aras! 0.01 Hayir | 6-26
Nominal Motor Akimi
FU2-33 Rated-Curr 33 1-200 [A] aras! 1 Hayir | 6-26
(RMS)
Yikstiz Motor Akimi 20
FU2-34 Noload-Curr 34 0.5-200[A] arasl 1 Hayir | 6-26
(RMS)
FU2-35 |Motor Nominal Gerilim Motor Volt 35 180..460 [V] Hayir | 6-26
FU2-36 |Motor Verimliligi Efficiency 36 70 - 100 [%)] arasi 1 Hayrr | 6-26
FU2-37 |Yik ataleti Inertia rate 37 0-1arasl 1 0 Hayir | 6-26
FU2-38 |Tetikleme Frekansi Carrier freq 38 1 - 15 [kHz] arasi 1 5[kHz] | Evet | 6-28
V/IF 0
Kayma telafisi 1
- Sensorsiiz_S 2
FU2-39 (Kontrol Mod Segimi Control mode 40 o VIF Hayir | 6-28
Sensérsiiz_T 3
Vektor_SPD 4
Vektér TRQ 5
. . Hayir 0
FU2-40 |Otomatik Ayarlama Auto tuning 41 Heps| : Hayir | Hayr | 6-30
epsi

19 Nominal motor otomatik olarak stiriicii model ismine gére ayarlanir. Farkli ise, bagh motor kapasitesini ayarlayin.
20 By deger FU2-30 ‘da ayarlanan nominal motora gore otomatik olarak girilir. Farkli ise, motorun dogru degerini ayarlayin.
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Tus takimi Géstergesi Ayar Aralig Caligma
1o lEm gest ! L Fabrika |esnasin
Kod Tanim Birimler [ Varsayll| da | sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment an |ayarlan
abilir
Rs + Lsigma 2
Enc Test (Kodlayici 3
Testi)
Tr 4
FU2-412! [Motor Stator Direnci Rs 42 0 - (FU2-30 ‘a bagh) [ohm] arasi | 0.001 Hayir
FU2-42 [Motor Kagak indiiktans! Lsigma 44 0 to (depend on FU2-30) [mH] 0.001 » Hayir
FU2-43 |Motor Statér indiiktans! Ls 43 0 to (depend on FU2-30) [mH] Hayir
FU2-44 |Rotor Zaman Sabiti Tr 44 0 to (depend on FU2-30) [mS] Hayir
Sensorsiiz Kontrol igin P .
FU2-45 SL P-gain 45 0-32767 arasl 1 1000 Evet | 6-31
Kazancl
Sensdrsiiz Kontrol igin | .
FU2-46 SL I-gain 46 0-32767 arasl 1 100 Evet | 6-31
Kazancl
- Hayir 0
FU2-47 |PID Galisma Segimi Proc PI mode 47 Evet ] Hayrr | Hayrr | 6-32
ve
FU2-48% [PID F Kazanci PID F-gain 48 0-999.9 [%] aras! 0.1 0 [%] Evet
Yok 0
Tus takimi-1 1
PID Yardimci Referans Tus takimi-2 2
FU2-49 o Aux Ref Mode 49 Yok Hayir
Mod Segimi V1 3 6-32
I 4
V2 5
) . . Hedef
FU2-50 |(PID Cikis Yon Segimi PID Out Dir 50 Hedef frek. 0 frek Hayir
rek.
I 0
PID Geri besleme Sinyal
FU2-51 o PID F/B 51 Vi1 1 Hayir
Segimi
V2 2
PID Kontrol icin P .
FU2-52 PID P-gain 52 0-999.9 [%] arasI 0.1 1.0[%] | Evet
Kazancl
- . 10.0
FU2-53 |PID Kontrol i¢in | Kazanci PID I-time 53 0-32.0[san] arasl 0.1 Evet
[sec] 6-32
PID Kontrol i¢in D . 0.0
FU2-54 PID D-time 54 0 - 1000 [msan] arasi 0.1 Evet
Kazanci [msec]
PID Kontrol igin Ust Sinir o 60.00
FU2-55 PID limit-H 55 0 - 300.00 [Hz] arasI 0.01 Evet
Frekansi [Hz]
PID Kontrol igin Alt Sinir L
FU2-56 PID limit-L 56 0 - 300.00 [Hz] arasI 0.01 [0.00[Hz]| Evet
Frekansi
, Hayir 0
FU2-57 |PID Cikis Cevirme PID Out Inv. 57 Evet ] Hayir | Hayir
ve
FU2-58 |PID Cikis Olcegi PID Qut Scale 58 0.1-999.9 [%] aras! 0.1 100 [%] | Hayrr | 6-33
FU2-59 |PID P2 Kazanci PID P2-gain 59 0-999.9 [%] aras! 0.1 100 [%] | Hayir
FU2-60 |P Kazang Olcegi P-gain Scale 60 0 - 100 [%] arasI 0.1 100 [%] | Hayir

21 Kod FU2-41 - FU2-46 aras! yalnizca FU2-39 ‘Sensdrsiiz_X’ veya ‘Vektdr_XXX' ‘e ayarli oldugunda gériinr.
22 Bu deger FU2-30 ‘da ayarlanan nominal motora gére otomatik olarak girilir. Farkli ise, motorun dogru degerini ayarlayin.

23 Kod FU2-48 - FU2-62 aras! yalnizca FU2-47 ‘Evet’ ‘e ayarlandiginda gériindr.
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Boliim 5 - Parametre Listesi

Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi Calisma
£ g ! g Fabrika |esnasin
Kod Tanim Birimler | Varsayll | da | sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment an |ayarlan
abilir
Hizlanma/Yavaglama
FU2-69 . Acc/Dec ch F 69 0-FU1-20 arasl 0.00 [Hz]| Hayr | 6-36
Degisim Frekansi
Hizlanma ve Yavaglama Azami frek 0 Azami
FU2-70 | | Acc/Dec freq 70 Hayir | 6-36
icin Referans Frekansi Fark frek 1 frek
0.01 [san] 0
Hizlanma/Yavaglama )
FU2-71 . Time scale 71 0.1 [san] 1 0.01 |0.1[san]| Evet | 6-36
Zaman Olgegi
1 [san] 2
FU2-72 |Gig agilinca Gdsterge PowerOn disp 72 0-12arasl 1 0 Evet | 6-36
o ) Gerilim 0 y
FU2-73 |Kullanici Gésterge Segimi User disp 73 Watt . Gerilim | Evet | 6-37
a
Motor Hiz Kazang Evet
FU2-74 | . . RPM factor 74 1-1000 [%] arasI 1 100 [%] | Evet
Gostergesi
Yok 0
DB (Dinamik Fren) Direng - Dabhili
FU2-75 o DB mode 75 Dahili DB-R 1 Evet | 6-37
Mod Segimi DB-R
Harici. DB-R 2
Dinamik Fren Direng
FU2-76* DB %ED 76 0 - 30 [%)] arasl 1 10[%] | Evet | 6-37
Calismasi
FU2-79 |Yazilim Sirim{ S/W version 79 Sirlim x.xx 6-38
FU2-8125 |2. Hizlanma Zamani 2nd Acc time 81 0 - 6000 [san] aras! 0.1 |5.0][san]| Evet
10.0
FU2-82 |2. Yavaslama Zamani 2nd Dec time 82 0 - 6000 [san] arasl 0.1 rsar] Evet
san
60.00
FU2-83 |2. Temel Frekans 2nd BaseFreq 83 30 - FU1-20 arasi 0.01 (H] Hayir
z
Dogrusal 0
FU2-84 |2. V/F Sablonu 2nd V/IF 84 Kare 1 Dogrusal | Hayir
Kullanici V/F 2
FU2-85 |[2. ileri Tork Artisi 2nd F-boost 85 0 - 15[%] arasI 0.1 2.0[%] | Hayirr | 6-38
FU2-86 |2. Ters Tork Artigi 2nd R-boost 86 0 - 15[%] arasl 0.1 2.0[%] | Hayir
2. Durma Onleme Hayir
FU2-87 o 2nd Stall 87 30 - 150 [%)] aras! 1 150[%)]
Seviyesi
1 dakika i¢in 2. Elektronik .
FU2-88 o 2nd ETH 1min 88 FU2-89 - 200 [%)] arasI 1 150 [%] | Evet
Isi Seviyesi
Siirekli olarak 2. 50 - FU2-88 aras!
FU2-89 ) o 2nd ETH cont 89 ) 1 100 [%] | Evet
Elektronik Isi Seviyesi (Azami 150%)
FU2-90 |2. Nominal Motor Akimi 2nd R-Curr 90 1-200 [A] arasl 0.1 3.6[A] | Hayr
Parametreleri Siriiciiden Hayir 0
FU2-91 Para. Read 91 Hayir | Hayir
Tus takimina Okuma Evet 1
Parametreleri Tug Hayir 0 Hayir | 6-38
FU2-92 [takimindan Siirlciye Para. Write 92 Evet . Hayir
ve
Yazma
Parametrelere ilk deger . Hayir 0
FU2-93 Para. Init 93 " Hayrr | Hayir | 6-39
atama Biitin Gruplar 1

24 Kod FU2-76 yalnizca FU2-75 ‘Harici DB-R’ ‘a ayarlandi§inda gérinir.
25 Kod FU2-81 - FU2-90 aras! yalnizca 1/0-12 ~ |/O-14 ‘den biri ‘2. fonksiyon’ ‘a ayarlandi§inda gériinr.
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Boliim 5 - Parametre Listesi

Tus takimi Gostergesi Ayar Aralig Caligma
Hs e gest L - Fabrika |esnasin
Kod Tanim Birimler [ Varsayll| da | sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment an |ayarlan
abilir
DRV 2
FU1 3
FU2 4
I/0 5
EXT 6
Parametre Yazma
FU2-94 Para. Lock 94 0to 255 1 0 Evet | 6-39
Koruma
[PROG/ENT]
FU2-99 |Dénis Kodu Goriintlilenmez 99 Mevcut degil veya 1 Evet | 6-39
[SHIFT/ESC]

=" Not: FU2-39 V/f veya Kayma telafisine ayarlandiinda FU2-41, 42, 43, 44, 45, 46 gdrintilenmez.




Boliim 5 - Parametre Listesi

5.4 Girig/Cikis Grubu [I/O]

Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi Calisma
Bitiml | Fabrika |&SMasi"
Kod Tanim Varsavilan| 92 |Sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment er y! ayarlan
abilir
istenen Kod # ‘na N .
1/0-00 Jump code | Goriintilenmez 1-99 arasl Mevcut degil 1 1 Evet | 6-40
ziplama
V1 Sinyal Girisi icin Filtre )
1/0-01 » V1 filter 01 0-9999 [ms] arasl 1 10 [ms] Evet
Zaman Sabiti
1/0-02 |V1 Giris Asgari Gerilim V1 volt x1 02 0-10[V]arasi 0.01 [ 0.00[V] Evet
V1 Girig Asgari Gerilimine| V1 freq y1/ 0- FU1-20 [Hz]/ 0.0 [Hz)/
1003 3750 ay 03 Iz oot [P0 Ee | 6o
karsilik gelen frekans V1[%]yl 0 - 150 [%)] arasi 0[%]
1/0-04 |V1 Girig Azami Gerilim V1 volt x2 04 0-10[V]aras! 0.01 [ 10.00[V] | Evet
V1 Girig Azami Gerilimine [ V1 freq y2/ 0 - FU1-20/ 60.00 [Hz)/
1/0-05 05 0.01 Evet
karsilik gelen frekans V1 [%] y2 0 - 150 [%)] arasi 100[%)]
| Sinyal Girisi igin Filtre i
1/0-06 . | filter 06 0-9999 [ms] arasl 1 10 [ms] Evet
Zaman Sabiti
1/0-07 |l Girig Asgari Akim | curr x1 07 0 - 20 [mA] arasi 0.01 | 4.00[mA] | Evet | 6-40
| Giris Asgari Akimina | freq y1/ 0-FU1-20 arasi 0.0 [Hz)/
1/0-08 08 0.01 Evet
karsilik gelen frekans I [%] y1 0 - 150 [%)] 0[%]
1/0-09 |l Giris Azami Akim I curr x2 09 0-20 [mA] aras! 0.01 [20.00 [mA]| Evet
| Giris Azami Akimina | freq y2/ 0- FU1-20/ 60.00 [Hz)/ 6-40
1/0-10 10 0.01 Evet
karsilik gelen frekans I [%] y2 0 - 150 [%)] aras! 100[%)]
Yok 0
Analog Giris Sinyal Kaybi ) ,
fo-11 | ° Wire broken 11 x1 ‘in yarnsi 1 Yok Evet | 6-41
icin Kriterler
x1 altinda 2
Hiz-L 0
Hiz-M 1
Hiz-H 2
XCEL-L 3
XCEL-M 4
XCEL-H 5
Dc-fren 6
2. Fonk 7
Degisim 8
- Ayriimis - 9
Cok Fonksiyonlu Giris . Yukan 10
1/0-12 o P1 define 12 } Hiz-L Evet | 6-42
Terminali ‘P1’ Tanimla Asagi 1
3-Kablo 12
Harici Hata-A 13
Harici Hata-B 14
iMaddesi Temizle 15
Acik déngli 16
Ana stirict 17
Analog tutma 18
XCEL durma 19
P Kazang2 20
SEQ-L 21




Boliim 5 - Parametre Listesi

Tus takimi Géstergesi Ayar Araligi 93:1'5"':
Ko - Birim| VFabrika S .
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | er |Varsayilan ayarlan
abilir
SEQ-M 22
SEQ-H 23
Elile 24
Gitme adimi 25
Tutma adimi 26
Capraz Kapanma Alt 27
apraz Kapanma
Cap Ustp o8
Kilit1 29
Kilit2 30
Kilit3 31
Kilit4 32
Hiz-X 33
Sifirlama 34
BX 35
JOG 36
FX 37
RX 38
Analog Degisim 39
On tahrik 40
Hiz / Tork 41
ASR P/PI 42
Gok Fonksiyonlu Girig i
1/0-13 o P2 define 13 Hiz-M Evet
Terminali ‘P2’ Tanimla -
- — Yukaridaki ile ayni 6-42
1/0-14 Gok Ifonll<5|yon|u G P3 define 14 Hiz-H Evet
Terminali ‘P3’ Tanimla
1/0-15 |Terminal Girig Durumu In status 15 000000000 - 111111111 aras! 648
1/0-16 |Terminal Cikis Durumu Out status 16 0000 - 1111 aras|
Gok Fonksiyonlu Giris
I/0-17 | Terminalleri igin Filtre Ti Filt Num 17 2-50arasl 1 15 Evet | 6-48
Zaman Sabiti
1/0-20 |Jog Frekans Ayari Jog freq 20 10.00 [Hz] |Evet 6-48
1/0-21 |Adim Frekansi 4 Step freg-4 21 40.00 [Hz] |Evet
1/0-22 |Adim Frekansi 5 Step freg-5 22 0to FU1-20 0.01 | 50.00 [Hz] [Evet 648
1/0-23 |Adim Frekansi 6 Step freq-6 23 40.00 [Hz] |Evet
1/0-24 |Adim Frekansi 7 Step freq-7 24 30.00 [Hz] |Evet
Adim Frekansi i¢in i Evet
1/0-25 Acc time-1 25 0 to 6000 [san] 0.1 | 20.0[san]
Hizlanma Zamani 1
Adim Frekansi i¢in ) Evet
1/0-26 Dec time-1 26 0 to 6000 [san] 0.1 | 20.0[san]
Yavaslama Zamani 1
1/0-27 |Hizlanma Zamani 2 Acc time-2 27 0 to 6000 [san] 0.1 [ 30.0[san] |Evet 6-49
1/0-28 |Yavaglama Zamani 2 Dec time-2 28 0 to 6000 [san] 0.1 ] 30.0[san] |Evet
1/0-29 |Hizlanma Zamani 3 Acc time-3 29 0 to 6000 [san] 0.1 | 40.0 [san] |Evet
1/0-30 |Yavaslama Zamani 3 Dec time-3 30 0 to 6000 [san] 0.1 ] 40.0 [san] |Evet
1/0-31 |Hizlanma Zamani 4 Acc time-4 31 0 to 6000 [san] 0.1 | 50.0 [san] |Evet
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Boliim 5 - Parametre Listesi

Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi Garl‘l§m:
cod - Birim| vFabrika e .
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | er |Varsayilan ayarlan
abilir
1/0-32 |Yavaslama Zamani 4 Dec time-4 32 0 -6000 [san] aras! 0.1 | 50.0[san] | Evet
1/0-33 |Hizlanma Zamani 5 Acc time-5 33 0 -6000 [san] aras! 0.1 | 40.0[san] | Evet
1/0-34 |Yavaglama Zamani 5 Dec time-5 34 0 -6000 [san] aras! 0.1 | 40.0[san] | Evet
1/0-35 |Hizlanma Zamani 6 Acc time-6 35 0 -6000 [san] aras! 0.1 | 30.0[san] | Evet
1/0-36 |Yavaglama Zamani 6 Dec time-6 36 0 -6000 [san] aras! 0.1 ] 30.0[san] | Evet
1/0-37 |Hizlanma Zamani 7 Acc time-7 37 0 -6000 [san] aras! 0.1 | 20.0[san] | Evet
1/0-38 |Yavaglama Zamani 7 Dec time-7 38 0 -6000 [san] aras! 0.1 ] 20.0[san] | Evet
Frekans 0
Akim 1
FM (Frekans Metre) Cikis .
1/0-40 o FM mode 40 Gerilim 2 Frekans Evet
Secimi 6-50
DC Bara Gerilimi 3
Tork 4
1/0-41 |FM Cikis Ayar FM adjust 41 10 - 200 [%] aras! 1 100 [%] Evet
Frekans Algilama
1/0-42 o FDT freq 42 0-FU1-20 arasi 0.01 [ 30.00[Hz] | Evet
Seviyesi
Frekans Algilama Bant &30
1/0-43 o FDT band 43 0- FU1-20 arasi 0.01 | 10.00[Hz] | Evet
Genigligi
FDT-1 0
FDT-2 1
FDT-3 2
FDT-4 3
FDT-5 4
oL 5
oL 6
Durma 7
ov 8
LV 9
OH 10
Kayip Komut 11
Cok Fonksiyonlu Calstr 1
1/0-44 |Yardimci Kontak Cikis Aux mode 44 Durdur 13 Caligtir Evet | 6-51
Tanimla (AXA, AXC)
Sabit 14
INV hatti 15
COMM hatti 16
Hiz arama 17
Adim sinyali 18
Sira sinyali 19
Hazir 20
Capraz ACC 21
Capraz DEC 22
MMC 23
Zspd Dect 24
Tork Dect 25
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Tus takimi Géstergesi Ayar Araligi Calisma
Ko - Biriml | Fabrika | °S0%S!" .
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | er |Varsayilan ayarlan
abilir
Hata Cikis Réle Ayan 000 to 111
1/0-45 Relay mode 45 ) 010 Evet | 6-55
(30A, 30B, 30C) (Bit Ayarl)
1/0-46%6 |Siirlici Numarasi Inv No. 46 1-31 arasl 1 1 Evet | 6-55
1200 bps 0
2400 bps 1
1/0-47 |Baud Hizi Baud rate a7 4800 bps 2 9600 bps | Evet | 6-55
9600 bps 3
19200 bps 4
Yok 0
Frek. Referans Kaybinda
1/0-48 o Lost command 48 Serbest calisma 1 Yok Evet
Calisma segimi
Durma 2 6-55
Frek. Referans
1/0-49 |Kaybindan sonra Time out 49 0.1-120 [san] aras! 0.1 1.0 [san] Evet
Bekleme Zamani
Otomatik (S | Yok 0
omatik (Sira) Calisma
1/0-50 o (Sira) Gals Auto mode 50 Otomatik-A 1 Yok Hayir
segimi
¢ Otomatik-B 2 656
1/0-51 |Sira Numarasi Secimi Seq select 51 1-5arasi 1 1 Evet
Sira Numarasi # Adim
1/0-52 Step number 52 1-8arasi 1 2 Evet
Sayisi
1/0-53%” |Sira 1 1. Adim Frekansi Seql/1F 53 0.01 - FU1-20 arasi 0.01 | 11.00[Hz] | Evet
Sira 1 1. Adima Gegis
1/0-54 Seql/1T 54 0.1 - 6000 [san] arasi 0.1 1.1 [san] | Evet
Zamani
Sira1 1. Adimda Sabit
1/0-55 Seql/1S 55 0.1 - 6000 [san] arasi 0.1 11[san] | Evet | 6-57
Hiz Zamani
Sira 1 1. Adim Motor Ters 0 -
/056 | . . Seql/1D 56 . lleri Evet
Yonu Ileri 1
1/0-57 |[Sira2 1. Adim Frekansi Seql/2F 57 0.01 - FU1-20 arasi 0.01 | 21.00[Hz] | Evet
Sira2 1. Adima Gegis
1/0-58 Seql/2T 58 0.1 - 6000 [san] aras| 0.1 11[san] | Evet
Zamani
Sira2 1. Adimda Sabit
1/0-59 Seql/2S 59 0.1-6000 [san] 0.1 11[san] | Evet | 6-57
Hiz Zamani
Sira 2 1. Adim Motor Ters 0 -
1/0-60 . Seql/ 2D 60 . lleri Evet
Yonl Ileri 1
1/0-85 |Adim Frekansi 8 Step freq-8 85 20.00 [Hz] | Evet
1/0-86 |Adim Frekansi 9 Step freg-9 86 10.00[Hz] | Evet
1/0-87 |Adim Frekansi 10 Step freg-10 87 20.00[Hz] | Evet
0- FU1-20 aras! 0.01 6-48
1/0-88 |Adim Frekansi 11 Step freg-11 88 30.00 [Hz] | Evet
1/0-89 |Adim Frekansi 12 Step freg-12 89 40.00 [Hz] | Evet
1/0-90 |Adim Frekansi 13 Step freq-13 90 50.00 [Hz] | Evet

26 Kod I/0-46 - 1/0-49 arasi RS485, Device, Net ve F-net gibi Secenek Kartinda kullanilrr.
27 Kod I/0-53 - 1/0-60 arasi ‘Sira# ’ 1/0-51 ‘de segilen sira numarasina gére degisiklik gosterir.

Parametre kodu I/0-52 ‘de ayarlanan adim sayisina bagli olarak 1/0-84 ‘e artirilabilir ¢linkii adimlar 8 ‘e kadar ayarlanabilir.
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Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi Garl‘l§m:
cod - Birim| vFabrika e .
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | er |Varsayilan ayarlan
abilir
1/0-91 |Adim Frekansi 14 Step freq-14 91 40.00 [Hz] | Evet
1/0-92 |Adim Frekansi 15 Step freq-15 92 30.00 [Hz] | Evet
Hiz-L 0
Hiz-M 1
Hiz-H 2
XCEL-L 3
XCEL-M 4
XCEL-H 5
Dc-freni 6
2. Fonk 7
Degisim 8
- Ayrilmis - 9
Yukar 10
Asag 1
3-Kablo 12
Harici Hata-A 13
Harici Hata-B 14
IMaddesi Temizle 15
Acik déngu 16
Ana kontrol 17
Analog tutma 18
XCEL durma 19
Cok Fonksiyonlu Giris i P Kazang2 20
1/0-93 o RST define 93 Sifilama Evet | 6-42
Terminali ‘RST’ Tanimla SEQ-L 21
SEQ-M 22
SEQ-H 23
Elile 24
Gitme adimi 25
Tutma adimi 26
Capraz Kapanma Alt 27
apraz Kapanma
Cap Ustp o8
Kilit1 29
Kilit2 30
Kilit3 31
Kilit4 32
Hiz-X 33
Sifilama 34
BX 35
JOG 36
FX 37
RX 38
Analog Degisim 39
On tahrik 40
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Tus takimi Géstergesi Ayar Araligi Calisma
Ko - Biriml | Fabrika | °S0%S!" .
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | er Varsayilan ayarlan
abilir
Hiz/Tork 41
ASR P/PI 42
Gok Fonksiyonlu Girig i
1/0-94 o BX define 94 BX Evet | 6-42
Terminali ‘BX’ Tanimla
ok Fonksiyonlu Giri
1/0-95 ¢ o y : JOG define 95 JOG Evet [ 6-42
Terminali 'JOG’ Tanimla .
) . Yukaridaki ile ayni
Gok Fonksiyonlu Girig i
1/0-96 o FX define 96 FX Evet [ 6-42
Terminali ‘FX’ Tanimla
Gok Fonksiyonlu Giris i
1/0-97 o RX define 97 RX Evet | 6-42
Terminali ‘BX’ Tanimla
[PROG/ENT]
1/0-99 |Déniis Kodu Gorlintlilenmez 99 Mevcut degil veya - 1 Evet
[SHIFT/ESC]
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5.5 Harici Grup [EXT]
EXT grubu yalnizca karsilik gelen Alt-Kart kurulu oldugunda gérundr.

Tus takimi Géstergesi Ayar Araligi 93{'?"‘:
cod - Birim| VFabrika e .
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | er | Varsayilan ayarlan
abilir
EXT-00 istenen Kod # na Jump code  Gériintlilenmez 0t0 99 Mevcut degil 1 1 Evet | 6-58
Ziplama
Yok 0
SUB-A 1
SUB-B 2
SUB-C 3 Otomatik
EXT-01 |Alt Kart Tip Gdstergesi Sub B/D 01 SUB-D 4 Yok olarak | 6-58
SUB-E 5 ayarlanir
SUB-F 6
SUB-G 7
SUB-H 8
Hiz-L 0
Hiz-M 1
Hiz-H 2
XCEL-L 3
XCEL-M 4
XCEL-H 5
Dc-fren 6
2. Fonk 7
Degisim 8
- Ayniimis - 9
Yukari 10
Asag 1
3-Kablo 12
Harici Hata-A 13
) B Harici Hata-B 14
Cok Fonksiyonlu Giris . , ,
EXT-02 o P4 define 02 IMaddesi Temizle 15 XCEL-L Evet | 6-58
Terminali ‘P4’ Tanimla
Acik dongi 16
Main-drive 17
Analog hold 18
XCEL stop 19
P Gain2 20
SEQ-L 21
SEQ-M 22
SEQ-H 23
Elile 24
Gitme adimi 25
Tutma adimi 26
Capraz Kapanma Alt 27
apraz Kapanma
Cap Ustp o8
Kilit1 29
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Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi Calisma
Ko - Biriml | Fabrika |®57°S!" Savta
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | er Varsayilan ayarlan y
abilir
Kilit2 30
Kilit3 31
Kilit4 32
Hiz-X 33
Sifirlama 34
BX 35
JOG 36
FX 37
RX 38
Analog Degisim 39
On tahrik 40
Hiz/tork 41
ASR P/PI 42
Gok Fonksiyonlu Girig i
EXT-03 o P5 define 03 XCEL-M Evet
Terminali ‘P5’ Tanimla -
- — Yukaridaki ile ayni 6-58
Gok Fonksiyonlu Girig )
EXT-04 o P6 define 04 XCEL-H Evet
Terminali ‘P6’ Tanimla
Yok 0
EXT-05 (V2 Mod Segimi V2 mode 05 Bastir 1 Yok Hayir | 6-59
Referans 2
V2 Girig Sinyali igin Filtre i
EXT-06 . V2 filter 06 0-9999 [ms] arasl 1 10 [ms] Evet
Zaman Sabiti
EXT-07 [V2 Giris Asgari Gerilim V2 volt x1 07 0- V2 volt x2 [V] aras| 0.01 0.00[V] Evet
V2 Giris Asgari Gerilime
EXT-08 V2 freq yl 08 0-FU1-20 arasi 0.01 | 0.00[Hz] Evet | 6-59
karsilik gelen frekans
EXT-09 (V2 Girig Azami Gerilim V2 volt x2 09 V2 volt x1 - 10 [V] aras| 0.01 | 10.00[V] Evet
V2 Girig Azami Gerilime
EXT-10 V2 freq y2 10 0to FU1-20 0.01 | 60.00 [Hz] | Evet
karsilik gelen frekans
Yok 0
EXT-12 |(Giris Sinyal Kullanimi F mode 12 Geri besleme 1 Yok Hayir | 6-60
Referans 2
. ) Ters 0
EXT-13 [Gercek Hiz Yéni RealSpdDir 13 le . 6-61
eri
Kodlayici Geri besleme
EXT-14 ENC FeedBack 14 *[Hz] 6-61
frekansi
A+B 0
EXT-15 |Giris Sinyal Segimi F pulse set 15 A 1 A+B Hayir | 6-61
- (A+B) 2
Kodlayici Sinyal
EXT-16 F pulse num 16 10 - 4096 arasi 1 1024 Hayir | 6-61
Numarasi
Giris Sinyali icin Filtre .
EXT-17 ., F filter 17 0-9999 [ms] aras! 1 10 [ms] Evet | 6-61
Zaman Sabiti
Sinyal Giris Asgari
EXT-18 Frek F pulse x1 18 0- 10 [kHz] arasi 0.01 | 0.00 [kHz] | Evet [ 6-61
rekans
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Tus takimi Géstergesi Ayar Araligi 93{'?"‘:
cod - Birim| VFabrika e .
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | er | Varsayilan ayarlan
abilir
Sinyal Girig Asgari
EXT-19 [Frekansa karsilik gelen F freq yl 19 0 - FU1-20 arasl 0.01 | 0.00[Hz] Evet
Frekans Cikisi
Sinyal Giris Azami
EXT-20 F pulse x2 20 0 - 100 [kHz] arasi 0.01 |10.00 [kHz] [ Evet | 6-61
Frekans
Sinyal Girig Azami
EXT-21 |Frekansa karsilik gelen F freq y2 21 0 - FU1-20 arasl 0.01 [ 60.00[Hz] | Evet
Frekans Cikisi
EXT-22 |'Alt-B’ icin P-Kazanci PG P-gain 22 0-9999 arasl 1 3000 Evet 662
EXT-23 [‘Alt-B’ icin I-Kazanci PG I-gain 23 0-9999 arasl 1 50 Evet
‘Alt-B’ Karti icin Kayma i
EXT-24 PG Slip Freq 24 0-200 [%] arasI 1 100 [%] Evet | 6-62
Frekansi
(Sensorli) Vektér_SPD .
EXT-25 | . ASR P-Gain 25 10 - 500 [%] arasI 0.1 100.0[%] | Evet
icin P-Kazanci
(Sensorli) Vektér_SPD .
EXT-26 | . ASR I-Gain 26 10 - 9999 [ms] aras| 1 200 [ms] Evet | 6-62
icin I-Kazanci
EXT-27 |ileri Tork Siniri Trg + Limit 27 0 - 200 [%] arasI 1 180 [%] Evet
EXT-28 |[Ters Tork Siniri Trq - Limit 28 0 - 200 [%] aras! 1 180 [%] Evet
FDT-1
FDT-2
FDT-3
FDT-4
FDT-5
oL
IOL
Durma
ov
LV
OH
Kayip Komut
EXT-30 Gok l?onlfswonlu Gikis Q1 define 30 Galstir FDT-1 Evet | 6-62
Terminali ‘Q1’ Tanimla Durdur
Sabit
INV hatti
COMM hatt
Hiz arama
Adim sinyali
Sira sinyali
Hazir 20
Capraz ACC 21
Capraz DEC 22
MMC 23
Zspd Dect 24
Tork Dect 25
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Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi Calisma
Ko - Biriml | Fabrika |®57°S!" Savta
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | er | Varsayilan ayarlan 4
abilir
Cok Fonksiyonlu Cikis .
EXT-31 o Q2 define 31 FDT-2 Evet
Terminali ‘Q2' Tanimla .
) Yukaridaki ile ayni 6-62
Gok Fonksiyonlu Cikis .
EXT-32 o Q3 define 32 FDT-3 Evet
Terminali ‘Q3' Tanimla
Frekans 0
Akim 1
LM (YUk Metre) Cikis o
EXT-34 Secimi LM mode 34 Gerilim 2 Akim Evet | 6-63
ecimi
¢ DC Bara Gerilimi 3
Tork 4
EXT-35 (LM Cikis Ayari LM adjust 35 10 - 200 [%] aras! 1 100 [%] Evet | 6-63
Frekans 0
Akim 1
AM1 (Analog Metre 1) .
EXT-40 o AM1 mode 40 Gerilim 2 Frekans Evet
Cikis Segimi
DC Bara Gerilimi 3
Tork 4
EXT-41 [AM1 Cikis Ayari AM1 adjust 41 10 - 200 [%] aras! 1 100 [%] Evet 663
Frekans 0
Akim 1
AM2 (Analog Metre 2) » DC Bara
EXT-42 o AM2 mode 42 Gerilim 2 o Evet
Cikis Segimi o Gerilimi
DC Bara Gerilimi 3
Tork 4
EXT-43 |AM2 Cikis Ayar AM2 adjust 43 10 - 200 [%] aras! 1 100 [%] Evet
EXT-50 [Hiz Sinir Seviyesi Speed Limit 44 0 - 100 [%] arasI 0.1 100 [%] Hayir
EXT-51 |Hiz Sinir Avansi Speed Bias 45 0 - 200 [%] arasI 0.1 100 [%] Hayir
EXT-52 [Hiz Sinir Kazanci Speed Gain 46 1-10arasl 1 1 Hayir | 6-64
L . Ters 0 o
EXT-53 [Hiz Sinir Yonu Speed Dir 47 ler i lleri Hayir
eri
Sifir Hiz Algilama
EXT-54 o ZSD Level 48 0- 120 [Hz] aras! 0.01 2[Hz] Evet
Seviyesi
6-66
Sifir Hiz Algilama Bant
EXT-55 . ZSD Band 49 0-5[Hz] arasl 0.01 1[Hz] Evet
genigligi
EXT-56 |[Tork Algilama Seviyesi TD Level 50 0 - 150 [%)] aras| 0.1 100 [%] Evet
Tork Algilama Bant 6-66
EXT-57 o TD Band 51 0- 10 [%] arasi 0.1 5 [%)] Evet
genigligi
EXT-99 [Déniis Kodu Not displayed 99 Mevcut degil 1 Evet
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5.6 Haberlesme Grubu [COM]
COM grubu yalnizca karsilik gelen Segenek Kartlari kurulu oldugunda géruntr. Detay icin litfen secenek kilavuzuna

bakin.
Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi Caligma
Kod Tanim 5 2 y g Birim| Fabrika [esnasinda Savia
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | ler | Varsayilan ayarII;nabl 4
istenen Kod # ‘na o .
COM-00 Jump code  Goriintilenmez 0to 99 Mevcut degil | 1 1 Evet
ziplama
Yok 0
Device Net 1
Senkro 2
- PLC-GF 3
COM-01 |Secenek Kart Tipi Opt B/D 01 i Yok Evet
Profibus-DP 4
Digital-In 5
RS485 6
Modbus-RTU 7
Yok 0
Komut 1
COM-02 |Secenek Modu Opt Mode 02 Yok Hayir
Frek 2
Komut + Frek 3
COM-03 |Option Version Opt Version 03 Hayir
8 Bit Bin 0
8BCD 1% 1
) . 8 BCD 1Hz 2
Binary Secenek Girig - .
COM-04 Secimi D-In Mode 04 12 Bit Bin 3 8 Bit Bin Hayir
imi
¢ 12BCD 0.1% 4
12BCD 0.1Hz 5
12 BCD 1Hz 6
COM-05 |Binary Giris Filtre Degeri Digital Ftr 05 2-50 1 15 Evet
Giris Tork Sinin Yok 0
COM-06 Opt TrgLmt 06 Yok Evet
(Segenek) Tork Sinin 1
- Yok 0
Kontrol Mod Segimi
COM-07 Opt CntiIMode 07 Segenek Yok Hayir
(Segenek) 1
Kontrol
COM-10 |Device Net ID MAC ID 10 0-63 1 0 Evet
) 125 kbps 0
Device Net Haberlesme
COM-11 H Baud Rate 11 250 kbps 1 125 kbps Evet
1zl
500 kbps 2
20 0
" 21 1
COM-12 |Device Net Cikis Ornegi Out Instance 12 100 ) 20 Hayir
101 3
70 0
. . n 1
COM-13 |Device Net Giris Ornegi In Instance 13 o » 70 Hayir
111 3
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" . Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi Birim VFabrika eg::zm:g s
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | ler | Varsayilan ayarllie:nabl
PLC Option Station .
COM-17 Station ID 17 01063 1 1 Yes
Number
COM-20 |Profibus ID Profi MAC ID 20 0-127 arasi 1 1 Evet
COM-30 (Cikis Numarasi Output Num 30 0-8arasl 1 3 Evet
COM-31 [Cikis 1 Output 1 31 0000-57FF(HEX) 000A(HEX) |Evet
COM-32 [Cikis 2 Output 2 32 0000-57FF(HEX) 000E(HEX) |Evet
COM-33 [Cikis 3 Output 3 33 0000-57FF(HEX) 000F(HEX) |Evet
COM-34 [Cikis 4 Output 4 34 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) |Evet
COM-35 [Cikis 5 Output 5 35 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) |Evet
COM-36 [Cikis 6 Output 6 36 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) |Evet
COM-37 [Cikis 7 Output 7 37 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) |Evet
COM-38 [Cikis 8 Output 8 38 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) |Evet
COM-40 |Giris Numarasi Input Num 40 0to8 1 2 Evet
COM-41 |Giris 1 Input 1 41 0000-57FF(HEX) 0005(HEX) |Evet
COM-42 |Giris 2 Input 2 42 0000-57FF(HEX) 0006(HEX) |Evet
COM-43 |Giris 3 Input 3 43 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) |Evet
COM-44 |Giris 4 Input 4 44 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) |Evet
COM-45 |Giris 5 Input 5 45 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) |Evet
COM-46 |Giris 6 Input 6 46 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) |Evet
COM-47 |Giris 7 Input 7 47 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) |Evet
COM-48 |Giris 8 Input 8 48 0000-57FF(HEX) 0000(HEX) |Evet
COM-52 |ModBus Secenek Secimi | ModBus Mode 52 ModBus RTU ModBus RTU |Evet
[PROG/
ENT]
COM-99 |Déniis Kodu Not displayed 99 Mevcut degil veya 1 Evet
[SHIFT/
ESC]
5.7 Ugulama Grubu [APP]
Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi Gala|§m
Kod Tamim Biriml vFabrika esnasl Sayfa
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | er |Varsaylan| nda
ayarla
nabilir
APP-00 istenen Kod #na Jump code Gorintiilenmez 0to99 Mevcut degil 1 1 Evet | 6-67
ziplama
Yok 0
Application Mode Capraz 1
APP-01 , App Mode 01 None Hayir | 6-67
Selection MMC 2
CEKME 3
APP-0228 | Capraz BilyUkliik Trv. Amp 02 0.0 - 20.0 [%] aras! 0.1 0.0[%] | Evet | 6-68

28 Kod APP-02 - APP-07 aras! yalnizca APP-01 ‘Capraz’ ‘a ayarlandiginda goriinr.
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Tus takimi Géstergesi Ayar Araligi Galfm
Kod Tamim Biriml | Fabrika |esnasi Savta
1
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | er |Varsaylan| nda u
ayarla
nabilir
Capraz Kanistirma
APP-03 |° " Trv. Scr 03 0.0 - 50.0 [%] arasi 0.1 0.0 [%] Evet | 6-68
Buyuklagu
APP-04 |Capraz Hizlanma Zamani| Trv Acc Time 04 0.1 - 6000 [san] arasi 0.1 2.0[san] | Evet | 6-68
Capraz Yavaslama .
APP-05 Trv Dec Time 05 0.1 - 6000 [san] arasi 0.1 3.0[san] | Evet | 6-68
Zamani
APP-06 [Capraz Avans (Ust) Ayari Trv Off Hi 06 0.0 - 20.0 [%)] arasI 0.1 0.0 [%] Evet | 6-69
APP-07 [Capraz Avans (Alt) Ayari Trv Off Lo 07 0.0 - 20.0 [%] arasl 0.1 0.0 [%] Evet | 6-69
Caligan Yardimci Motor
APP-082 . ) Aux Mot Run 08 Evet | 6-69
Sayi Gdstergesi
Baslangi¢ Yardimci Motor .
APP-09 o Starting Aux 09 1 -4 arasi 1 1 Evet | 6-69
Secimi
Otomatik degisimde
APP-10 [Calisma Zaman Auto Op Time 10 Evet | 6-69
Gostergesi
Yardimci Motor 1
APP-11 Start freq 1 11 0- FU1-20 arasl 0.01 [49.99[Hz] [ Evet
Baslangic Frekansi
Yardimei Motor 2
APP-12 Start freq 2 12 0- FU1-20 arasl 0.01 [49.99[Hz] [ Evet
Baglangic Frekansi
6-69
Yardimei Motor 3
APP-13 Start freq 3 13 0 - FU1-20 arasi 0.01 [49.99[Hz] [ Evet
Baglangic Frekansi
Yardimci Motor 4
APP-14 Start freq 4 14 0 - FU1-20 arasI 0.01 [49.99[Hz] [ Evet
Baslangic Frekansi
Yardimei Motor 1 Bitis
APP-15 Stop freq 1 15 0 - FU1-20 arasl 0.01 [ 15.00[Hz] [ Evet
Frekansi
Yardimei Motor 2 Bitis
APP-16 Stop freq 2 16 0- FU1-20 arasl 0.01 [ 15.00[Hz] [ Evet
Frekansi
N 6-70
Yardimci Motor 3 Bitis
APP-17 Stop freq 3 17 0 - FU1-20 arasl 0.01 [15.00[Hz]]| Evet
Frekansi
Yardimci Motor 4 Bitis
APP-18 Stop freq 4 18 0 - FU1-20 arasl 0.01 [ 15.00[Hz] [ Evet
Frekansi
Yardimei Motor
APP-19 [Calismasindan 6nce Aux start DT 19 0- 9999 [san] arasl 0.1 | 60.0[san] | Evet
Gecikme Zamani
6-70
Yardimei Motor
APP-20 |Durmasindan énce Aux stop DT 20 0- 9999 [san] arasl 0.1 | 60.0[san] | Evet
Gecikme Zamani
APP-21 |Yardimci Motor Sayisi Nbr Aux’s 21 0to4 1 4 Evet | 6-70
) . Hayir 0
APP-22 |PID Kestirme Segimi Regul Bypass 22 Eyet ] Hayir Evet | 6-70
ve
APP-23 |Uyku Gecikme Zamani Sleep Delay 23 0-9999 [san] aras! 0.1 | 60.0[san] | Evet | 6-71
APP-24 |Uyku Frekansi Sleep Freq 24 0 - FU1-20 aras! 0.01 [ 0.19[Hz] | Evet | 6-71
APP-25 |Uyanma Seviyesi WakeUp Level 25 0 - 100 [%] aras! 1 35.0[%)] | Evet | 6-71

29 Kod APP-08 - APP-31 arasi yalnizca APP-01 ‘MMC’ ‘ye ayarlandiginda gériinr.
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Tus takimi Gostergesi Ayar Araligi QaI;§m
Kod Tamim Biriml | Fabrika |esnasi Sayfa
I
LCD 7-Segment LCD 7-Segment | er |Varsaylan| nda
ayarla
nabilir
Otomatik Degisim Mod
APP-26 o AutoCh-Mode 26 0-2arasl 1 1 Evet | 6-71
Segimi
Otomatik Degisim )
APP-27 AutoEx-intv 27 00:00 - 99:00 arasi 00:01 72:00 Evet
Zamani
6-72
Otomatik Degisim
APP-28 o AutoEx-level 28 0- 100 [%] arasI 0.1 20 [%)] Evet
Seviyesi
. . Hayir 0
APP-29 |Kilit Secimi Inter-lock 29 No Evet | 6-72
Evet 1
Geri besleme Frek/
APP-30 | . ) Fbk/PER 30 [Hz] / [%] 6-73
Yiizde Gdstergesi
APP-31 |Gercek Deger Gostergesi Prs 31 [Bar)/[Pa] 6-73
APP-32 |Basing Gésterge Olcegi Scale Disp 32 0 to 50000 1000 Evet | 6-73
Yok 0
- V1_Cekme 1
APP-33% |Cekme Mod Segimi Draw Mode 33 Yok Evet | 6-73
|_Cekme 2
V2_Cekme 3
APP-34 |Cekme Boyut Ayan DrawPerc 34 0 - 150 [%] arasI 0.1 100 [%)] | Evet | 6-73

30 Kod APP-32 - APP-33 aras! yalnizca APP-01 ‘Cekme’ ‘ye ayarlandiginda goriiniir.
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5.8 Fonksiyona gore Alt-Kart Secim Rehberi

. ) Alt-Kart Tipi
Kod Fonksiyon Tanimi LCD Gésterge SUB-A Kart SUBB Kaft SUB-C Kart

EXT-02 [Cok Fonksiyonlu Giris Terminali ‘P4’ P4 define [ J [ J
EXT-03 [Cok Fonksiyonlu Girig Terminali ‘P5’ P5 define o o
EXT-04 |[Cok Fonksiyonlu Girig Terminali ‘P’ P6 define [ J o
EXT-05 |V2 Mod Segimi V2 mode o o
EXT-06 |V2 Girig Sinyali icin Filtre Zaman Sabiti V2 filter [ J [ J
EXT-07 |V2 Girig Asgari Gerilim V2 volt x1 o o
EXT-08 |V2 Girig Asgari Gerilime karsilik gelen frekans V2 freq yl o o
EXT-09 |V2 Girig Azami Gerilim V2 volt x2 o o
EXT-10 |V2 Girig Azami Gerilime kargilik gelen frekans V2 freq y2 o o
EXT-14 |Giris Sinyal Kullanimi F mode [ J

EXT-15 |Giris Sinyal Secimi F pulse set o

EXT-16 |Kodlayici Sinyal Secimi F pulse num [ J

EXT-17 |Giris Sinyali icin Filtre Zaman Sabiti F filter o

EXT-18 [Sinyal Giris Asgari Frekans F pulse x1 [ J

Sinyal Giris Asgari Frekansa karsilik gelen
EXT-19 Freians Q?k@g Sk g F freq yl o
EXT-20 [Sinyal Girig Azami Frekans F pulse x2 [ J
Sinyal Girig Azami Frekansa karsilik gelen

EXT-21 Freians Ql§kl$l #kg F freq y2 ([

EXT-22 |PG Secenegi icin P-Kazanci PG P-gain [ J

EXT-23 |PG Secenegi icin I-Kazanci PG I-gain [ J

EXT-24 |PG Secenegi icin Kayma Frekansi PG Slip freq o

EXT-30 [Cok Fonksiyonlu Cikis Terminali ‘Q1’ Q1 define [ J [
EXT-31 [Cok Fonksiyonlu Cikis Terminali ‘Q2’ Q2 define o

EXT-32 [Cok Fonksiyonlu Cikis Terminali ‘Q3’ Q3 define [ J

EXT-34 [LM (Yik Metre) Cikis Secimi LM mode o

EXT-35 |LM Cikis Ayari LM adjust o

EXT-40 [AM1 (Analog Metre 1) Cikis Secimi AM1 mode o
EXT-41 [AM1 Cikis Ayari AM1 adjust o
EXT-42 [AM2 (Analog Metre 2) Cikis Secimi AM2 mode o
EXT-43 [AM2 Cikis Ayari AM?2 adjust o
EXT-50 |Hiz Sinir Seviyesi Speed Limit [

EXT-51 |Hiz Sinir Avansi Speed Bias [

EXT-52 |Hiz Sinir Kazanci Speed Gain @

EXT-53 |Hiz Sinir Yon(i Speed Dir [

EXT-54 |Sifir Hiz Algilama Seviyesi ZSD Level o

EXT-55 |Sifir Hiz Algilama Bant genisligi ZSD Band [

EXT-56 |Tork Algilama Seviyesi TD Level o

EXT-57 [Tork Algilama Bant genigligi TD Band o

5-24




Boliim 5 - Parametre Listesi

Notlar:
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BOLUM 6 - PARAMETRE TANIMI

6.1 Siriicii grubu [DRV]

DRV-00: Komut Frekansi veya Komut Torku/
Cikis Akimi (LCD)

DRW Cmd. Freg* .
00 0.00 Hz F 0.00
Fabrika Varsayilan:  0.00 Hz 0.00

* Tork modunda: LCD gésterge - Komut Torku

7 BOlimld - r (Devir)
® FU2-39 [Kontrol Mod Secimi] ‘nde, 4 (Sensérstiz_T)
6 (Vektor_TRQ) tork modudur.
® DRV-00 [Komut Frekansi veya Komut Torku] iki

fonksiyona sahiptir.

1) Dijital frekans ayari

- DRV-04 [Frekans veya Tork Modu] 0 (Tus takimi-1)
veya 1 (Tus takimi-2) ‘ye ayarlandiginda komut frek
FU1-20 [Azami Frekans] Uzerinde ayarlanmaz.

2) G6zlemleme fonksiyon ayari

- Komut frekansi durma esnasinda gérintilenir

- Cikis akimi/frekansi ¢alisma esnasinda gorinttlenir.

DRV-04 [Frekans veya Tork Modu] ‘nda Analog/dijital
frekans komut ayari:

® DRV-04 [Frekans veya Tork Modu] 2 (V1),3 (I) veya
4 (V1+l) ‘e ayarlanir, frekans komutu 1/0-01~10
[Analog Frekans komutu/Torku] araciligiyla
ayarlanir. Detayli tanim icin 1/0-01~10 ‘a bakin.
DRV-16 [Hiz Birim Segimi] 1 (Devir) ‘e ayarlanir, hiz
Devir olarak géruntulenir.

FU2-39 4 (Sensdrsiiz_T) veya 6 (Vektdr_TRQ) ‘ye
ayarlanirsa, hiz nominal torkun ylizdesi [%] olarak
gorintulenir. Tork komutu DRV-04 [Frekans veya
Tork Modu] ‘nda ayarlanabilir.

* Fabrika varsayilan ayar = 100[%)] (150[%] ‘ye kadar
ayarlanabilir)

6-1

® DRV-04 [Frekans veya Tork Modu] ayari
== Not: Tork modunda, hiz birimi otomatik sekilde [%)]
olarak géruntulenir.

Parametre

DRV-04 L
Ismi

Ayar Programlama Tanimi

1. DRV-00 ‘da, [PROG] tusuna
basin. 2. istenen frek. girin. 3.
Yeni degeri hafizaya girmek icin
[ENT] tusuna basin.

Tus
takimi-1

1. DRV-00 ‘da, [PROG] tusuna
basin. 2. Siricu caligiyorken
istenen frek. ayarlamak icin

[T (Yukar)] veya [ (Asadi)]
tusuna basin. 3. Yeni degeri
hafizaya girmek icin [ENT]
tusuna basin.

Dijital frek.
komutu
Tus

takimi-2

Kontrol terminal “V1” Gerilim
analog giris (0 - 10V arasi)
[/0-01~05 tanimina bakin.

Analog
3 frek.
komutu

Kontrol terminal “I” Akim analog
giris (4 - 20mA aras!)
1/0-06~10 tanimina bakin.

Kontrol terminal “V1”+“”
(0-10V/4-20mA) Analog giris.
[/0-01~10 tanimina bakin.

4 Vi+l

® DRV-04 [Frekans/Tork modu] 2 (V1) veya 4 (V1+)
‘e ayarlandiginda “V1” girig terminali araciligiyla
Komut Frek/Tork ayari

Kod Varsayilan ayar Ayar araligi
1/0-01 10 [msan] 0 ~ 10000 [msan]
1/0-02 0[V] 0~10[V]
1/0-03 0 [HZ] 0 ~ Azami frek
1/0-04 10 [V] 0~10[V]
1/0-05 60 [Hz] 0 ~ Azami frek
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Kod Tlf§ tak|m|. Parametre ismi
Gostergesi
) , V1 Sinyal Girisi icin Filtre
1/0-01 V1 filter Zaman Sabiti
V1 Giris
1/0-02 V1 volt x1 Asgari Geriim
] V1 Giris Asgari Gerilime
/0-03 Vifreqyl karsilik gelen frekans
V1 Girig
1/0-04 V1 volt x2 Azami Gerilim
V1 Girig Azami Gerilime
Vo-05 Vi reqy2 karsilik gelen frekans

0 Onemli: V1 sinyali giriiltiden etkilenip istikrarsiz
calismaya sebep olursa I/0-01-[V1 Sinyal Girigi icin
Filtre Zaman Sabiti] ‘ni artirin. Bu degeri artirmak yanit
stresini artiracaktir.

Ayarlanan frek.

I/0-05 »
1/0-03 4| —
? V1 analog giris (0~10V)
1/0-02 1/0-04
V1 Asgari V V1 Azami V

1/0-06~10 [Analog Akim Giris “ | “ Sinyal ayari]

® DRV-04 [Frekans/Tork modu] 3 (1) veya 4 (V1+l) ‘e
ayarlandiginda “I” giris terminali araciligiyla Komut

Frek/Tork ayar
Kod Varsayilan ayar Ayar araligi
1/0-06 10 [msan] 0 ~ 10000 [msan]
1/0-07 4 [mA] 0~20[mA]
1/0-08 0[Hz] 0 ~ Max. frek
1/0-09 20 [mA] 0~20[mA]
[/0-10 60 [HZ] 0 ~ Azami frek

6-2

Kod TL,J? tak|m|. Parametre ismi
Gostergesi
_ , | Sinyal Girisi icin Filtre

1/0-06 [ filter Zaman Sabiti

1/0-07 | curr x1 | Giris Asgari Akim

10-08 | freq y1 | Giris Asgari Akima karsilik
gelen frekans

1/0-09 | curr x2 | Giris Azami Akim

10-10 | freq y2 | Giris Azami Akima karsilik
gelen frekans

0 Onemli: | sinyali griiltiiden etkilenip istikrarsiz
calismaya sebep olursa I/0-06-[1 Sinyal Girisi i¢in Filtre
Zaman Sabiti] ‘ni artirn. Bu degeri artirmak yanit
stresini artiracaktir. Bu degeri artirmak yanit siresini
artiracaktir.

Ayarlanan frek.
[/0-10 5
1/0-08 |
? Terminal 1 (0 ~ 20 mA)
1/0-07 1/0-09
| Asgari akim | Azami
akim

ilgili Fonksiyonlar:  DRV-04 [Frekans veya Tork Modu]
DRV-16 [Hiz Birim Segimi]

FU1-20 [Azami Frekans]

FU2-39 [Kontrol Mod Segimi]

I/0-1~10 [Analog Frekans Komutu/Torku]

\ DRV-01: Hizlanma Zamani \

DRW Acc. time
01 20.0sec 01 200
Fabrika Varsayilan: ~ 20.0 san 20.0
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DRV-02: Yavaglama Zamani \
DRV Dec. time
02 30.0sec 02 300
Fabrika Varsayilan: ~ 30.0 san 30.0

Sirlcl hizlandiginda veya yavagladiginda FU2-70 ‘i
hedefler. FU2-70 “Azami Frekans” ‘a ayarlandiginda
hizlanma zamani motorun 0 Hz ‘den FU1-20 ‘ye
erismesi icin gereken zamandir. Yavaglama zamani
motorun FU1-20 [Azami Frekans] ‘tan 0 Hz ‘e erismesi
icin gereken zamandir.

FU2-70 ‘Fark Frekansr’ ‘na ayarlandiginda hizlanma ve
yavaglama zamani frekanstan hedeflenen frekansa
(azami frekans yerine) erismek icin gereken zamandir.

Hizlanma ve yavaglama zamani ¢ok fonksiyonlu girigler
aracihigiyla ayarlanmis gecis zamanina degistirilebilir.
Cok fonksiyonlu girisleri (P1, P2, P3) sirasiyla ‘XCEL-L,
‘XCEL-M’, ‘XCEL-H’ ‘ye ayarlayarak 1/O-25 - I/0-38
arasinda ayarlanan Hizlanma ve Yavaglama zamani P1,
P2, P3 binary giriglerine gére uygulanir.

Cikis Frekansi

Azami Frek

Zaman

< »
< >

Hizlanma zamani

Yavaglama zamani

Ilgili Fonksiyonlar: ~ FU1-20 [Azami frek]

FU2-70 [Hizlanma/Yavaslama igin
Referans frek.]

FU2-71 [Hizlanma/Yavaglama zaman
dlcedi]

[/0-12 - 1/0-14 [Cok fonksiyonlu giris
terminali P1, P2, P3]

[/0-25 - 1/0-38 [Adim frekansi igin
Hizlanma/Yavaglama zamani]

FU2-70: Hizlanma ve yavaslama i¢in hedeflenecek frekansi

secer. [Azami Frek, Fark Frek]

FU2-71: Zaman dlgegini secer. [0.01, 0.2, 1]

[/0-12 - 1/0-14: P1, P2, P3 terminal giriglerinin terminal

fonksiyonunu ayarlar.

[/0-25 - 1/0-38: Cok fonksiyonlu girisler (P1, P2, P3)

araciligiyla etkinlegtirilen Hizlanma/Yavaglama zamanini

ayarlar.
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Not: I/0-12 - 1/0-14: P1, P2, P3 terminal girislerinin
terminal fonksiyonunu ayarlar.

LCD XCEL- | XCEL- | XCEL- | Fabrika
Kod . Tanim

gosterge H M L ayari

DRV-1 pcctime | TZanma | 0 0 |10san
01 zamani 0

DRV-1 Dec time | Tavastama | 0 0 |20san
02 zamani! 0

V025 | Acc-1 | HFanma ) 0 1| 20san
zamani 1

JO-26 | DEC-1 | ‘ovaslama ) 0 1| 20san
zamani 1

V027 | Acc | HEama | 1 0 |30san
zamani 2

V028 | DEC-2 | 'ovaslama | 1 0 |30san
zamani 2

V029 | Acc-3 | HFanma ) 1 1 | 40san
zamani 3

U030 | DEC-3 | YAEMA | o |y 4 ggsan
zamani 3

Vo031 | Accq | Hanma o 0 0 |50san
zaman! 4

uo32 | DEC | "A¥EM |4 o | o |s0san
zamani 4

Vo33 | accs | HEanma | 0 1 | 40san
zamani 5

U034 | DEC | TAEEMA |y o |1 | 4psan
zZamani 5

V035 | Acc | HFanma | 1 0 |30san
zZaman! 6

U036 | DEC | @™y 4 | o |30san
Zamanl 6

U037 | Acc7 | ANy g agsan
zamani 7

U038 | DEC7 | YAEMA |y g ggan
zamani 7

FU2-71 [Hizlanma/Yavaslama zaman éIcegi]

® Hizlanma/Yavaglama zaman birimini ayarlayin.

Ayar Birim Tanim

Asgari 0 san ayarlanabilir

0 0.01 san Azami 60 san ayarlanabilir
Asgari 0 san ayarlanabilir

1 0.1 san |Azami 600 san ayarlanabilir
(Fabrika ayar)
Asgari 0 san ayarlanabilir

2 1san Azami 6000 san ayarlanabilir *

* LE-200 tus takimi aracihdiyla 6000 san ‘ye kadar ayar
mumkanddar.
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| DRV-03: Siiriicii Modu (Caligtir/Durdur Yontemi) |

DR\ Drive mode
03 Keypad 03 1
Fabrika Varsayllan: ~ Fx/Rx-1 1

Caligtir/Durdur komut kaynagini segin.

Ayar Araligi
LCD  |7-Segment Tanim
Tus takimi 0 Qal|§t|r/Dgrdur Tus takimi tarafindan
kontrol edilir.
Kontrol Terminalleri FX, RX ve 5G
Fx/Rx-1 1 Caligtir/Durdur ‘u kontrol eder.
(Yéntem 1)
Kontrol Terminalleri FX, RX ve 5G
Fx/Rx-2 2 Galigtir/Durdur ‘u kontrol eder.
(Yontem 2)
Cikis Frekansi
ileri
Zaman
Ters \
EX-CM ACIK lleri Calisma
RX-CM ACIK Ters Calisma
[Sirlci Modu: ‘Fx/Rx-1"]
Cikis Frekansi
ileri \
Zaman
Ters \
FX-CM ACIK Calistir/Durdur
RX-CM ACIK Yon

[Strict Modu: ‘Fx/Rx-27]
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DRV-04: Frekans veya Tork Modu (Frekans /
Tork Ayar Yontemi)

DR\ Freq mode*
04 Keypad-1 04 0
Fabrika Varsayilan: Tus takimi-1 0

* Tork modunda: LCD gésterge: “Tork modu”
7 Bollmlu: “04”

® DRV-04 [Frekans veya Tork Modu] 2 (V1), 3 (1), 4
(V1+) ‘ye ayarlanirsa, 1/0-01~10 [Analog
Gerilim/Akim giris sinyal ayari] tanimina bakin.

® FU2-39 4 (Sensdrsiiz_T) veya 6 (Vektdr_TRQ) ‘ye
ayarlanirsa, hiz daima nominal torkun yiizdesi [%)]
olarak gérintulenir. Tork komutu DRV-04 [Frekans
veya Tork Modu] ‘nda ayarlanabilir.

® DRV-04 ayar degeri FU2-39 [Kontrol mod segimi]
‘nde segilen kontrol moduna (Hiz veya Tork) gére
ayn olarak kaydedilir.

DRV » Cmd. DRV » Cmd.
Freq Trq
nn nn NN nnN [ANA)

[iIk Frekans Mod ekrani] [ilk Tork Mod ekrani]

Ayar Araligi

LCD |7-Segment Tanim

Frekans DRV-00 ‘da ayarlanir. Frekans
tusuna basilarak degistirilir ve [ENT]
0 tusuna basilarak girilir. Strticl @] tusuna
basilana kadar degistirilen frekans ¢ikisini
vermez.

Tus
takimi-1

Frekans DRV-00 ‘da ayarlanir. PROG
tusuna basin ve sonra [ |, [W | tusuna
1 basarak siriicil derhal degistirilen frekans

¢ikigini verir. ENT| tusuna basmak
degistirilen frekansi kaydeder.

Tus
takimi-2

Frekans referansini (0-10V) “V1” kontrol
terminaline girin. Sinyal dlceklemesi igin 1/O-
01 - 1/0-05 arasina bakin.

V1 2

Frekans referansini (4~20mA) “I” kontrol
3 terminaline girin. Sinyal dlceklemesi igin 1/O-
06 - 1/0-10 arasina bakin.

Frekans referansini (0~10V, 4~20mA) “V1”,

Vi+l 4 “” kontrol terminallerine girin.

V1’ sinyali ‘I’ sinyalini bastirir.
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Cikis Frekansi
Azami Frek. T
Referans Frek. Araligi
v Analog Sinyal
ov 10V Girig (V1)
[Frek Modu: V1’]
Cikis Frekansi
Azami Frek.
Referans Frek. Araligi
v Analog Sinyal
4mA 20mA Girig (1)
[Frek Modu: I']
Cikis Frekansi
Azami Frek.
Referans Frek. Araligi
v Analog Sinyal
OV+4mA  10V+20mA Girig (V1+/)

[Frek Modu: V1+'I]

DRV-05 ~ DRV-07: Adim Frekansi 1 ~ 3

DRW Step freq-1

05 10.00 Hz 05 10.00
Fabrika Varsayilan:  10.00 Hz 10.00
DR\ Step freq-2

06 20.00 Hz 06 20.00
Fabrika Varsayllan: ~ 20.00 Hz 20.00
DR\ Step freg-3

07 30.00 Hz 07 30.00
Fabrika Varsayilan:  30.00 Hz 30.00

Strlicl bu kodlarda ayarli frekanslarin ¢ikisini ‘Hiz-L,
‘Hiz-M’ ve ‘Hiz-H’ olarak yapilandirilan ¢ok fonksiyonlu
giris terminallerine gére verir. Cikis frekanslar 1/0-12 -
I/0-17 arasinda yapilandirilan P1, P2, P3 binary
kombinasyonu tarafindan kararlagtirilir. Ayarl frekans
cikislarr icin asagidaki tabloya bakin.

Ilgili fonksiyonlar:

DRV-00 [Dijital Komut Frekansi veya
Komut Torku]

FU2~39 [Kontrol Mod Segimi]

I/0-01~10 [Analog Gerilim/Akim giris sinyal
ayari]

P1, P2, P3 Binary i
Kombinasyonu Frgkar§15| Adim Hizi
Hiz-L Hiz-M Hiz-H

0 0 0 DRV-00 Hz0

1 0 0 DRV-05 Hiz 1

0 1 0 DRV-06 Hiz 2

1 1 0 DRV-07 Hiz 3
Cikis Frekansi
Hz0 ——
Hiz3
Hiz2 \
Hiz 1 \

Zaman
P1-CM AGIK ACIK Zaman
P2-CM ACIK Zaman
P3-CM Zaman
[Adim Frekans Cikisi]
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Igili Fonksiyonlar:  1/0-12 - 1/0-14 [Referans Girigler]

I/O-17 [Filtre Zaman Sabiti]

[/0-21 - 1/0-21 [Adim Frekansi 4~7]

B |/O-01-1/0-10: Frekans referansi igin analog giris sinyallerini
(V1 ve ) bicekleme.

B |/O-17: Kontak gUriltisini gidermek igin giris terminali yanit
duyarlihgini ayarlar.

B |/0-21-1/0-24; 4 — 7 aras| adim frekansini ayarlar.

| DRV-11: Kullanici Gésterge Segimi |

= Not: ‘Hiz 0’ frekans ayar yontemi DRV-04 tarafindan
kararlastirilir.

| DRV-08: Cikis Akimi

DRV Current

08 0.0A 08 0.0
Fabrika Varsayilan: 0.0 A 0.0

Bu kod stirticti ¢ikis akimini RMS olarak géruntuler.

DRV-09: Motor Hizi

DR\ Speed
09 Orpm 09 0
Fabrika Varsayllan: ~ Ormp 0

Bu kod motor ¢alisirken motor hizini RPM (devir) olarak
gorlntiler.

Motor hiz géstergesini donus hizi (r/dak) veya mekanik
hiza (m/dak) degistirmek isterseniz FU2-74 [Motor Hiz
Kazang Gostergesi] ‘ni kullanarak mekanik hizi
lceklemek icin agagidaki denklemi kullanin.

Motor hizi = 120 * (F/P) * FU2-74
Burada, F= Cikis Frekansi ve P= Motor Kutup Sayisi

DRV-10: DC Bara Gerilimi

DRW DC link vtg

10 10

Y

Fabrika Varsayilan:

Bu kod sirticti icerisindeki DC bara gerilimini gérintler.
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DRW User disp
11 Out 0.0V n 0.0
Fabrika Varsayilan: 0.0 V 0.0

Bu kod FU2-73 [Kullanici Géstergesi] ‘nde segilen
parametreyi gérintller. FU2-73 ‘deki parametre tipleri:
Gerilim, Watt ve Tork.

\ DRV-12: Ariza Gostergesi \
DRW Fault

12  None 12 non
Fabrika Varsayilan: Yok non

Bu kod s(irliciniin mevcut ariza (hata) durumunu
gorintller. Hata icerik(ler)ini, ¢ikis frekansini, ¢ikis
akimini ve hata olustugu anda strticinin hizlaniyor mu,
yavaslalyor mu veya sabit hizda mi oldugunu kontrol
etmek icin tusuna basmadan once the PROG],
[a]ve [¥] tuslanni kullanin. Cikmak igin [ENT] tusuna
basin. tusuna basildiginda hata igerigi FU2-01 -
FU2-05 arasinda saklanacaktir. Daha fazla detay icin
lutfen B&lim 7 ‘ye bakin.

Ariza icerikleri]

rza (Hate) Tus okom ghstergoel
Asin Akim 1 Over (13urrent oc
Asiri Gerilim Over Voltage oV
Harici Hata Girigi A External-A EXTA
Acil Durma (Kalici degil) BX BX
Duslk Gerilim Low Voltage LV
Acik Sigorta Fuse Open FUSE
Toprak Arizasi Ground Fault GF
Sogutucu asiri Isinmasi Over Heat OH
Elektronik Isi Hatasi E-Thermal ETH
Asiri YUk Hatasi Over Load OLT
Siirtici Donanim Arizasi
- EEP Hatasi - ADC Avansi HW-Diag HW
- WDOG Hatas! — Faz Acik
Harici Hata Giris B External-B EXTB
Agir Akim 2 Arm Short ASHT
Secenek Hatasi Option OPT
Cikis Faz Kaybi Phase Open PO
Siriich Asirt YUka Inv. OLT IOLT
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(=

Not: Donanim Arizasi icin WDOG hatasi, EEP hatasi ve
ADC Avansi vardir — donanim arizasi olustugunda striicii
sifirlanmaz. Glcii agmadan 6nce arizay! tamir edin.

~ Not: Birden fazla ariza olustugunda yalnizca en yiiksek
seviyedeki ariza géruntilenecektir.

Ilgili Fonksiyonlar: ~ FU2-01 - FU2-05 [Onceki Ariza Gegmisi]
FU2-06 [Ariza Gegmisini Sil]

B FU2-01 - FU2-05: Kaydedilen 5 ‘e kadar ariza vardir.

B FU2-06: FU2-01 - FU2-05 arasinda kaydedilmis arizalari

siler.

DRV-13: Motor Yon Ayari (7-Segment Tus
takimi)

13 0

Fabrika Varsayilan: 0

Bu kod 7-Segment tus takimi kullanildiginda motor
yonUnu ayarlar.

7-Segment Gosterge Tanim
0 ileri yénde calisma
1 Ters ydnde calisma

DRV-14: Komut/Cikis Frekans Géstergesi (LCD
Tus takimi)

DRWTAR 0.00Hz
14 OUT 0.00Hz

DRV-16: Hiz Birim Segimi

DRW Hz/Rpm Disp
16 Hz 16 0
Fabrika Varsayllan:  Hz Hz

Frekansi gorlintiilemek icin bu parametreyi 0 [Hz] ‘e, hizi
gorintilemek icin 1[Devir] ‘e ayarlayin.

ilgili Fonksiyonlar:  Hz/Devir gbstergesini degistirmek
asagidaki parametre géstergesini etkiler.

®  DRV-00, 05, 06, 07, 14

FU1-20, 21,22, 24, 25, 32

FU2-32

1/0-03, 05, 08, 10, 20, 21, 22, 23, 24, 42, 43
EXT-08, 10

DRV-20: FU1 Grup Segimi
(7-Segment tug takimi)

DRV-21: FU2 Grup Secimi
(7- Boliimlii tus takimi)

DRV-22: 1/0 Grup Secimi
(7- Boliimlii tus takimi)

DRV-23: EXT Grup Secimi
(7- Bolimlii tus takimi)

Fabrika Varsayillan:  0.00Hz

Bu kod DRV00 ‘da ayarlanan Komut (Hedef) Frekansini
ve Cikis Frekansini gosterir.

DRV-24: COM Grup Secimi
(7- Boliimlii tus takimi)

DRV-15: Referans/Geri besleme Frekans
Gostergesi (LCD Tus takimi)

DRV-25: APP Grup Secimi
(7- Bolimlii tus takimi)

DRWREF 0.00Hz
15 FBK 0.00Hz

Fabrika Varsayllan:  0.00Hz

Bu kod PID calismasi esnasinda Referans Frekansi ve
Geri besleme Frekansini gésterir.
Bu kod yalnizca FU2-47 ‘de ‘PID’ segildiginde gorundr.
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istenen grubu segin ve istenen gruba hareket etmek iin
PROG/ENT] tusuna basin. Gruptaki parametre istenen

gruba hareket ettikten sonra okunabilir ve yazilabilir.
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Notlar:
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6.2 Fonksiyon 1 Grubu [FU1]

FU1-00: istenen Kod # ‘na ziplama

FUI» Jump code
00 1

Fabrika Varsayilan: 1

Dogrudan herhangi bir parametre koduna ziplamak
istenen kod numarasini girerek gergeklestirilebilir. Bu
kod yalnizca LCD tus takiminda mevcuttur.

| FU1-03: Caligma Gnleme

FUD» Run prev.
03 None 03 0
Fabrika Varsayilan: Yok 0

Bu fonksiyon motorun ters calismasini 6nler. Bu
fonksiyon fanlar ve pompalar gibi yalnizca tek yénde
donen yikler i¢in kullanilabilir.

Ayar Araligi
Lo v Tanim
Segmen
t
None 0 ileri ve Ters calisma mimkiindir.
Forward Prev 1 ileri calisma dnlenir.
Reverse Prev 2 |Ters calisma dnlenir.

FU1-05: Hizlanma Sablonu
FU1-06: Yavaglama Sablonu

FUI»Acc. pattern
05 Linear 05 0
Fabrika Varsayllan:  Dogrusal 0
FUI»Dec. pattern
06 Linear 06 0
Fabrika Varsayllan:  Dogrusal 0
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Uygulamaya gére farkli hizlanma ve yavaglama
kombinasyonlari segilebilir.

Ayar Araligi

LCD 7-
Segmen
t

Tanim

Linear
(Dogrusal)

Bu sabit tork uygulamalari i¢in genel

0 sablondur.

Bu sablon motorun diizglince
hizlanmasina ve yavaglamasina olanak
tanir. Gergek hizlanma ve yavaglama
zamani daha uzun sire alir - DRV-01 ve
DRV-02 ‘de ayarlanan zamandan
yaklasik 40% daha fazla.

Bu ayar hizlanma ve yavaslama
esnasinda soku 6nler ve taslyici veya
diger hareketli techizat izerindeki
cisimlerin sallanmasini énler.

S-curve
(S-egrisi)

Bu gablon tipik sargi makinesi
2 uygulamalarinda daha etkin hizlanma ve
yavaglama kontrolu saglar.

U-curve
(U-egrisi)

Siirticti nominal akiminin 150% ‘si kadar
akim orani ile hizlanarak hizlanma
zamanini kisaltir ve agiri gerilim hata
seviyesinin 95% ‘i oraninda DC gerilimi
ile yavaslayarak yavaglama zamanini
azaltir.

Uygun uygulama: Azami sr(ici ve motor
randimani gerekli oldugunda.

Uygun olmayan uygulama: Akim sinir
fonksiyonu fanlar gibi yiksek atalete
sahip olan yikler i¢in uzun zaman
stiresince ¢aligabilir.

Minimum
(Asgari)

Siriici nominal akiminin yaklasik 120%
‘si kadar akim orani ile hizlanir ve agiri
gerilim hata seviyesinin 93% ‘G oraninda
DC gerilimi ile yavaglar.

Optimum 4

= Not: ‘Asgari’ veya ‘Optimum’ segilmesi durumunda DRV-
01 ve DRV-02 ihmal edilir.

=" Not: Yik atalet orani motor ataleti ile kiyaslandiginda 10
kattan daha az oldugunda ‘Asgari’ ve ‘Optimum’
fonksiyonlari normal sekilde calisir. (FU2-37)

= Not: Motor kapasitesi strlcl kapasitesinden daha kigtik
oldugunda ‘Optimum’ kullaniglidir.

=" Not: ‘Asgari’ ve ‘Optimum’ fonksiyonlari asansor
uygulamasinda agagi calisma icin uygun degildir.
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Ayar Araligi
Cikis Frekansi LCD 7- Tanim
Segmen
t
Decel 0 Siirticti yavaglama sablonu ile durur.
(Yavaslama)
Siriici DC enjeksiyon freni ile durur.
De-brake Yavaglama esnasinda frekans FU1-08
(De-fren) 1 ‘de ayarlanan DC enjeksiyon frenleme
> Zaman frekansina eristiginde siriicti DC gerilimi
< > > cikartir.
Hizlanma Sablonu Yavaglama Sablonu Free-run
oast to stop ur sinyal komutu verildiginde stricu
(Coast to stop) » Dur sinyal komutu verildiginde strlcl
[Hizlanma/ Yavaslama Sablonu: ‘Dogrusal’] (Serbest ¢ikigini derhal keser.
Calisma)
Gikig Frekansi Cikis Frekansi
: — Zaman Zaman
Hizlanma Sablonu Yavaslama Sablonu Cikis Gerilimi
[Hizlanma/ Yavaglama Sablonu: ‘S-egrisi’]
Cikis Frekansi Zaman
JDur Komutu
FX-CM Ell Zaman
[Durma Modu: ‘Yavaglama’]
Zaman Cikis Frekansi
< » <—>
Hizlanma Sablonu Yavaglama Sablonu
[Hizlanma/ Yavaglama Sablonu: ‘U-egrisi’]
FU1-08
Zaman
| FU1-07: Durma Modu |
Cikis Gerilimi
g;Jl» DSIOpI mode 07 0 t1: FU1-09
ece FUI-10 t2: FU1-11
Fabrika Varsayllan:  Yava slama 0 [DCBr Degeri]
Zaman
Sirlict icin yavaslama yéntemini ayarlar. TR
!Dur Komutu
FX-CM ACIK Zaman
[Durma Modu: ‘Dc-freni’]
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Cikis Frekansi
Cikis Kesme
Zaman
Cikis Gerilimi
Cikis Kesme
Zaman
! Dur Komutu
FX-CM ACIK 7aman

[Durma Modu: ‘Serbest calisma’]

FU1-08: DC Enjeksiyon Fren Frekansi
FU1-09: DC Enjeksiyon Fren Acma Gecikme
Zamani

FU1-10: DC Enjeksiyon Fren Gerilimi
FU1-11: DC Enjeksiyon Fren Zamani

FUI» DcBr freq

08 5.00 Hz 08 2.00
Fabrika Varsayilan: ~ 5.00 Hz 9.00
FUI» DcBIk time

09 0.10sec 09 0.10
Fabrika Varsayilan:  0.10 san 0.10
FUI» DcBr value

10 50 % 10 a0
Fabrika Varsayilan: 50 % 90
FU» DcBrtime

11 1.0 sec n 10
Fabrika Varsayilan: 1.0 san 10
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Bu fonksiyon motor sargilarina DC gerilimi uygulayarak
motoru derhal durdurur. FU1-07 ‘de ‘DC-Fren’ ‘i segmek
FU1-08 - FU1-11 arasini etkinlegtirir.

FU1-08 [DC Enjeksiyon Fren Frekansi] yavaglama
esnasinda srtictiniin DC gerilimi ¢cikarmaya bagsladig
frekanstir.

FU1-09 [DC Enjeksiyon Fren Agma Gecikme Zamani]
DC enjeksiyon freninden dnce slrici ¢ikis bloke etme
zamanidir.

FU1-10 [DC Enjeksiyon Fren Gerilimi] motora uygulanan
DC gerilimidir ve FU2-33 [Motor Nominal Akimi] ‘na
dayanir.

FU1-11 [DC Enjeksiyon Fren Zamani] DC akiminin
motora uygulandigi zamandir.

Cikis Frekansi
FU1-08
[DC Fren Frek]
Zaman
Cikis Gerilimi
t1: FU1-09
FU1-10 t2: FU1-11
[DC Fren Degeri]
Zaman
> —>
1 t2
! Dur Komutu
FX-CM ACIK Zaman

[DC Enjeksiyon Fren Calismasi]
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FU1-12: Baslangic DC Enjeksiyon Fren Zamani
FU1-13: Baslangi¢c DC Enjeksiyon Fren Zamani

FUI» DcStvalue

Ilgili Fonksiyonlar:

FU2-33 [Nominal Motor Akimi]
B FU2-33: DC akimi bu parametre tarafindan sinirlandirilir.

= Not: FU1-12 veya FU1-13 “0” ‘a ayarlandiginda DC
enjeksiyon fren fonksiyonu islev gérmez.

~ Not: Cok fonksiyonlu giris “DC fren” ‘e ayarlandiginda

FU1-12 [Baslangi¢ DC Enjeksiyon Fren Gerilimi] gok
fonksiyonlu giris igin DC Enjeksiyon Fren Gerilimi olarak

kullanihir.

12 50 % 12 a0
Fabrika Varsayilan: 50 % a0
FUI» DcSttime

13 0.0 sec 13 0.0
Fabrika Varsayllan: 0.0 san 0.0

Sirtict DC Enjeksiyon Fren Zamani stiresince baslangic
frekansini tutar. Hizianmadan 6nce motora FU1-13
[Baslangi¢c DC Enjeksiyon Fren Zamani] siresince FU1-
12 [Baslangi¢ DC Enjeksiyon Fren Gerilimi] ile DC
gerilim cikigi verir.

Cikis Frekansi
FU1-22
Zaman
Cikis Gerilimi
FU1-12
Zaman
—>
t1 t1: FU1-13 [Baglangic DC
Enjeksiyon Fren Zamani]
Cikis Akimi
"""""l HIHHIHHHHHHHHHHHHH o

[Baslangi¢c DC Enjeksiyon Fren Calismasi]
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| FU1-14: On tahrik Zamani

FUD» PreExTime
14 1.0 sec " 10
Fabrika Varsayilan: 1.0 san 10

Galisma komutunu (FWD, REV) ACIK hale getirirseniz
strlic bu parametre tarafindan belirtilen stire boyunca
otomatik olarak on tahrik gerceklestirir.

® FU1-14 [On tahrik Zamani] gegtikten sonra stiriicii
asagidaki sekilde gosterilen normal ¢alismayi

baglatir.
Kod LCD gdsterge Fabrika ayan Ayar araligi
FU1-14 | On Tahrik Zamani 1[san] 0 ~ 60 [san]
Cikis frek 4
[Hz]
T1 = On tahrik zamani
Cikis gerilimi
(V]
FX-CM I
ilgili fonksiyon: FU2-34 [Y(iksliz Motor Akimi (RMS)]

FU1-16 [On tahrik Akimi]
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FU1-15: Tutma Zamani

FUI» Hold Time
15 1000 ms 15 1000
Fabrika Varsayilan: 1000 ms 1000

Vektér_SPD mod c¢alismasi esnasinda tutma torkunu
sifir hizda muhafaza etme zamanini ayarlamak ve
calismayi en kisa zamanda durdurmak icin

® Vektdr SPD modunda strlict tutma zamani
stiresince hiz 0 ‘I muhafaza etmek icin caligir ve
tutma zamani gegtikten sonra yavaslayarak durur.

Cikis Hizi
[Hz veya Rpm]

Cikis Gerilimi
V]

< »
<% |

Tutma zamani

-> Tutma Zamani esnasinda ¢alisma ydntemi:
FU1-7 [Durma modu] Yavagslama: sifir hiz kontrolu
FU1-7 [Durma modu] DC-fren

Kod

LCD gdsterge

Fabrika ayari

Ayar araligi

FU1-16

Akis Kuvveti

100 [%]

100 ~ 500 [%)]

Motor manyetik

akigl

v

Tahrik akimi

FX-CM

Ilgili Fonksiyonlar: ~ FU2-34 [Yiiksiiz Motor Akimi (RMS)]

FU1-14 [On tahrik zamani]

FU1-20: Azami Frekans
FU1-21: Temel Frekans
FU1-22: Baslangic Frekansi

| FU1-16: On tahrik Akimi

FU2» Flux Force
16  100.0 % 16 100.0
Fabrika Varsayilan: ~ 100.0 % 100.0

FU1-16 [On tahrik Akimi] FU1-14 esnasinda uygulanir.

Motor manyetik akisi nominal manyetik akis ile eslesmek

icin arttiginda 6n tahrik akimi nominal 6n tahrik akimi

azalmaya baslar. Motor manyetik akisi nominal manyetik

akisa eristiginde 6n tahrik akimi nominal 6n tahrik akimi
ile eglesir.

FUD»  Maxfreq

20  60.00 Hz 20 60.00
Fabrika Varsayilan:  60.00 Hz 60.00
FUl» Base freq

21  60.00 Hz 4 60.00
Fabrika Varsayilan: ~ 60.00 Hz 60.00
FUI» Start freq

22 0.50 Hz 22 0.50
Fabrika Varsayilan:  0.50 Hz 0.50
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FU1-20 [Azami Frekans] str(ictiniin azami ¢ikis
frekansidir. Bu azami frekansin motor nominal hizini
asmadigindan emin olun.

FU1-21 [Temel Frekans] stiriictntn nominal gerilimini
cikardigi frekanstir. 50Hz motor kullaniimasi durumunda
bunu 50Hz ‘e ayarlayin.

FU1-22 [Baslangi¢ Frekansi] sirtictntin gerilimini
cikarmaya bagsladigi frekanstir.
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Cikis Gerilimi
Nominal
Gerilim
Cikis
Frekansi
FU1-22. e FU1-21. e
FU1-20

= Not: Komut frekansi baslangi¢ frekansindan daha disik
ayarlanirsa sUriici motora gerilim ¢ikarmaz.

FU1-26: El ile/Otomatik Artis Se¢imi
FU1-27: lleri Yonde Tork Artigl
FU1-28: Ters Yonde Tork Artisl

FU1-23: Frekans Sinir Secimi
FU1-24: I}It Sinir Frekansi
FU1-25: Ust Sinir Frekansi

FUI»Torque boost

26 Manual 26 0
Fabrika Varsayilan:  El ile 0
FU» Fwd boost

27 2.0 % 2 20
Fabrika Varsayilan: 2.0 % 20
FU» Rev boost

28 2.0 % 28 20
Fabrika Varsayilan: 2.0 % 20

FUI» Fre q limit

23 --- No --- 23 0
Fabrika Varsayilan: ~ Hayir 0
FUI» F-limit Lo

24 0.50 Hz 24 0.50
Fabrika Varsayilan:  0.50 Hz 0.50
FUD F-limit Hi

25 60.00 Hz 25 60.00
Fabrika Varsayilan:  60.00 Hz 60.00

FU1-23 strlcl calisma frekansi igin sinirlar seger. FU1-
23 ‘Evet’ ‘e ayarlanirsa, stricu Ust ve alt sinir ayari
dahilinde caligir. Frekans referansi frekans sinir araligi
disinda oldugunda stirict Ust veya alt sinirda galigir.

Cikis Frekansi
Referans Frekans Egrisi
Azami Frek.
FU1-24
/ N Cikis Frekans Edrisi
FU1-25 —

Zaman
[Frek. siniri: ‘Evet]]

= Not: Frekans sinir hizianma ve yavaglama esnasinda
calismaz.
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Bu fonksiyon slirlicl ¢ikis gerilimini artirarak diisik
hizda baglangi¢ torkunu artirmak icin kullanilir. Artig
degeri gerekenden ¢ok daha yiiksek ayarlanirsa motor
akisinin doymasina sebep olarak asir akim hatasina yol
acar. Sirtict ile motor arasinda asir mesafe oldugunda
artis degerini artirin.

[El ile Tork Artigi]: ileri ve ters tork artigi ayn olarak

FU1-27 ve FU1-28 ‘de ayarlanir.

= Not: Tork artig degeri stirlcti nominal geriliminin
ylzdesidir.

=" Not: FU1-29 [Volt/Hz Sablonu] ‘Kullanici V/F’ ‘ye
ayarlandiginda bu fonksiyon calismaz.

= Not: FU2-40 [Kontrol Modu] ‘Sensérsiiz’ ‘e
ayarlandiginda tork artis degeri sirtic nominal gerilimin
1000 ‘de oranidir.

[Otomatik Tork Artisi]: Stricu yike gore otomatik artis

ile ylksek baslangig torku cikarir.

=~ Not: Otomatik tork artisi yalnizca 1.motor icin mevcuttur.
El ile tork artigi 2.motor i¢in kullaniimalidir.

= Not: Otomatik tork artis degeri el ile tork artis dederine
eklenir.

=" Not: Otomatik tork artisi yalnizca FU2-40 [Kontrol Modu]
‘V/F’ ‘ye ayarlandiginda kullanilabilir.

=~ Not: Otomatik tork artisini etkin bir sekilde kullanmak igin
FU2-41 [Otomatik ayarlama] ‘da Otomatik ayarlama
gerceklestirin.
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Cikis Gerilimi
100%
ileri ve Ters yénde
¥ |(FU1-27 ve FU1-28 igin ayni
Elile® degeri ayarlayin)
et/
e 2% Cikis
Deger Frekansi

[Sabit Tork YUkleri: Tasyici, Hareketli Techizat, vb.]

\ Temel Freq.

Cikis Gerilimi
100%
ileri yonde - Motorlama

— | (FU1-27 'yi bir degere ayarlayin)
| Ters yonde — Geri besleme

Elile I (FU1-28 i ‘0" ‘a ayarlayin)

Artis

N Cikis
Deger Frekansi

[Kullanici V/F] sablonu ézel uygulamalar igin kullanilir.
Kullanicilar volt/frekans oranini uygulamaya gére
ayarlayabilir. Bu gerilim ve frekansi sirasiyla baglangi¢
frekansi ve temel frekans arasinda dért noktada
ayarlayarak gerceklestirilir. Dort gerilim ve frekans
noktasi FU1-30 - FU1-37 arasinda ayarlanir.

Cikis Gerilimi

\ FU1-21

[Cikan ve inen Yiikler: Park etme, Kaldirma, vb.]

FU1-29 [Volt/Hz Sablonu]
FU2-40 [Kontrol Mod se¢imi]

Igili Fonksiyonlar:

FU1-29: Volt/Hz Sablonu |

FU V/F pattern
29 Linear 29 0
Fabrika Varsayllan:  Dogrusal 0

Bu gerilim/frekans oran sablonudur. Yike gére uygun
V/F sablonunu segin. Motor torku bu V/F sablonuna
dayanmaktadir.

[Dogrusal] sablon sabit torkun gerekli oldugu yerde
kullanilir. Bu sablon sifirdan temel frekansa dogrusal
volt/frekans orani muhafaza eder. Bu sablon sabit tork
uygulamalari i¢in uygundur.

[Kare] sablonu degisken torkun gerekli oldugu yerde
kullanilir. Bu sablon kare volt/hertz orani muhafaza eder.
pattern is used where variable torque is required. Bu
sablon fanlar, pompalar, vb. i¢in uygundur.
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100%
Cikis
'\ Frekansi
Temel Freq.
[V/F Sablonu: ‘Dodrusal’]
Cikis Gerilimi
100%
Cikis
Frekansi
Temel Freq.
[V/F Sablonu: ‘Kare’]
Cikis Gerilimi
100%
FU1-37
FU1-35
FU1-33}-
FU1-31[-
L Cikis
Fut-a0 / FU1-36 \ Frekansi
FU1-32 FU1-34 Temel Frek.

[V/F Sablonu: ‘Kullanici V/F']
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FU1-30 ~ FU1-37: Kullanici V/F Frekansi ve ilgili Fonksiyonlar: ~ FU1-21 [Temel Frekans]
Gerilim FU1-22 [Baslangic Frekansi]
FU1-29 [Volt/Hz Sablonu]
FU» User freq 1
30  15.00 Hz 30 15.00 | FU1-38: Cikig Gerilim Ayari
Fabrika Varsayllan: ~ 15.00 Hz 19.00 FUD»Volt control - -
38 100.0%
FUD» User volt 1 .
Fabrika Varsayilan: ~ 100.0 % 100
31 25 0 31 25 y 0
Fabrika Varsayllan: 25 % 25 Bu fonksiyon suruqu_ g|k|§“ge.nllm|n| ayarlarpa}lk icin .
kullanilir. Bu ana giris geriliminden daha digik nominal
L] gerilime sahip olan bir motor kullanirken kullanishdir. Bu
[ 100% ‘e ayarlandiginda stiriicti nominal gerilimini gikarir.
L]
FUD User freq 4 - - Cikis Gerilimi
36 60.00 Hz : 100%
Fabrika Varsayilan: ~ 60.00 Hz 60.00 / 50% ‘ye ayarlandiginda
50% T
FUI» User volt 4 "
37 100% g 100 Cikis
Fabrika Varsayilan: 100 % 100 \ Frekansi
FU1-21 [Temel Frek.]
Bu fonksiyonlar yalnizca FU1-29 [V/F sablonu] ‘nda
‘Kullanici V/F’ segildiginde kullanilabilir. Kullanicilar FU1- = Not: FU1-38 110% ‘a ayarlanmis olsa dahi
22 [Baslangig Frekansi] ve FU1-21 [Temel Frekans] surtict ¢ikis gerilimi ana girig gerilimini agmaz.
arasinda dért nokta ayarlayarak 6zgtin V/F sablonu
yapabilir.
\ FU1-39: Eneriji Tasarruf Seviyesi
Cikis Gerilimi
FUI» Energy save
100% 39 0 % 39 0
FU1-37
Fabrika Varsayilan: 0 % 0
FU1-33 Bu fonksiyon sabit hizinda yiksek tork ve akim
o gerektirmeyen uygulamalarda ¢ikis gerilimini azaltmak
FU1-31 | F e i ivesi ‘
; o Ciki icin kullanilir. Eneriji tasarruf seviyesi 20% ‘ye ayarlanirsa
Fu1-30 / / \ \ Fut-36 \ Frekansi strticu referans frekansa (sabit hiz) hizlandiktan sonra
FU1-32 FU1-34 Temel Frek. ¢cikis gerilimini azaltir. Bu fonksiyon dengesiz yiikte ¢ikis
torku yetersizligine bagli olarak asiri akim hatasina yol
[Kullanici V/F] acabilir.
Bu fonksiyon 0% ayarli nokta degeri ile ¢alismaz.
= Not: ‘Kullanici V/F’ segildiginde FU1-26 - FU1-28 arasi
tork artisi ihmal edilir.
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Cikis Gerilimi

100%
80%

Cikis
Frekansi

\ Referans Frekansi
(Sabit Hiz)

[Enerji tasarruf seviyesi 20% ‘ye ayarlandiginda]

= Not: Bu fonksiyon biyuk yiik veya sik hizianma ve
yavaglama gerektiren uygulama icin tavsiye edilmez.

= Not: Bu fonksiyon FU2-40 [Kontrol Modu] ‘nda
‘Sensorsiiz’ segildiginde calismaz.

FUD» ETH cont
52 120 % 92 120
Fabrika Varsayilan: 120 % 120

FU1-50: Elektronik Isi (Motor i2t) Se¢imi
FU1-51: 1 Dakika icin Elektronik Isi Seviyesi
FU1-52: Siirekli olarak Elektronik Isi Seviyesi
FU1-53: Elektronik Isi Ozellik (Motor tipi) secimi

Bu fonksiyonlar ilave 1s1 asiri yUk rélesi kullanmaksizin
motoru asir iIsinmadan korumak icindir. Stirlici motorun
sicaklik yikselmesini cesitli parametreler kullanarak

hesaplar ve motorun asiri 1sinip isinmadigina karar verir.

Elektronik 1s1 6zelligi etkinlestiginde stirict ¢ikisini
kapatir ve hata mesaji gérintuler.

Bu motorun stirekli olarak ¢alisabildigi akimdir. Genel
olarak, bu deger 100%’ ‘e ayarlanir ve FU2-33 ‘de
ayarlanan nominal motor akimi anlamina gelir. Bu deger
FU1-52 [ETH 1dak] ‘dan dlisik ayarlanmalidir.

= Not: Ayarlanan deger FU2-33 [Nominal Motor Akimi] ‘nin
ylzdesidir.

Yik Akimi [%]

FU1-51
[ETH
1dakika]

FU1-52
[ETH
strekli]

Hata Zamani
1 dakika

[Motor i2t Ozellikli Egri]

FUI» Motor type

53 Self-cool 93 0

Fabrika Varsayilan:Kendi kendini so Juma 0

FUI» ETH select
50 --- No --- a0 0
Fabrika Varsayilan: ~ No 0

Bu fonksiyon ‘Evet’ i ayarlayarak ETH parametrelerini
etkinlestirir.

FU» ETH 1min
51 180 % o1 180

Fabrika Varsayilan: 180 % 180

Bu sUrictnin motorun asiri 1sindigina karar verdigi
referans akimidir. FU2-33 ‘de belirlenen nominal motor
akiminin 150% ‘si bir dakika slre ile aktiginda bir
dakikada hata verir.

= Not: Ayarlanan deger FU2-33 [Nominal Motor Akimi]
ylzdesidir.

ETH fonksiyonunu (Motor i2t) dogru sekilde ¢alistirmak
icin motor sogutma yéntemi motora uygun olarak
secilmelidir.

[Kendi kendini sogutma] dogrudan motor saftina bagli
sogutucu fana sahip motordur. Kendi kendine sogutmali
motorun sogutma etkisi motor distik hizlarda
calistiginda azalir. Motor hizi azaldikga motor akimi
diger.

[Zorlamali sogutma] sogutucu fana gii¢ vermek icin ayri
motor kullanan motordur. Motor hizi degistikce sogutma
etkisi degismez.
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Cikis Akimi 5
/Zorlamah sogutma
100%
95%
Kendi kendini soguima
65%

20Hz 60Hz
[Yuk Akim Azalma Egrisi]

= Not: Yik dalgalanmasi veya hizlanma ve yavaglamaya
bagli olarak motor akiminin sik sik degismesine ragmen
slirlict 2t ‘yi hesaplar ve motoru korumak igin degeri
toplulagtirir.

Cikis Akimi

FU1-54
[OL Seviyesi]

NI 1111
A (it

FU1-54
[OL Seviyesi]

Zaman

AXA-AXC ACIK

-« > ;P
< > —>

t1 oot

t1: FU1-55 [Asiri ylik Uyar Zamani]
[Asir yik Uyarisi]

ilgili Fonksiyonlar: ~ FU2-33 [Nominal Motor Akimi]

Igili Fonksiyonlar:  FU2-33 [Nominal Motor Akimi]

1/0-44 [Cok Fonksiyonlu Yardimci Kontak
Cikisi]

FU1-54: Asiri yuk Uyan Seviyesi
FU1-55: Asiri yik Uyari Zamani

FU1-56: Asiri yiik Hata Secimi
FU1-57: Asiri yik Hata Seviyesi
FU1-58: Asiri yiik Hata Gecikme Zamani

FUD» OL level
54 150 % 94 150
Fabrika Varsayilan: 150 % 190
FUD» OL time
55 10.0 sec 99 100
Fabrika Varsayilan: ~ 10.0 san 10.0

Cikis akimi FU1-54 [Asiri ylk Uyari Seviyesi] ‘ne
ulastiginda sarict FU1-55 [Asir yik Uyart Zamani]
siresince alarm sinyali olugturur. Akim FU1-54 altinda
bir seviyede olsa dahi alarm sinyali FU1-55 siresince
devam eder.

Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali (AXA-AXC) alarm sinyal

cikisi olarak kullanilir. Alarm sinyali ¢ikarmak icin 1/O 44

[Cok fonksiyonlu Yardimer Kontak Cikisi] ‘ni ‘OL" ‘ye

ayarlayin.

= Not: Siriicii bu fonksiyon tarafindan hataya disurilmez.

= Note: Ayarlanan deger FU2-33 [Nominal Motor Akimi]
‘nin ylizdesidir.
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FUI» OLT select

56 --- Yes --- a6 1
Fabrika Varsayllan:  Evet 1
FUI» OLT level

57 180 % 91 180
Fabrika Varsayilan: 180 % 180
FUI» OLT time

58 60.0sec a8 60.0
Fabrika Varsayilan: ~ 60.0 san 60.0

Cikis akimi FU1-58 [Asir yik Hata Zamani] sUresince
FU1-57 [Asin yik Hata Seviyesi] izerinde devam
ettiginde strtici ¢ikigini keser ve hata mesaji gortntiler.
Bu fonksiyon stirticilyli ve motoru anormal yik
sartlarindan korur.
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([ e=ny

Not: Ayarlanan deger FU2-33 [Nominal Motor Akimi] ‘nin

ylizdesidir.
Cikis Akimi
o SFU1-57
[OLT Seviyesi]
Iy Zamn
i
FU1-57
[OLT Seviyesi] 3 R
FU1- 58 [OLT Zamani]
Cikis Frekansi @
Zaman

[Asin yik Hata Galismasi]

FU1-59 [Durma Onleme Mod Segimi]

Ayar Araligi
31 bit |20 bit | 150 bit | 1700 Tanim

0 0 1 001 Hizlanma esnasinda Durma
Onleme

0 | 0 010 Sabit Hiz esnasinda Durma
Onleme

1 0 0 100 |Yavaslama esnasinda Durma
Onleme

FU1-59 ‘111’ ‘e ayarlandiginda durma énleme hizlanma, sabit
hiz ve yavaglama esnasinda caligir.

= Not: Durma Onleme segildiginde hizlanma ve yavaslama
zamani DRV-01, DRV-02 ‘de ayarlanan zamandan daha
uzun olabilir.

== Not: Durma Onleme durumu siirerse sirlicii hizlanma
esnasinda durabilir.

lgili Fonksiyonlar: ~ FU2-33 [Nominal Motor Akimi]

| ilgili Fonksiyonlar: ~ FU2-33 [Nominal Motor Akimi]

FU1-59: Durma ineme Mod Secimi (Bit ayarh)
FU1-60: Durma Onleme Seviyesi

FUD» Stall prev.
59 000 99 000
Fabrika Varsayilan: 000 000

Bu bit ayarli parametre ACIK durumunu gdstermek igin
1/0-15 ve 1/0-16 ‘da kullanilan gdsterimleri takip eder.

FUD» Stall level
60 180 % 60 180
Fabrika Varsayilan: 180 % 180

Bu fonksiyon sirici ¢ikis frekansini motor akimi durma
dnleme seviyesinin altina diisene kadar azaltarak
motorun durmasini 6nlemek igin kullanilir. Bu fonksiyon
bit kombinasyonu araciligiyla hizlanma, sabit hiz ve
yavaslamanin her bir modu icin segilebilir.

= Not: Ayarlanan deger FU2-33 [Nominal Motor Akimi] ‘nin
ylzdesidir.
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Cikis Akimi

FU1-60
[Durma
Seviyesi]

Zaman

(i (T
A [t
FU1-60

[Durma
Seviyesi]

Cikis Frekansi

Zaman

[Hizlanma esnasinda Durma Onleme]

Cikis Akimi

FU1-60
[Durma
Seviyesi]

Zaman

il (I
I (1L
FU1-60
[Durma

Seviyesi]

Cikis Frekansi

—

Zaman

[Sabit Hiz esnasinda Durma Onleme]
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DC Bara Gerilimi
390VDC

veya /7 N\
680V DC —_

Cikis Frekansi

[Yavaglama esnasinda Durma Onleme]

Zaman

Zaman

| FU1-99: Doniig Kodu (7-Segment Tus takimi)

Fabrika Varsayilan:

Bu kod 7-béltmli tus takimi kullanirken gruptan ¢ikmak

icin kullanilir. PROG/ENT] tusuna bastiktan sonra degeri
‘1’ ‘e ayarlayin ve ¢ikmak icin tekrar PROG/ENT] tusuna

basin.

llgili Fonksiyonlar:

FU2-99 [Déniis Kodu]
1/0-99 [Déniis Kodu]
EXT-99 [Déniis Kodu]
COM-99 [Déniis Kodu]
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6.3 Fonksiyon 2 Grubu [FU2]

| FU2-00: istenen kod # ‘na ziplama

FU2 Jump code
00 1

1

Fabrika Varsayilan:

Dogdrudan herhangi bir parametre koduna ziplama
istenen kod numarasi girilerek gerceklestirilebilir. Bu kod
yalnizca LCD tus takiminda vardir.

FU2-01: Onceki Ariza Gegmisi 1
FU2-02: Onceki Ariza Gegmisi 2
FU2-03: Onceki Ariza Gegmisi 3
FU2-04: Onceki Ariza Gegmisi 4
FU2-05: Onceki Ariza Gegmisi 5
FU2-06: Ariza Ge¢cmigini Sil

FU2 Last trip-1
01 None 01 0
Fabrika Varsayilan: Yok 0
L]
L]
L]
FU2 Last trip-5
05 None 05 0
Fabrika Varsayilan: Yok 0

Ariza icerikleri]

Ariza (Hata) TuL§ C't'gklml Goste7r-§.1seessll —
Asiri Akim 1 Over Current 1 oC
Asin Gerilim Over Voltage ov
Harici Hata Girig A External-A EXTA
Acil Durma
(Kalici degil) BX BX
Dus(ik Gerilim Low Voltage LV
Acik Sigorta Fuse Open FUSE
Toprak Arizasi Ground Fault GF
Sogutucu asiri isinmasi Over Heat OH
Elektronik Isi Hatas! E-Thermal ETH
Asir ylk Hatasi Over Load OLT
Siriici Donanim Arizasi
- EEP Hatasi
- ADC Avansi HW-Diag HW
- WDOG Hatasi
- Faz ici Agik
Harici Hata Giris B External-B EXTB
Asiri Akim 2 Arm Short ASHT
Secenek Hatasi Option OPT
Cikis Faz Kaybi Phase Open PO
Sardicti Agir ylku Inv. OLT IOLT

== Not: Srlicti donanim arizasi icin WDOG hatasl, EEP
hatasi ve ADC Avansi vardir ve donanim arizasi
olustugunda suriicti sifilanmayacaktir. Giicti agmadan
dnce arizayi tamir edin.

= Not: Birden fazla ariza olustugunda yalnizca en yiksek

seviye ariza gérintilenecekir.

Bu kod sirlictiniin bese kadar dnceki ariza (hata)
durumunu géruntuler. Hata icerik(ler)ini, ¢ikis frekansini,
¢cikis akimini ve hata olustugu anda surictnin
hizlaniyor mu, yavaslaiyor mu veya sabit hizda mi
oldugunu kontrol etmek icin tusuna basmadan
dnce the PROG], [ | ve [W] tuslarini kullanin. Cikmak igin
m tusuna basin. [RESET] tusuna basildiginda hata
icerigi FU2-01 - FU2-05 arasinda saklanacaktir. Daha
fazla detay icin lutfen B6IGm 7 ‘ye bakin.

Ilgili Fonksiyonlar:
durumunu gdrntler.

DRV-12 [Aniza Gdstergesi] mevcut ariza

FU2 Erase trips

06 - NO --- 06

Fabrika Varsayllan:  Hayir
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Bu fonksiyon FU2-01 - FU-05 arasi bitiin ariza
gecmiglerini hafizadan siler.
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FU2-07: Bekleme Frekansi
FU2-08: Bekleme Zamani

\ FU2-10 ~ FU2-16: Frekans Ziplama

FU2 Dwell freq

07 5.00 Hz 07 2.00
Fabrika Varsayilan:  5.00 Hz 9.00
FU2 Dwell time

08 0.0 sec 08 0.0
Fabrika Varsayilan: 0.0 san 0.0

Bu fonksiyon istenen ydnde tork ¢ikarmak icin kullanilir.
Kaldirma uygulamalarinda mekanik freni birakmadan
once yeterli tork elde etmede kullanighdir. Bekleme
zamani ‘0’ ‘a ayarlanirsa bu fonksiyon kullanilamaz.
Bekleme calismasinda surticti DC gerilimi degil AC

gerilimi ¢ikarir.

= Not: DC Enjeksiyon Freni istenen ydnde tork ¢ikarmaz.
Yalnizca motoru tutmak igindir.
= Not: Bekleme frekansini ¢alisma frekansi izerinde

ayarlamayin. Aksi takdirde, calisma arizasina yol agabilir.

Cikis Frekansi
FU1-07
Zaman
>
t1 t1: FU2-08 [Bekleme Zamani]
Cikis Akimi
OO
A ==
Calistir Komutu
FX-CM —ACK | Zaman
Mekanik
Fren Birakma | Zaman

[Bekleme Calismasi]
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FU2 Jump freq
10 --- No --- 10 0
Fabrika Varsayillan:  Hayir
FU2 jumplo 1
11  10.00 Hz L 10.00
Fabrika Varsayllan: ~ 10.00 Hz 10.00
FU2 jump Hil
12 15.00 Hz 12 15.00
Fabrika Varsayilan:  15.00 Hz 15.00
L]
L]
FU2 jumplo 3
15 30.00 Hz 15 30.00
Fabrika Varsayilan:  30.00 Hz 30.00
FU2 jump Hi 3
16 35.00 Hz 16 35.00
Fabrika Varsayilan:  35.00 Hz 35.00

Bu fonksiyon makine yapisinda arzu edilmeyen
yankilanma ve titresimi engellemek icin potansiyel
yankilanma frekansinin olusmasini disarida birakir. Ug
farkli ziplama frekans arali§i ayarlanabilir. Frekanslarin
bu sekilde kacinilmasi hizlanma veya yavaglama
esnasinda olusmaz. Yalnizca strekli ¢calisma esnasinda
olusur.

Cikis Frekansi
Azami Frek.
FU2-12 b f?l
FU2-11 S
FU2-14
FU2-13

FU2-16
FU2-15

Referans
Frekansi

10Hz 20Hz 30Hz

[Frekans Ziplama]
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= Not: Referans frekansi ziplama frekansi iginde
ayarlandiginda cikis frekansi “®” semboll ile isaretlenen
frekansa gider.

=~ Not: Tek frekans ziplama araligi gerekli ise butin araliklari
ayni araliga ayarlayin.

FU2-17: S-Egrisi Hizlanma/Yavaslama $ablonu
icin Baslangi¢ Egrisi

FU2-18: S-Egrisi Hizlanma/Yavaslama $ablonu
icin Bitig Egrisi

FU2-19: Girig/Cikis Faz Kayip Koruma (Bit ayarli) |

FU2 Trip select

19 00 19 00

Fabrika Varsayilan: 00 00

Bu fonksiyon giris guict veya stirlct ¢ikigindan birinde
faz kaybi durumunda stiriict ¢ikisini kesmek icin
kullanilir.

FU2-19 [Faz Kayip Koruma Secimi]

FU2 Start Curve

17 40 % n 40
Fabrika Varsayilan: ~ 40% 10
FU2 End Curve

18 40 % 18 40
Fabrika Varsayilan:  40% 10

Bu parametre ‘S-Egrisi’ segildiginde FU1-05 ve FU1-06
‘da sirastyla Hizlanma ve Yavaslama sablonunu
ayarlamak icin kullanilir. Bu fonksiyonu kullanmak igin
FU2-70 ‘de ayarlanan Hizlanma ve Yavaglama icin
Referans Frekansi ‘Fark frek’ ‘na ayarlanmalidir.

Cikis Frekansi
A
/ \ Azami Frek./2
> Zaman
FU2-17 FU2-18 | FU2-17 FU2-18
Dogrusal Dogrusal

[S-Egrisi Ayari]

Gercek Hizlanma Zamani = DRV-01 + (DRV-01 * FU2-
17)/2 + (DRV-01*FU2-18)/2

Gercek Yavaglama Zamani = DRV-02 + (DRV-02 * FU2-
17)/2 + (DRV-02*FU2-18)/2

Om) If DRV-10: 1 san, FU2-17: 40%, FU2-18: 20%,
Gercek Hizlanma Zamani = 1 san + (1san*0.4)/2 +
(1san*0.2)/2 = 1.3 san

Ayar Araligi

2.bit | 1.bit | U219 Tanim
0 0 00 |Faz kayip koruma calismaz
0 1 01 [Surliclyu ¢ikis faz kaybindan korur
1 0 10  |Slrdciya giris faz kaybindan korur
1 1 1 Sirticlyd giris ve ¢ikis faz kaybindan
korur

| ilgili Fonksiyonlar: ~ FU2-22 to FU2-25 [Hiz Arama]

| FU2-20: Gii¢ acilinca Calistirma Segimi

FU2Power-on run
20 --- No --- 20 0
Fabrika Varsayilan:  Hayir 0

FUN-20 ‘Hayir’ ‘a ayarlanirsa gi¢ saglandiktan sonra FX
veya RX terminalini CM terminaline gevirerek striciyu
tekrar caligtirin.

FUN-20 ‘Evet’ ‘e ayarlanirsa gli¢ saglandiktan sonra
surlict tekrar calisacaktir. Gi¢ saglandigi anda motor
atalet ile dontiyorsa suriict hataya digebilir. Bu hatay!
onlemek igin FU2-22 yi “1xxx’ ‘e ayarlayarak ‘Hiz Arama’
fonksiyonunu kullanin.

Giris Gici

Zaman
Cikis Frekansi

Zaman
Fx-CM|___ ACK | ACIK | Zaman

[Gug acilinca Caligtirma: ‘Hayir’]
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Girig Giicil

Zaman

Cikis Frekansi
Zaman
FX-CM AGIK | Zaman

[Gig acilinca Calistirma: ‘Evet’]

=" Not: ‘Gi¢ agilinca Galistirma’ ‘nin ‘Evet’ olarak
kullaniimasi durumunda yaralanma veya techizat hasar
potansiyelini asgariye indirmek icin uygun uyari notlarini
dikkate aldiginizdan emin olun.

Cikis Frekansi

Zaman
RST-CM ACIK| Zaman

[Sifirlama Tekrar Caligtirmasi: ‘Evet’]]

=" Not: ‘Sifilama Tekrar Caligtirmasi’ ‘nin ‘Evet’ olarak
kullanilmas! durumunda yaralanma veya techizat hasar
potansiyelini asgariye indirmek icin uygun uyari notlarini
dikkate aldiginizdan emin olun.

| ilgili Fonksiyonlar: ~ FU2-22 ~ FU2-25 [Hiz Arama]

| ilgili Fonksiyonlar: ~ FU2-22 ~ FU2-25 [Hiz Arama]

FU2-21: Ariza Sifirlamadan sonra Tekrar
Calhigtirma

FU2 RST restart
21 ---No --- x 0

Fabrika Varsayllan:  Hayir

FU2-21 ‘Evet ‘e ayarlanirsa stirlicti RST (sifirlama)
terminali arizayi sifirladiktan sonra tekrar ¢alisacaktir.
FU2-21 ‘Hayir' ‘a ayarlanirsa ariza sifirlandiktan sonra
FX veya RX terminali CM terminaline gevrilerek stirlicl
tekrar calistinlir. Gig saglandiginda motor atalet ile
dénuyorsa srlici hataya dusebilir. Bu hatayi dnlemek
icin FU2-22 'yi ‘xx1x’ ‘e ayarlayarak ‘Hiz Arama’
fonksiyonunu kullanin.

Cikis Frekansi

Hata olustu
Zaman
FX-CM AGIK | ACK | oo
RST-CM |KC'|K Zaman

[Sifirlama Tekrar Calistirmasi: ‘Hayir’]
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FU2-22: Hiz Arama Segimi (Bit ayarli)
FU2-23: Hiz Arama esnasinda Akim Sinir
Seviyesi

FU2-24: Hiz Arama esnasinda P Kazanci
FU2-25: Hiz Arama esnasinda | Kazanci

FU2Speed Search

29 0000 22 0000
Fabrika Varsayilan: 0000 0000
FU2 SS Sup-Curr

23 150 % 23 130
Fabrika Varsayilan: 150 % 150
FU2 SS P-gain

24 100 24 100
Fabrika Varsayilan: 100 100
FU2> SS I-gain

25 200 25 200
Fabrika Varsayilan: 200 200

Bu fonksiyon Gii¢ agildiktan, Ariza Sifirlandiktan ve
Anlik GUg Arizasindan sonra motorun durmasini
beklemeksizin otomatik tekrar calistirmaya olanak

tanimak icin kullanilir.
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Hiz arama kazanci atalet momenti (GD?) ve y(ikiin tork Giris Gilci
biyuklugi dikkate alindiktan sonra ayarlanmalidir. Bu
fonksiyonu dogru sekilde calistirmak i¢in FU2-37 [Yuk
Ataleti] dogru degere ayarlanmalidir.
Zaman
FU2-22 [Hiz Arama Secimi] Motor Hizi
Ayar Araligi
&bit | 3.bit | 2.bit | 1.bi Tanim ~—
0 0 0 0 |Hiz arama fonksiyonu ¢alismaz
0 0 0 1 |Hizlanma esnasinda hiz arama
Aniza Sifirlama tekrar calistirmasi
0 0 1 0 (FU2-21) ve Otomatik tekrar Zaman
caligtirma (FU2-26) esnasinda hiz Cikis Frekansi
arama
0 1 0 0 Anlik GUg Arizasi tekrar calistirmasi e
esnasinda hiz arama
G agilinca galistirma (FU2-20)
1 0 0 0
esnasinda hiz arama ;
FU2-22 1111’ ‘e ayarlandiginda Hiz Arama butin sartlarda aman
calisir. Cikis Gerilimi
FU2-22 [Hiz Arama Segimi] hiz arama fonksiyonunu
seger.
L Z
FU2-23 [Akim Sinir Seviyesi] hiz arama esnasinda aman
stricinin akim yikselisini sinirlandirdigi akimdir. [Hiz Arama Galismas|]
(Ayarlanan deger FU2-33 [Nominal Motor Akimi] ‘nin
yizdesidir.) Ilgili Fonksiyonlar:  FU2-20 [Giic acilinca caligtirma]
FU2-21 [Aniza sifirlandiktan sonra tekrar
FU2-24 [P Kazanci] hiz arama i¢in kullanilan orantisal galistirmal
L ) . ) FU2-26 ~ FU2-27 [Otomatik tekrar
kézangtlr. Bu degeri FU2-37 ‘de ayarlanan yik ataletine calistirma]
gbre ayarlayin. FU2-30 ~ FU2-37 [Motor Parametreleri]
FU2-25 [| Kazanci] hiz arama igin kullanilan Integral FU2-26: Otomatik Tekrar Calistirma Deneme
kazangtir. Bu degeri FU2-37 ‘de ayarlanan yik ataletine Sayisi
gore ayarlayin. FU2-27: Otomatik Tekrar Calistirma 6ncesi
Gecikme Zamani
FU2Retry number
26 0 26 0
Fabrika Varsayilan: 0 0
FU2Retry delay
27 1.0 sec 2 10
Fabrika Varsayilan: 1.0 san 10
Bu fonksiyon ariza olustuktan sonra sirticiiniin kendisini
secilen say1 kadar sifilamasina olanak tanimak igin
kullanilir. Ariza olustugunda suriici kendisini otomatik
olarak tekrar calistirabilir. Otomatik tekrar calistirma
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esnasinda hiz arama fonksiyonunu kullanmak i¢in FU2-
22 'yi xx1x ‘e ayarlayin. FU2-22 ~ FU2-25 ‘e bakin.
Dusuk gerilim (LV) anzasi, surtici etkisiz (BX) veya Kisa
kol olustugunda stirticti otomatik olarak tekrar ¢alismaz.

Cikis Frekansi

t: FU2-27

oY
1A

Zaman

1. Aniza 2. Ariza

Hizaramaile Hizaramaile
tekrar calistirma tekrar caligtirma

= Not: Ariza olustugunda stirlicl tekrar deneme sayisini bir
azaltir. 30 saniye esnasinda ariza olmadan tekrar
calistiriidiginda suricu tekrar deneme sayisini bir artirir.

| FU2-28: Hiz arama tutma zamani |

FU2 SS blk time
28 1.0sec 28 10
Fabrika Varsayilan: 1.0 san 1.0

Giris gtict [v]

Zaman [san]
Motor hizi [devir]

\J—

Cikis gerilimi [V] Zaman [san]

~_"

t1it2 3

Zaman [san]

t1 : Hiz arama bekleme zamani
t2 : Hiz arama Hizlanma zamani
t3 : Hiz arama Yavaglama zamani

== Not: Bu parametre dusuk gerilim (LV) arizasi veya
anlik giic kaybi (15 msan icinde) olustugunda gegerli
degildir.

Ayarli t1 zamani gegtikten sonra sirticti hiz arama
fonksiyonunu baglatir. Stricinin Hiz Arama
fonksiyonunu kullanarak énceki calismayi tekrar
baslatmasi i¢in istenen zamani ayarlayin. Hiz arama
fonksiyonu [FU2-22] degistirme fonksiyonu esnasinda
otomatik olarak etkinlestirilir.

FU2-30: Nominal Motor Segimi
FU2-31: Motor Kutup Sayisi
FU2-32: Nominal Motor Kaymasi
FU2-33: Nominal Motor Akimi
FU2-34: Yiiksuz Motor Akimi
FU2-36: Motor Verimliligi
FU2-37: Yiik ataleti

Kod T.l.Js tak|m'| Tanim Fabrika Ayarv
gostergesi ayari Araligi
Hiz arama
esnasinda h
FU2-28 |SS blk zaman MoaNZz 1o can |0-~60san
arama tutma
zamani

Bu degerleri ayarlamazsaniz siiriict varsayilan
degerlerini kullanacaktir.

FU2Motor select
30 0.75kw 30 0
Fabrika Varsayilan: ~ 0.75 kW 0

(Bu deger suriici modeline gére otomatik ayarlanir.)
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Bu parametre motor kapasitesini ayarlar. Diger motorla
ilgili parametreler motor kapasitesine gére otomatik
olarak degistirilir. Motorla ilgili parametreler FU2-32
[Nominal Motor Kaymasi], FU2-33 [Nominal Motor
Akimi], FU2-34 [Y(ksiiz Motor Akimi], FU2-42 [Stator
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Direnci], FU2-43 [Rotor Direnci] ve FU2-44 [Kagak
IndUktans] ‘tir.

Motor parametrelerini biliyorsaniz daha iyi kontrol

performansi icin ilgili kodlarda degerleri ayarlayin.

Fark Cikis akimi — Yiiksiiz akim

Frek.

Nominal
Kayma

Nominal akim - Y{ikstiz akim

Cikis frekansi = Referans frek. + Fark frek.

FU2 Pole number
31 4 31 4
Fabrika Varsayllan: 4 4

Bu motor hizini gériintilemek icin kullanilir. Bu degeri 2
‘ye ayarlarsaniz stirlicti 60Hz ¢ikis frekansinda 1800rpm
yerine 3600 rpm gorintlleyecektir. (Motor etiketine
bakin)

FU2> Motor Volt

35 % 39 )

Fabrika Varsayllan: % -
(Bu deger FU2-30 ‘da ayarlanan motor kapasitesine gére ayarlanir)

FU2 Rated-Slip
32 3.00 Hz 32 3.00
Fabrika Varsayilan: ~ 3.00 Hz 3.00

FU2 Efficiency
36 72 % 36 n
Fabrika Varsayllan:  72% 12

(Bu deger FU2-30 ‘da ayarlanan motor kapasitesine gére ayarlanir)

Bu ‘Kayma Telafisi’ kontrolunda kullanilir. Bu degeri
dogru olmayan bir sekilde ayarlarsaniz kayma telafi
kontrolu esnasinda motor durabilir. (Motor etiketine

Bu deger FU2-72 ‘Watt' ‘a ayarlandiginda ¢ikis wattage
‘I hesaplamak igin kullanilir.

FU2Inertia rate
37 0 81 0
| Fabrika Varsayilan: 0 0 |

bakin)

FU2 Rated-Curr 36

33 36A 33 '
Fabrika Varsayilan: 3.6 A 3.6

(Bu deger FU2-30 ‘da ayarlanan motor kapasitesine gore ayarlanir)

Bu dogru sekilde ayarlanmasi gereken ¢ok énemli bir
parametredir. Bu deger bir cok diger stiricti
parametrelerinde refere edilir. (Motor etiketine bakin)

FU2 Noload-Curr
34 1.8A 34 18
Fabrika Varsayilan: 1.8 A 18

(Bu deger FU2-30 ‘da ayarlanan motor kapasitesine gdre ayarlanir)

Bu parametre sensérsuz kontrol, asgari
Hizlanma/Yavaglama, optimum Hizlanma/Yavaslama ve
hiz arama i¢in kullanilir. Daha iyi kontrol performansi icin
deger mimkiin oldugunca tam olarak ayarlanmalidir.

Motor ataletinin 10 katindan daha diisilk yik ataletine
sahip yikler icin ‘0’ olarak ayarlayin.

Motor ataletinin 10 kati kadar yUk ataletine sahip yiikler
icin ‘1" olarak ayarlayin.

| FU2-38: Tetikleme Frekansi |

Bu parametre yalnizca FU2-40 [Kontrol Yontemi] ‘nde
‘Kayma Telafisi’ secildiginde gérintlenir.

Bu fonksiyon sabit motor hizini muhafaza etmek igin
kullanilir. Motor hizini sabit tutmak icin ¢ikis frekansi yik
akimina gére FU2-32 ‘de ayarlanan kayma frekans siniri
dahilinde degiskenlik gosterir. Omegin, motor hizi agir
yike bagl olarak referans hizi (frekansi) altina
dusttgunde surict motor hizini artirmak igin ¢ikis
frekansini referans frekansinin tizerine yikseltir. Sartici
cikisl asagida gosterilen fark frekansi kadar artirir veya
azaltir.

FU2Carrier freq
38 5 kHz 38 9
Fabrika Varsayilan: 5 kHz 9
LCD y
Kod S Tanim Ayar Ayar araligi
FU2- |Tetikleme |Tetikleme
38 frek Frekansi 5 kHz] 1-15[kHz]

Bu parametre motorun duyulan sesini, strtctden girdlti
yayilimini, stiriicti sicakligini ve kagak akimi etkiler.
Strcinin kurulu oldugu yerdeki ortam sicakligi yiksek
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ise veya diger techizat potansiyel siriici glrdltiisi
tarafindan etkilenebilir ise bu degeri daha diisik
ayarlayin. 10kHz tizerinde ayarlanirsa nominal akimi
5%][1kHz] azaltarak kullanin. FU2-39 [Kontrol mod
secimi] Vektér_SPD ‘ye ayarlandiginda Tetikleme
frekansini 2.5[kHz] altinda ayarlayarak Vektér_TRQ
kontrol performansini zayiflatabilir.

Not) 40HP(30kW) iizeri sUriculer icin azami tetikleme
frekansi asagidaki gibi gdsterilir;

200V 400V
30/37kW (40/50HP) 10kHz 10kHz
45/55kW (60/75HP) 8kHz 8kHz

75kW (100HP) A 7kHz

DB entegre modeller (11~22kW/15~30HP) icin azami
tetikleme frekansi 10kHz ‘dir.

| FU2-39: Kontrol mod se¢imi

FU2>Control mode

39 VIF 39 0

Fabrika Varsayllan:  V/F 0

®  Sirlicti kontrol modunu seger

® Kayma telafisi:

Bu fonksiyon sabit motor hizini muhafaza etmek icin
kullanilir. Motor hizini sabit tutmak igin ¢ikis frekansi yik
akimina gére FU2-32 ‘de ayarlanan kayma frekans siniri
dahilinde degiskenlik gésterir. Omegin, motor hizi agir
ylke bagli olarak referans hizi (frekansi) altina
dusttigunde surict motor hizini artirmak igin ¢ikis
frekansini referans frekansindan daha yiksege artirir.
Strlcl asagida gosterildigi gibi ¢ikisi fark frekansi kadar
artinr veya azaltir.

Delta frek = Nominal kayma * (Cikis akimi - Motor
YiksUz akim) / Nominal akim - Motor YUks(iz akim)
Cikis frek = Referans frek + Fark frek

== Not: Optimal kontrol performansi igin motor
parametreleri dogru sekilde ayarlanmalidir.

FU2-32~36 [Motora iligkin parametreler] FU2-30
[Nominal Motor secimi] tarafindan otomatik olarak
kararlastirilir. Stirlicu kapasitesine karsilik gelen en
uygun motor kapasitesi fabrika ayari olarak ayarlanir
ancak asagidaki ayar degeri gerekli ise ayarlanabilir.

ilgili parametre: FU2-30~37 [Motora iligkin parametreler]

tork calismasi

Vektor kontrol hiz

4 Vector_SPD
calismasi

Vektdr kontrol tork

5 Vector_TRQ
calismasi

= Not: Vektér_SPD, Vektér_TRQ ayarlamak yalnizca
slirtici SUB-B karti ile donanmis oldugunda ve EXT-12
[F modu] Geri besleme ‘ye ayarlandiginda gegerlidir.
Vektor kontrolu Sensérsiiz_S ve Sensdrsiz_T ile
Vektdr_SPD, Vektdr_TRQ ‘den meydana gelir.

® V/F kontrolu:

Bu parametre gerilim/frekans oran sabitini kontrol eder.
Daha bilyik baglangic torku gerekli oldugunda tork artis
fonksiyonunun kullaniimasi tavsiye edilir.

ilgili fonksiyon: FU1-26~28 [Tork artisi]
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FU2-40 LCD Gésterge Tanim Kod LCD Gdsterge Tanim
ayari g FU2-30 Motor select Motor kapasitesi se¢imi
0 V/F V/F Kontrolu FU2-32 Rated-Slip Motor nominal kayma (Hz)
1 Slip compen Kayma telafisi FU2-33 Rated-Curr Motor nominal akim (rms)
Sensorsiiz vektor kontrol FU2-34 Noload-Curr Motor yiksiiz akim (rms)
2 S less_S
ensoress- hiz galismas FU2:36 | Efficiency Motor verimiiigi (%)
3 Sensorless_ T Sensorsiiz vektor kontrol FU2-37 Inertia rate Motor atalet oran

® Sensorsiiz_S (Sensérsiiz vektér hiz kontrolu)
Vektor_SPD (Vektdr kontrol hiz) caligmast:

1) Dustk hizda yliksek baslangi¢ torku gerekli
oldugunda 2) yiik dalgalanmasi yliksek oldugunda 3)
hizli yanit gerekli oldugunda kullanin. Bu fonksiyonu
etkinlestirmek icin FU2-30~37 ve FU2-39 ‘u uygun
sekilde ayarlayin.

LG 220V/440V Sinifi motor kullaniimazsa: ik énce FU2-
40 [Otomatik ayarlama] ‘da Evet ‘i ayarlayin.
Vektdér_SPD kontrolu yalnizca Sub-B karti takili
oldugunda gegerlidir (Motora hiz algilayici enkoder

kurulmasi).

ilgili Fonksiyonlar:  FU2-30~37 [Motora iliskin parametreler]
FU2-41~44 [Motor sabiti]

FU2-45~46 [Sensdrsiz icin P/l kazanci]
EXT-25~26 [Vector_SPD icin P/l kazancl],

EXT-27~28 [Vektor_SPD icin tork siniri]
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Sensdrsiiz Vektor Kontrolu icin Detayli Ayarlama

Sensdrsiiz Vektor Kontrolu icin Sartlar Yontemi

Sensdrsiiz kontrol icin sartlar asagidaki gibidir. O  Akim kugUk yUk ile V/F kontrolunkinden daha buytk

Asagidaki sartlardan birisi karsilanmazsa suric yetersiz veya daha kugclik ise FU2-34 [YUksuz Motor Akimi

tork, diizensiz dénis veya asirn motor gurtltisi ile hatali (RMS)] degerini 5% birim daha bliyik veya daha

calisabilir. V/F kontrolunun kullanilmasi tavsiye edilir. klglk ayarlayin.

O Siirlcl kapasitesine esit veya bir beygir giicii daha O Hiz kiictik ytik ile V/F kontrolunkinden daha hizli
dlstik motor kapasitesi kullanin. veya daha yavas ise FU2-32 [Nominal Motor

O Bir suricd icin iki farkli tir motor parametresi Kaymasi] degerini 5% birim daha bly(k veya daha
ayarlanabilir ancak Sensdrsiiz kontrol modunda klglk ayarlayin.
yalnizca bir motor parametresi kullanin.

O Kullanilan motor LG 220V/440V Sinifi motor degil ®  Sensorsiiz_T(Sensdrsiiz Vektor Tork) Calismasi:
ise veya 220V/380V gift kullanimii motor Tork kontrolu igin tork referansini kullanma
kullaniliyorsa baslamadan énce FU2-40 [Otomatik haricinde bitlin ayarlar Sensérstiz_S ile aynidir.
ayarlamg] ‘da otomatik ayarlam? ozelligini ku.IIanm. ® Vektsr TRQ (Vektor kontrol tork) Calismast:

O Elektronik 1si fonksiyonu, asir yik sinir fonksiyonu Tork kontrolu icin tork referansini kullanma
ve durma 6nleme icin uygun degerler ayarlayin. haricinde biitiin ayarlar Vektdr_SPD ile aynidir.
Ayarlanan degerler nominal motor akiminin 150%

‘sini gegmelidir.

[0 DRV-04 [Frekans Modu] “V1”, “I", veya “V1+I” ‘ya
ayarlandijinda frekans referansi ile herhangi | FU2-40 ~ 44 [ Otomatik ayarlama ]
potansiyel bir glirllti etkilenmesini bertaraf edin.

O Motor kutup sayisi 2 kutup, 4 kutup veya 6 kutup FU2 Auto tuning 40 0
olmalidr. 40 --- NO ---

O SQrUcU ve mqtqr arasindaki mesafe 100m (328 ft) | Fabrika Varsayilan:  HAYIR 0
‘yi gegmemelidir.

Sensdrsiiz Vektor Kontrolu kullanirken Onlemler FU>» = Rs* n 01N

O Ortalama calisma hizi 20Hz altinda ve 100% yiikten |41 0-171 ohm
daha fazlasi sabit olarak kullanildiginda motor igin | Fabrika Varsayilan:  0.171 ohm 0.1
zorlamali sogutma kullaniimalidir.

O Motor sicakligi normal calisma sicakligina erismez FU2 Lsigma* 12 334
ise motor azami hizdan 0.5% daha hizli dénebilir. 42 3.34mH :

O S.Ik h|zlanmg ve yavgglama calismasina sa.hip | Fabrika Varsayllan:  3.34 mH 334
sistemler icin DB (Dinamik Fren) frenleme Unite
secenegi kurmak geri besleme esnasinda
performansi iyilestirebilir. Motor normal sicakliga FU> Ls* 13 29.03
eristiginde (motorun normal ¢alistigi ortalama 43 29.03mH
sicaklik) otomatik ayarlama 6zelligini kullanin. | Fabrika Varsayilan:  29.03 mH 29.03

O  Sarticti ve motor arasinda cikis filtre secenegi
kullanildiginda ¢ikis torku azaltilabilir. FU2>» Tr* a 260

O FU2-38 [Tetikleme Frekans Segimi] 10kHz ‘den 44 260 ms
b[]y[]ksbi: gsger‘e zya}rla}(pfjlglnda hiz istikrarsiz ise | Fabrika Varsaylan: 260 ms 260
ayari 5~ z ‘e degistirin.

O FU2-41 [Statdr Direnci (Rs)] otomatik ayarlanmig == Not: * Bu degerler FU2-30 [Nominal motor segimi] ‘ne
degerin iki katindan daha fazlasina ayarlanirsa gore otomatik olarak girilir. Yukaridaki degerler FU2-30
asir akim arizasi olugabilir. 5 (7.5 kW) ‘a ayarlandiginda goriintiilenir.

[0 Azamiayar araligi 300 Hz ‘dir.
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BAlim 6 — Parametre Tanimi [FU2]

® Otomatik ayarlama fonksiyonu statér direnci, rotor
direnci, kacak induktans, yikstz akim ve Kodlayici
geri besleme frekansi gibi FU2-39[Kontrol mod
secimi] ‘nde secilen kontrol igin gereken motor
parametrelerini otomatik olarak élcer. Otomatik
ayarlama esnasinda motor dénmez, bundan dolayi
motoru sistemden ayirmaya gerek yoktur.

® Kodlayici calisma durumu kontrol edilebilir.

® Otomatik ayarlama gerceklestirmeden dnce motor
etiketinde tanimlanan nominal akim, gerilim,
verimlilik ve kayma girilmelidir. Etiket tizerinde
verimlilik belirtiimemisse ayarlanmis degeri
kullanin.

® Bitin veya secilen parametreler Otomatik ayarlama
modunda ayarlanabilir.

[Hepsi, Kodlayici Test, Tr ayarlandiginda Motor
doniis modu]

1. PG Secenegi kurulu iken: FU2-40 Hepsi ‘ne ayarli
ise, Statdr direnci (Rs), Kagak indiktans (Lsigma),
Statdr indUktansi (Ls), YUksiz akim (Noload-Curr),
Hiz Kodlayici durumu ve Rotor sabitleri (Tr)
hesaplanir.

2. PG Secenegi kurulu degil iken: FU2-40 Hepsi ‘ne
ayarli ise, Stator direnci (Rs), Kagak indiiktans
(Lsigma), Statér indiiktansi (Ls) ve Yikslz akim
(Noload-Curr) hesaplanir.

3. FU2-40 Rs + Lsigma ‘ya ayarli ise, Statdr direnci
(Rs), Kagak indliktans hesaplanir.

4. PG secenek karti kurulu iken PG Durumu veya
Rotor sabiti (Tr) kontrol edilebilir.

[Rs + Lsigma ‘ya ayarlandiginda motor déniigsiiz
mod]

1. FU2-40 ‘I Rs + Lsigma ‘ya ayarlayarak Stator
direnci (Rs), Kagak induktans (Lsigma)
hesaplanabilir.

2. Kullanici Statér direnci (Rs), Yiksiiz akim (Noload-
Curr) ve Rotor sabitlerini (Tr) ayarlamalidir.

3. Statér indiiktansi (Ls) ve Yikstiz akim (Noload-
Curr) ve Rotor sabitlerini (Tr) otomatik olarak
hesaplamak i¢in motor déniis modunu ve FU2-40
‘I Hepsi ‘ne ayarlayin.

[PG secenek karti kurulu iken]

1. EXT-12 ‘yi Geri besleme ‘ye ayarlayin.

2. EXT-15 7 (A + B) ‘ye ayarlayin.

3. FU2-40 Hepsi ‘ne ayarlanirsa Statér direnci (Rs),
Kacak induktans (Lsigma), Statér indiiktansi (Ls),
Yikstz akim (Noload-Curr) ve Rotor sabitlerini (Tr)
hesaplanir.

4. Statér direnci (Rs), Kagak indiiktans (Lsigma) FU2-

6-30

5.

40 ' Rs + Lsigma ‘ya ayarlayarak hesaplanabilir.
FU2-40 Rs + Lsigma ‘ya ayarlanirsa kullanici Stator
indiktansi (Ls), Yuksuz akim (Noload-Curr) ve
Rotor sabitlerini (Tr) ayarlamalidir.

[PG secenek karti kurulu degil iken]

1.

FU2-40 Hepsi ‘ne ayarlanirsa, Statér direnci (Rs),
Kagak indiktans (Lsigma), Statér indiktansi (Ls),
Yiksuz akim (Noload-Curr) hesaplanir.

. FU2-40 Rs + Lsigma ‘ya ayarlanirsa kullanici Statér

direnci (Rs), Kagak indiiktans (Lsigma) hesaplanir.
Kullanici Statér indlktansi (Ls), YUksiz akimi
(Noload-Curr) ayarlamalidir.

FU2-40 LCD gosterge Tanim
0 No Otomat|k.ayarlama
etkisiz
Bitln parametreleri
1 Al .
otomatik ayarlama

Statér direnci (Rs) ve
Kacak indUktans

2 Rs + Lsigma (Lsigma) otomatik
ayarlama
3 Enc Test PG durum kontrolu
A Tr Rotor sabit(Tr)
hesaplama

* Not 1: Ls ve Noload-Curr yalnizca Motor D6nlis modu

esnasinda gegerlidir.

~ Not 2: Motor sabit degerleri sicaklik degisimi ile degisir,

bundan dolayi otomatik ayarlama motor sicaklig
sabitlendikten sonra gerceklestirilmelidir.

Not 3: LG motoru kullaniimadi§i takdirde otomatik
ayarlama sonucu farkli olabilir.

Not 4: Gergek motor parametreleri (Rs, Rr, Lsigma, Tr)
kullanici tarafindan kullanilabilir veya ayarlanabilir.

Kod lew isim Tanim
gdsterge
Yikslz I
F;Jf Noload-Curr | Motor Akimi (RI\)I( gl)( Zu;:\/\l/c:oré/;tk; :nesi
FU2- Auto tuning Otomatik Otomatik ayarlama etkin
40 ayarlama
FU2- Statér Statér direnci Rs ayar ve
Rs L A .
41 direnci gbstergesi
FU2- Lsiama Kacak Lsigma ayar ve
42 g indiiktans gbstergesi
FU2- Ls Statér Statdr indliktansi Ls ayar
43 indiiktansi ve gbstergesi
FU2- Tr Rotor sabiti Rotor Sf"b't' Tr ayar ve
44 gostergesi.




Bolim 6 — Parametre Tanimi [FU2]

[Motor parametreleri otomatik ayarlama esnasinda tus
takimi géstergesi]

Gosterge
Kod LED 7-Segment Tanim
T Statér direng (Rs) otomatik
Rs Tuning ayarlama esnasinda
gérintulenir.
. T2 Kacak induktans (Lsigma)
Lsigma .
Tuning OFF”,T"J‘F!" ayarlama esnhasinda
gérintilenir.
FU2- T3 Statdr indiktansi (Ls) ve
40 | Ls Tuning YiksUz akim otomatik ayarlama
esnasinda gérintilenir.
ENC Test T4 Kodlayici ott)"mgtilf aygrlama
esnasinda gérintilenir.
T5 Rotor filtre zaman sabiti (Tr)
Tr Tuning otomatik ayarlama esnasinda
gérintilenir.
[Kodlayici testinden sonra Tug takimi hatasi]
Gosterge
Kod ™ 1ep [ 7-Bolumi Tanim
T6 Dogru olmayan Kodlayici
Enc Err kablolama hatasi
FU2- olustugunda gdriintilenir.
40 T7 Kodlayici kablolamasi ters
Enc Rev olarak baglandiginda
gérintulenir.
[Siriicii kapasitesine karsilik gelen motor parametre
godstergesi]
Sinif Siiriicii Motor parametresi
kapasitesi Rs Lsigma Ls |Tr
0.8[kW] ~ XXXX | XXX | XXX | XXX
7.50W] - S5 o mH mH ms
0.8[kW] ~ XXX XXX
1.5[kW] ohm | XXMH | XmH
400V | 2.2[kW] ~ 15[kW] XXRX | XXX XXmH XXX
ohm mH ms
18.5[kW] ~ XX X XXX X XX XXX
75[kW] mohm mH ' ms
= Not: 7-bélumld Tug takimi icin parametre birimi

gérintilenmez.

Igili Fonksiyonlar: ~ FU2-30~37 [Motora iliskin parametreler]
FU2-39 [Kontrol mod se¢imi]
EXT-01 [Alt Kart Tip Gostergesi]
EXT-14 [Kodlayici Geri besleme
Frekansi]
EXT-15 [Sinyal Girig Secimi]

FU2-45: Sensorsiiz Kontrol i¢cin P Kazanci
FU2-46: Sensdrsiiz Kontrol i¢in | Kazanci

FU2 SL P-gain
45 1000 45 1000
| Fabrika Varsayilan: 1000 1000

SL P-kazanci hiz kontrolérii orantisal kazancidir. Bu
deder yUksek ayarlanirsa yuksek hizda yanit 6zelligi
alabilirsiniz. Ancak bu deger cok yiksek ayarlanirsa
sabit durum 6zelligi kararsizlagabilir.

FU2 SL I-gain
46 100 16 100
| Fabrika Varsayilan: 100 100

SL I-kazanci hiz kontroldrti integral kazancidir. Bu deger
dusUk ayarlanirsa daha iyi gegisken yanit 6zelligi ve
sabit durum 6zelligi alabilirsiniz. Ancak bu deger ¢cok
distik ayarlanirsa hiz kontrolunda asirlik olusabilir.

= Not: The response time of a system is affected by the
load inertia. For better control performance, set the FU2-
37 [Load Inertia] correctly.

Ilgili Fonksiyonlar: ~ FU2-30 ~ FU2-37 [Motor Parametreleri]
FU2-40 [Kontrol Yontemi]

| FU2-47: PID Galigma Segimi

FU2>Proc Pl mode

47 - NoO --- el 0

|FabrikaVarsay|Ian: Hayir 0 |

Bu kod PID kontrolunu seger.

HVAC veya Pompa uygulamalari icin PID kontrolu
strlictiye verilen ‘Ayar noktasi’ ile geri beslemeyi
karsilastirarak gercek cikisi ayarlamak icin kullanilabilir.
Bu ‘Ayar noktasi’ Hiz, Sicaklik, Basing, Akis seviyesi, vb.
biciminde olabilir. ‘Ayar noktasi’ ve geri besleme
sinyalleri sirticti analog giris terminalleri V1, V2 veya |
‘va harici olarak saglanir. Striict ¢ikisinda yansitilan
‘toplam hata’ ‘y1 hesaplamada sinyalleri karsilastirir.
Daha fazla detay icin litfen FU2-50 - FU2-54 arasina
bakin.
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== Not: Cok fonksiyonlu girig terminallerinden (P1~P3) birini FU2-51: PID Geri besleme Sinyal Secimi
“Acik dongl” ‘ye tanimlayarak PID kontrol atlanarak FU2-52: PID Kontrolu i¢in P Kazanci
gegici olarak el ile ¢alismaya gegilebilir. Bu terminal ACIK FU2-53: PID Kontrolu i¢in | Zamani
oldugunda stiriicii PID kontrolden el ile calismaya FU2-54: PID Kontrolu igin D Zamani
degisecektir ve bu terminal KAPALI oldugunda tekrar PID FU2-55: PID Kontrolu igin Ust Sinir Frekansi
kontrole degisecektir. FU2-56: PID Kontrolu igin Alt Sinir Frekansi
ilgili Fonksiyonlar:  DRV-04 [Frekans Modu] FU2> PID F/B
1/0-01 10 1/0-10 [Analog Sinyal Ayari] 51 | o1 0
1/0-12 to 1/0-14 [Cok Fonksiyonlu Girig]
EXT-15 to EXT-21 [Sinyal Giris Ayari] | Fabrika Varsayilan: | 0
FU2-50 to FU2-54 [PID Geri besleme]

PID kontrol i¢in geri besleme sinyalini segin. Bu sinyal
(akim veya gerilim) ve terminal (V1 (0-10V) veya V2 (Alt-

FU2-48: PID F Kazanci B kart)) ‘ye gore ‘I' (4-20mA), ‘V1’, V2’ ‘den birisine
FU2-49: PID Referans Mod Segimi ayarlanabili. I igin 1/O 6-10 ‘a, V1 igin /01-5 ‘e ve V2
FU2-50: PID Cikis Yon Segimi icin EXT-5-10 [V2 Analog Ref. Frek ayari] ‘na bakin.
FU2 PID F-Gain FU2 PID P-gain
48 0.0% 48 0.0 52 1.0% 92 10
Fabrika Varsayilan:  0.0% 0.0 | Fabrika Varsayilan: 1.0 % 10
Bu kod ileri Besleme kontrol kullanimi igin F Kazang PID kontrolu icin orantisal kazanci ayarlayin. P-Kazanci
dederini ayarlar. 100% ‘e ve I-Zamani 0.0 ‘a ayarlandiginda PID kontrol6r
100% ‘e ayarlandiginda kontroldr referans degerinden cikisi 100% hata degeri igin 100% anlamina gelmektedir.
cikis F kazang yanit verebilirligi (%)100% ‘dir. Hizl yanit P-Kazanci 50% ‘ye ve I-Zamani 0.0 san ‘ye ayarlanirsa
gerektiginde kullanilir. PID kontrolér ¢ikisi 100% hata degeri icin 50% olur.
Tedbir) Bu deger ¢ok ylksek ayarlanirsa Kontrol Sistem :
cikisi kararsizlasabilir. FU2> PID I-time
53 10.0 sec a3 10.0
FU2>Aux Ref Mode , _
49 None 49 0 | Fabrika Varsayilan: ~ 10.0 san 100
Fabrika Varsayllan: Yok 0 PID kontrolu igin integral kazanci ayarlayin. Bu PID
kontrol6riiniin 100% hata degeri icin 100% ¢ikarmasi
Bu kod PID kontrolu icin referans girisini seger. icin gereken zamandir.
FU2 PID Out Dir " - EZ’Z’ PO e 54 0.0
50 Target Freq. - MS
Fabrika Varsayilan: ~ Hedef Frek. 0 | Fabrika Varsayllan: 0.0 ms 0.0
Bu kod PID kontrolér ¢ikis deger yonuni seger. Cikis PID kontrolu icin diferansiyel kazanci ayarlayin.
degderi Hedef frekansina eklenir. —
FU2 PID limit-H 60.00
55 60.00 Hz 99 :
Fabrika Varsayilan: ~ 60.00 Hz 60.00

Bu PID kontrolu esnasinda ¢ikis frekansinin
sinirlandirildigi frekans dst sinirndir.
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FU2 PID limit-L

56 0.00 Hz 96

Fabrika Varsayilan: ~ 0.00 Hz 0.00

Bu PID kontrol esnasinda ¢ikis frekansinin
sinirlandinildii frekans alt siniridir.

FU2-57: PID Cikig Ters Cevrimi
FU2-58: PID Cikis Olcegi
FU2-59: PID P2 Kazanci
FU2-60: P Kazang Olcegi

FU2 PID Out Inv.

57 - NoO - 91

Fabrika Varsayllan:  Hayir

Bu kod PID kontrolor ¢ikisini ters gevirmek igin kullanilir.

FU2PID Out Scale
58 100.0 % a8 100.0
Fabrika Varsayilan: ~ 100.0 % 100.0 |
Bu kod PID kontrolér ¢ikis 6lgegini ayarlar.
FU2 PID P2-gain
59 100.0 % 99 100.0
| Fabrika Varsayilan: ~ 100.0 % 100.0 |

Bu kod PID kontrol igin ikinci P Kazancini ayarlar.

e (Cok fonksiyonlu bir girig terminalini (P1 ~ P6) 1/0-12
~ 1/0-14 veya EXT-02 ~ EXT-04 ‘te ‘Acik dongl’ ‘ye
ayarlayarak PID kontrolér icin ikinci P-Kazanci
secilebilir.

[P Kontrol] Bu sistem hatasini orantisal olarak telafi
etmek i¢indir. Bu hata i¢in kontroldr yanitini hizlandirmak
icin kullanilir. P kontrolu yalniz kullanildiginda sabit
durum esnasinda sistem harici midahalelerden kolayca
etkilenir.

[I Kontrol] Bu sistem hatasini integral olarak telafi
etmek i¢indir. Bu sabit durum hatasini onlari
toplulastirarak telafi etmek icin kullanilir. Bu kontrolu
yalniz kullanmak sistemi istikrarsiz hale getirir.

[PI kontrol] Bu kontrol ¢cogu sistemde istikrarlidir. “D
kontrolu” eklenirse 3.sira sistemi olur. Bazi sistemlerde
bu sistem istikrarsizligina yol agabilir.

[D Kontrol] D kontrolu hata degisim oranini
kullandigindan dolay! hata ¢ok bliylimeden énce hatayi
kontrol etme yetenegine sahiptir. D kontrolu baglangicta
biyuk kontrol miktarina gereksinim duyar ancak sistem
istikrarini artirma egilimine sahiptir. Bu kontrol sabit
durum hatasini dogrudan etkilemez ancak sistem
kazancini artirir ¢iinki sistem (izerinde zayiflatici etkiye
sahiptir. Sonug olarak diferansiyel kontrol bileseni sabit
durum hatasini azaltma etkisine sahiptir. D kontrolu hata
sinyali Uzerinde calistigindan dolayi yalniz bagina
kullanilamaz. Daima P kontrolu veya Pl kontrolu ile
birlikte kullanin.

FU2P-gain Scale
60 100.0 % 60 100.0
| Fabrika Varsayilan: ~ 100.0 % 100.0 |

Bu kod P-Kazanci ve P2-Kazanci dlcegini ayarlar. (FU2-
52, FU2-59)

e  Cok fonksiyonlu bir giris terminalini (P1 ~ P6) 1/0-12
~ 1/0-14 veya EXT-02 ~ EXT-04 ‘te ‘Acik déngl’ ‘ye
ayarlayarak PID ¢ikis degeri ‘0’ ‘a ayarlanabilir.

Cok fonksiyonlu bir giris terminalini (P1 ~ P6) 1/0-12
~ 1/0-14 veya EXT-02 ~ EXT-04 ‘te ‘iMaddesi
Temizle’ ‘ye ayarlayarak toplulagtirimis I-Kazang
dederi ‘0’ ‘a ayarlanabilir.

ilgili Fonksiyonlar:  DRV-04 [Frekans Modu]
FU2-40 [Kontrol Yontemi] i
I/0-01 ~ 1/0-10 [Analog Sinyal Olgekleme]

EXT-15 ~ EXT-21 [Giris Sinyalleri]
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PID Kontrol Blok Semasi

PID ¢ikis
yonu:
(Hedef)
Frek>
- PID F Kazanc: lleri
Besleme Cok fonksiyorjlu
girig termina|
PID Ref ayari », P1~P6) ayall
P K ( ) ay proc PI modu
5 ,
Frek Modu % Yard Ref Modu PID dst sinir PID Bandi @
frekansi
EXT- 2~4
Tus takimi-1 PID REF BanFt’Igag
Tus takimi-2 : — Hizlanma /
§v1 . Gostergesi . Kazang S = s
= o : o ol
|
——pr0 + proc Pl dis
3,4,5 wTarFreq
PID Geri Bes.
secimi PID Kazang PID hatasi > PID Ban
Yard. Ref Modu Cikisi frek. oldugunda &
PID Alt Sinir izlanma esnasinda
PID Geri Frekansi
Tus takimi -1 > Bes.
Tug takimi-2 ) Gostergesi
Vi,
JE Y
N2y
Proses PID Kontrol Ayari

Cok fonksiyonlu
giris terminal
(P1~P6) ayari
| Maddesi

PID P Kazang Olgegi

PID P Kazanci

@ PID | Kazanci

PID D Kazanci
PID P2 Kazanci
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PID Kablolama QOrnedi

°—® R U
Gug
Kaynagi S V
O T W
_. G
FX FwWD Caligtir/Durdur
RX REV Caligtir/Durdur
PID Kontrol
Secimi P1 (Ayar: Acik déngii)

CM ortak Terminal

VR Hiz Sinyali icin Giig
(+12V, 10mA)

Ayar noktasi _ o
ayarlama 4_C) V1 Hiz Sinyal Girisi
0-10V (1kohm)

) 5G VR, V1, ligin Ortak

| Referans Geri besleme

Geri besleme

oV 24v
Gug
Kaynagi

AC220V 50/60 Hz
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| FU2-69: Hizlanma/Yavaslama Degisim Frekansi |

FU2>Acc/Dec ch F
69 0.00 Hz 69 0
| Fabrika Varsayilan:  0.00 Hz 0

Bu fonksiyon belirli bir frekansta Hizlanma/Yavaglama
rampasini degistirmek icin kullanilir. Bu tekstil makinesi
uygulamasinda kullanighdir.

= Not: Cok fonksiyonlu giris terminali (1/0-12 ~ 1/0-14)
‘XCEL-L’, XCEL-M’, veya XCEL-H' ‘ye ayarlanirsa Goklu
Hizlanma-Yavaglama Zamani (I/0-25 ~ 1/0-38) dncelige

sahiptir.
Azami Frekans Hizlanma/Yavaglama
Cikis Frekansi ’ Degisim
Frekansi

< > < >
< > < >

DRV-01 [Hizlanma Zamani] DRV-02 [Yavaslama Zamani]

> >

Ib-25 [Hizlanma Zamani 1] 11026 [Yavaslama Zamani

FX

[Hizlanma/Yavaslama Degisim Calismasi]

FU2-70: Hizlanma/Yavaglama i¢in Referans

Frekansi

FU2Acc/Dec freq
70 Max freq 10 0

Fabrika Varsayilan: ~ Azami frek 0 |

Bu hizlanma ve yavaglama icin referans frekansidir. Bir
frekanstan hedef frekansina karar verilen
Hizlanma/Yavaslama zamani gerekli ise, bu degeri ‘Fark
frek’ ‘na ayarlayin.

Ayar Araligi
LCD 7-Segment Tanim
M Hizlanma/Yavaglama zamani 0 Hz
ax ‘ . , o
freq 0 ten azami frekansa erigmek icin

gereken zamandir.
Hizlanma/Yavaglama zamani bir
frekanstan hedef frekansina
erismek icin gereken zamandir
(halihazirda ¢alisma frekansi).

Delta
freq
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DRV-01, DRV-02 [Hizlanma/Yavaglama
Zamani]
FU2-71 [Hizlanma/Yavaglama Zaman
Oleedi]
1/0-25 ~ 1/0-38 [1.~ 7.
Hizlanma/Yavaglama Zamani]

ilgili Fonksiyonlar:

| FU2-71: Hizlanma/Yavaglama Zaman Olcegi \

FU2> Time scale
71 0.1sec n 1

| Fabrika Varsayilan: 0.1 san 0.1 |

Bu zaman 6lIgegini degistirmek icin kullanilir.

DRV-01, DRV-02 [Hizlanma/Yavaslama
Zamani]
FU2-70 [Hizlanma/Yavaglama i¢in
Referans Frek.]
I/0-25 ~ 1/0-38 [1.~ 7.
Hizlanma/Yavaglama Zamani]

Ilgili Fonksiyonlar:

Ayar Arahigi
LcD v Tanim
Segmen
t
Hizlanma/Yavaglama zamani 0.01 saniye
0.01 sec 0 |olarak degistirilir. Azami ayar araligi 600
saniyedir.
Hizlanma/Yavaglama zamani 0.1 saniye
0.1 sec 1  |olarak degistirilir. Azami ayar araligi 6000
saniyedir.
Hizlanma/Yavaglama zamani 1 saniye
1 sec 2  |olarak degistirilir. Azami ayar araligi 60000
saniyedir.

\ FU2-72: Gii¢ Acllma Gdstergesi \

FU2»PowerOn disp
72 0 n 0
| Fabrika Varsayilan: 0O 0

Bu kod gl¢ acildiinda tus takimi (DRV-00) tizerinde ilk
olarak gérintilenecek parametreyi seger.
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Ayar Araligi Tanim ilgili Fonksiyonlar:  DRV-00 [Cikis Frekansi]
0 DRV-00 [Komut Frekansi] DRV-09 [Motor Hizi]
1 DRV-01 [Hizlanma Zaman] FU2-31 [Motor Kutup Sayisi]
2 DRV-02 [Yavaglama Zamani]
3 DRV-03 [Kontrol Modu] | FU2-75: DB (Dinamik Fren) Diren¢ Mod Segimi |
4 DRV-04 [Frekans Modu]
5 DRV-05 [Adim Frekansi 1] FU2 DB mode 15 1
6 DRV-06 [Adim Frekansi 2] 75 Int. DB-R
! DRV-07 [Adim Frekans: 3] Fabrika Varsayilan:  Int. DB-R 1 |
8 DRV-08 [Cikis Akimi]
9 DRV-09 [Motor Hizi] Bu kod DB direncini agiri isinmadan korumak igin
10 DRV-10 [DC Bara Gerilimi] kullanilir.
11 DRV-11 [FU2-73 ‘de segilen Kullanici Ayar Araligi
Géstergesi] LCD 7- Tanim
12 DRV-12 [Ariza Gostergesi] Segment
g N Bu bagli direng olmadiginda segilir. Bu
one 0 o e
anda strlct DB agma sinyali olugturmaz.
‘ FU2-73: Kullanici gosterge secimi ‘ Bu dahili DB direncini kullanirken segilir.
Bu 1~5 HP sartictiler i¢in secilmelidir
ilaili Fonksivon: DRV-11 [Kull 5st i ) ¢linky varsayilan olarak dahili DB
git 'y [Kullanict gosterge secimij Int. DB-R ! direncine sahiptirler.
. L . - Is Etkinlestir (%): 2 ~ 3 %
‘Gloster“geyl .agagldg FU2-7§ [Kullanici gdsterge segimi] Siirekli Agma Zamani : 5 saniye
nde gosterilen sekilde segin. Bu dahili direng kullanildiginda segilir. Bu
1~30 HP sirtcler icin secilmelidir. Dahili
Ayar FU2-73 Isim Tanim Ext. DB-R ,  |DBdirencikullaniimasi durumunda bu
0 Voltage Cikis | Siirtict gikis gerilimini ' 1~5 HP sUfUcUIer icin secilmelidir.
9 | Gerilimi | gorintiler (Fabrika ayan) Is Etkinletir (%): 0~ 30 %
1 Wat Cikis | Strdcd cikis glictind Stirekli Agma Zamant: 15 saniye
guch | gérantuler

= Not: Gorlintlilenen “Watt” degeri yaklasik degerdir.

\ FU2-74: Motor Hiz Kazan¢ Gdstergesi

[ J
FU2 RPM factor
74 100 % n 100
| Fabrika Varsayilan: 100 % 100 |
Bu kod motor hiz gdstergesini donis hizi (r/dak) veya °

mekanik hiza (m/dak) degistirmek icin kullanilir.
Gosterge asagidaki denklem tarafindan hesaplanir.

Dénis hizi = 120 x F / P, burada F=Cikis frekansi, P=
motor kutup sayisi

Mekanik hiz = Dénis hizi x Motor Devir Gésterge
Kazanci
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® Dinamik frenleme esnasinda Siirekli Acma Zamani sona

erdiginde sirticti DB agma sinaylini KAPALI hale getirir
ve agsiri gerilim arizasi olugabilir. Bu meydana geldiginde
yavaglama zamanini artirin veya harici yogun ¢alisma
DB direnci kurun.

YUk sik hizlandiginda ve yavasladiginda harici yogun
calisma DB direnci kurun. FU2-75 [DB Diren¢ Mod
secimi] ‘ni ‘Ext. DB-R’ ‘ye ayarlayin ve FU2-76 [DB
Direng Calismasi] ‘ni ayarlayin. Bélim 1.Kurulum veya
Gli¢ Terminal Kablolama ‘da Temel Kablolama ‘ya bakin.
Bu 40~100 HP siricilere uymaz. DB direnci kullanmak
icin secimli DB Unitesine ihtiya¢ duyarlar.
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| FU2-76: DB (Dinamik Frenleme) Direng lsi

‘ ® 1. fonksiyonlar ¢ok fonksiyonlu terminal 2. Fonk.’ ‘a

FU2> DB %ED
76 10 % 16 10
Fabrika Varsayilan: 10 % 10

Bu harici DB direnci kullanildiginda ayarlanmalidir. is
‘%ED=Yavaslama zamani * 100 / (Hizlanma zamani +
Sabit hiz zamani + Yavaglama zamani + Durma durum
zamani)’ tarafindan hesaplanir.

| FU2-79: Yazilim Siiriimii |

FU2 S/W Version
79  Ver X.X L KX
Fabrika Varsayilan:  Ver. X.X KX |

Yazilim surimind goruntiler. Bu entegre yazilim
strlimtine bagli olarak degiskenlik g6sterecekir.

FU2-81 ~ FU2-90: 2. Motora iligkin Fonksiyonlar |

Bu fonksiyonlar yalnizca 1/0-12 - 1/0-14 arasinda ¢ok
fonksiyonlu girislerden birisi 2. fonk’ ‘a ayarlandiginda

gérantdlenir.

ki motor tek suriicii ile degistirerek kullanilirken 2. motor
icin cok fonksiyonlu giris terminali kullanilarak farkl

degerler ayarlanabilir.
Asagdidaki tablo 1.fonksiyonlara karsilik gelen 2.

fonksiyonlar ‘dr.

tanimlanmamis ise veya ACIK degil ise uygulanir.
2.fonksiyon parametreleri 2. Fonk.” ‘a ayarli ok
fonksiyonlu giris terminali ACIK oldugunda uygulanir.
Yukaridaki tabloda listelenmeyen parametreler 1.motora
oldugu gibi 2.motora da uygulanir.

® Motor baglantisini 1.motordan 2.motora veya tersine
motor durdugunda degistirin. Calisma esnasinda motor
baglantisi degistirildiginde asin gerilim veya asiri akim
arizasi meydana gelebilir.

® FU1-29 [V/F Sablonu] ‘Kullanici V/F’ fonksiyonu hem
1.motor hem de 2.motor i¢in kullanilir.

FU2-91: Parametre Okuma
FU2-92: Parametre Yazma

FU2 Para. read
91 --- No ---

| Fabrika Varsayllan:  Hayir

FU2> Para. write
92 --- No ---

| Fabrika Varsayllan:  Hayir

Bu birden fazla striiciniin ayni parametre ayarlarina
sahip olmasi icin programlanmasinda kullaniglidir. LCD
tus takimi parametre ayarlarini siriici hafizasindan
okuyabilir (indirebilir) ve diger sirticilere yazabilir
(g6nderebilir). Bu fonksiyon yalnizca LCD tus takimi ile
kullanihir.

2. Fonksiyonlar

1. Fonksiyonlar

Tanim

FU2-81
[2. Hizlanma Zamani]

DRV-01
[Hizlanma Zaman]

Hizlanma Zamani

FU2-82

[2. Yavaglama DRV-02 Yavaslama
Zamani] [Yavaglama Zamani] Zamani
FU2-83 FU1-21 Temel Frekans
[2. Temel Frek] [Temel Frek]

FU2-84 FU1-29

2. VIF] [V/F Sablonu] Volt/Hz modu
FU2-85 [2. lleri artig] |FU1-27 [lleri Artis] ileri tork artisi
FU2-86 [2. Ters artig] [FU1-28 [Ters artig] Ters tork artigl
FU2-87 FU1-60 Durma Onleme
[2. Durma] [Durma Seviyesi] Seviyesi
FU2-88 FU1-51 1 dakika icin ETH
[2. ETH 1dak] [ETH 1dak] seviyesi
FU2-88 FU1-52 Strekli olarak
[2. ETH siirekli] [ETH strekli] ETH seviyesi
FU2-90 FU2-33 Motor nominal

[2. Nominal Akim]

[Nominal Akim]

akim
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=

ugu) FU2 Para. read
P 91 --- Yes ---
L Q Parametre indirme

z///////////////////////////////////é
7 | ]

. |
V)

Parametre Gonderme

FU2> Para. write
92 --- Yes ---
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\ FU2-93: Fabrika degerlerine geri cevirme \ | FU2-99: Doniis Kodu (7-Segment Tus takimi)
FU2 Para. init
03— NO oo 93 0 99 1
| Fabrika Varsayilan:  Hayir 0 | Fabrika Varsayilan: 1
Bu parametreleri fabrika varsayilan degerlerine geri Bu kod 7-bdltimli tus takimi kullanildiginda gruptan
dondirmek igin kullanilir. Her parametre grubuna ayri ¢ikmak icin kullanilir. PROG/ENT] tusuna bastiktan
olarak ilk deger atanabilir. sonra degeri ‘1’ ‘e ayarlayin ve ¢ikmak icin tekrar
PROG/ENT] tusuna basin.
Ayar Aralig| ilgili Fonksiyonlar:  FU1-99 [I?éq[]g Kodu]
Tanim 1/0-99 [Doniis Kodu]
LCD  |7-Segment P
Parametrelere ilk deger atadiktan sonra EXT-99 [Donds Kodu]
No 0 arametrel 9 COM-99 [Déniis Kodu]
gérintulenir.
All Groups i Butiin parame}re gr.uplar.|. fat.).nlll(%
varsayllan degerlerine déndurilir.
DRV 5 Yalnizca Suriicii grubuna ilk deger
atanir.
FU1 3 Yalnizca Fonksiyon 1 grubuna ilk deger
atanir.
FU2 4 Yalnizca Fonksiyon 2 grubuna ilk deger
atanir.
Yalnizca Girig/Cikis grubuna ilk deger
I/0 5
atanir.
EXT 6 Yalnizca Harici gruba ilk deder atanir.
CoM 7 Yalnizca Haberlesme grubuna ilk deger
atanir.
APP 8 Yalnizca Uygulama grubuna ilk deger
atanir.

=" Not: Parametrelere ilk deger atadiktan sonra ilk olarak
FU1-30 ~ FU1-37 [Motor Parametreleri] ayarlanmalidir.

| FU2-94: Parametre Kilidi |

FU2 Para. lock
94 0 9u 0
| Fabrika Varsayilan: 0 0

Bu fonksiyon parametrelerin degistiriimemesi i¢in
kilitlemek icin kullanilir. Parametreler kilitlendiginde
gOsterge oku surekli gizgiden kesikli ¢izgiye degisir.
Kilitleme ve kilit agma kodu ‘12’ ‘dir.
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6.4 Giris/Cikis Grubu [I/O]

1/0-00: istenen Kod # ‘na ziplama

I/O » Jump code
00 1

Fabrika Varsayilan: 1

Dogdrudan herhangi bir parametre koduna ziplama arzu
edilen kod numarasini girerek gerceklestirilebilir. Bu kod
yalnizca LCD tus takimi ile kullanilabilir.

1/0-01 ~ I/0-05: Analog Gerilim Girig (V1) Sinyal
Ayarlama

Bu, frekans kontrol terminali ‘V1’ tarafindan referans
gosterildiginde analog gerilim giris sinyalini ayarlamak
icin kullanilir. Bu fonksiyon DRV-04 V1’ veya ‘V1+!' ‘ya
ayarlandiginda uygulanir. Analog gerilim girisine karsilik
referans frekans egrisi dért 1/0-02 ~ 1/0-04 parametresi
tarafindan yapilabilir.

I/O » V1 filter
01 10 ms 01 10
| Fabrika Varsayilan: 10 ms 10

I/0 » V1 volt x2
04 000V 04 10.00
Fabrika Varsayilan: ~ 10.00 V 10.00

Bu, strtictiniin azami frekans ¢ikardigi V1 girisi azami

gerilimidir.

I/0 » V1 freq y2

05 60.00 Hz 05 60.00
| Fabrika Varsayilan:  60.00 Hz 60.00 |

Bu, V1 terminali tizerinde azami gerilim (/0-03)
oldugunda stirlct ¢ikis azami frekansidir. Tork

modunda gésterge [%)] ‘ye degistirilir.

FU2-39 [Kontrol mod segimi] ‘ni Vektér_Torku veya
Sensorsliz_T ‘ye ayarlama, asagidaki gibi ayar degeri
Tork degerine degistirilir.

Bu V1 sinyal girisi icin filtre zaman sabitidir. V1 sinyali
gurdltiden etkilenerek surictnin istikrarsiz ¢alismasina
yol acarsa bu degeri artirin. Bu dederi artirmak yanit
siresini yavaglatacaktir.

I/0 » V1 volt x1
02 0.00 Vv 02 0.00
| Fabrika Varsayilan:  0.00 V 0.00

Bu, sUriictiniin asgari frekans ¢ikardigi V1 girisi asgari
gerilimidir.

I/0 » V1 freq yl
03 0.00 Hz 03 0.00
Fabrika Varsayilan:  0.00 Hz 0.00

Bu, V1 terminali lizerinde asgari gerilim (1/0-02)
oldugunda stirticti ¢ikis asgari frekansidir. Tork
modunda gosterge [%)] ‘ye degistirilir.

6-40

Kod Fabrika Varsayilan Ayar Araligi
1/0-02 0[V] 0~10[V]
1/0-03 0 [%] 0 ~ 150[%]
1/0-04 10 [V] 0~10[V]
1/0-05 100 [%] 0 ~ 150[%]
Referans Frekansi

1/0-05
1/0-03 —
Analog Gerilim
1002 /004 Girisi (V1)

[Referans Frekansi - Analog Gerilim Girisi, V1 (0 - 10V arasi)]

Igili Fonksiyonlar:  DRV-04 [Frekans Modu]

FU1-20 [Azami Frekans]

1/0-06 ~ 1/0-10: Analog Akim Giris (I) Sinyal
Ayarlama

Bu, terminal ‘I’ frekansi referans gésterdiginde analog
akim giris sinyalini ayarlamak i¢in kullanilir. Bu fonksiyon
DRV-04 V1’ veya V1+I' ‘ya ayarlandiginda uygulanir.
Analog akim girisine karsilik referans frekans egrisi dort
1/0-07 ~ 1/0-10 parametresi tarafindan yapilabilir.
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I/O » I filter Referans Frekansi
06 10 ms 06 10
1/0-1
| Fabrika Varsayilan: 10 ms 10 | 010

Bu ‘I’ sinyal girisi icin filtre zaman sabitidir. | sinyali
guraltiden etkilenerek strdclnin istikrarsiz ¢calismasina
yol acarsa bu degeri artirin. Bu degeri artirmak yanit

slresini yavaslatacaktir. 1/0-08 ——
Analog Gerilim
I/O » | curr x1 1/0-07 1/0-09 Girigi (V1)
07 4.00 mA 07 4.00
Fabrika Varsayilan: ~ 4.00 mA 4.00 | [Referans Frekansi - Analog Akim Girigi, | (4 - 20mA arast)]
Bu, sirtictiniin asgari frekans ¢ikardidi ‘I’ girisi asgari ligili Fonksiyonlar:  DRV-04 [Frekans Modu]
FU1-20 [Azami Frekans]
akimidir.
VO » 1freqyl /0-11: Analog Giris Sinyal Kaybi iin Kriterler
6 000t 08 000 || g Giris Sinyal Kaybi i¢ |
| Fabrika Varsayilan: ~ 0.00 Hz 0.00 | /O » Wire broken 1 0
11  None
Bu, ‘I terminali Uizerinde asgari akim (1/0-07) oldugunda | Fabrika Varsaylan: Yok 0 |

stiriicti ¢ikis asgari frekansidir. Tork modunda gdsterge
[%] ‘ye degistirilir. Bu DRV-04 [Frekans Modu] ‘V1’, I’ veya ‘V1+I' ‘ya
ayarlandiginda analog giris sinyal kaybi icin kriterleri

g(g) > Zlg%r(; )r;ZA 09 20.00 ayarlamak icindir. Asagidaki tablo ayar degerini gosterir.
Fabrika Varsayilan:  20.00 mA 20.00 | Ayar Araligi
LCD 7- Tanim
Bu, srtictiniin azami frekans cikardigi ‘I' girisi azami Segment _
akimidir None 0 Analog giris sinyalini kontrol etmez.
' Analog giris sinyali asgari degerin (1/0-02
veya 1/0-07) yanisindan daha az oldugunda
/O » 1 freq y2 10 60.00 half of x1 1 sUrtict frekans referansinin kaybolduguna
10  60.00 Hz Karar verir.
. i Analog giris sinyali asgari degerden (1/0-02
| Fabrika Varsayilan:  60.00 Hz 60.00 | bslow ¢ ,  |veya 1/0-07) daha az oldugunda siriici
o e . y frekans referansinin kaybolduguna karar
Bu, ‘I’ terminali Gizerinde azami akim (I/0-09) oldugunda verir.
stiriicti ¢ikis azami frekansidir. Tork modunda gésterge
[e] ‘ye degistirilr. S Analog giris sinyali kayboldugunda stirticti aga§idaki
FU2-39 [Kontrol mod segimi] ‘ni Vektc.>r_.T_orku veya tabloyu gorintiler.
Sensodrsuz_T ‘ye ayarlama, asagidaki gibi ayar degeri Ayar
Tork degerine degistirilir; LCD| 7- Tanim
Segment
Kod | Varsayilan Ayar Kod | Varsayilan Ayar LoP| pL Frekans referansinin Segenek Kartindan kayb
1007 | 4mA] | o0- 1009 | 20[mA] | 0~ 20[mA] (DPRAM zaman bitisi)
20[mA] LOR AL Frekans referansinin Segenek Kartindan kaybi
10-08 | 0% 0~ | 1/0-10 | 100[%] 0 ~ 150[%] (Haberlesme arizasi)

LOV VL  |Analog giris sinyal kaybi, V1

150[%]

LOI IL_ |Analog giris sinyal kayb, |

LOX XL Erﬁéans referansinin Alt-Kart ‘tan kaybi, V2 veya
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ilgili Fonksiyonlar: 1/0-48 [Kayip komut] frekans
referansinin kaybolduguna karar verdikten sonra
calismayi secer.

Asagidaki tablo I/0-48 ‘deki secimi gdsterir.

Cok fonksiyonlu giris terminalleri bir ok farkli uygulama
icin tanimlanabilir. Asagidaki tablo cesitli tanimlarini
gbsterir.

Ayar Araligi = Not: 40HP ‘den yiiksek siiriiciide I/0-94 ‘te yalnizca
LCD 7- Tanim BX ayarlanabilir.
Segment Ayar Araligi
None 0 Frekans referansi kaybindan sonra LCD 7 Tanim
surekli calisma. Segment
FreeRun | 1 f:rgjrc“;rg‘;?é‘: ;iﬁ?”skka%b'k”; N Speed-L 0 |Cokadimii hiz - Diisik
SirG v 7 lk : ¢! Ilfl L . Speed-M Cok adimli hiz - Orta
K UrI’UrC\l/J rrgik?n: re r?rrags vayl 'r:]a Speed-H 2 Multi-step speed - Yiksek
Stop 2 Zb?onl?ve szzolaria gaam§a?1| i?e XCEL-L 3 |Coklu hizlanma/yavaglama - Disiik
3u ur s XCEL-M 4 |Coklu hizianma/yavaglama - Orta
o — XCEL-H 5  |Coklu hizlanma/yavaglama - Ylksek
1/0-49 [Zaman bitisi] referans sinyalinin kaybina karar Do brak Durma esnasinda DC enjeksiyon
vermeden 6nce bekleme zamanini ayarlar. Siiriici C-brake 6 ltrenleme
referans sinyalinin kaybina karar vermek igin stire bitene 2nd Func 7 |2. fonksiyonlara degistirme
kadar bekler. Exchange 8 Ticari gu¢ hattina degistirme
-Reserved- 9 Gelecek kullanim icin ayriimis
C - Up 10 |Yukarn sirtcist
Komut frekanst, DRV-16 .[Hz/Dewr Gostergesi] ‘nde Down 11 [Asaq) siricisi
devir ayarlandiginda Devir olarak ve FU2-39 [Kontrol 3-Wire 12 |3 kablo calismas
Mod Secimi] ‘nde Tork referansi olarak olusturulabilir. Ext Trip-A 13 |Harici hata A
Tork referansi Nominal Tork Akim yiizdesi olarak Ext Trip-B 14 |Harici hata B
ayarlanir. iTerm Clear 15 |PID kontrol igin kullanilir
Open-loop 16 PID mod ve V/F mod arasinda
. dedisim
= Not: I/0-48 ve 1/0-49 DRV-04 komut frekans kaybina R Secenek ve Suricd arasinda
karar vermek igin ‘Tug takimi-1’ ve ‘Tus takimi-2' ‘ye ain-arive 17 degisim
ayarlandiginda da uygulanir. Analog hold 18 |Analog giris sinyali tutma
figili Fonksiyonlar: _ DRV-04 [Frekans Modu] XCEL stop 19 [Mizlanma ve yavaslama etkisizlegtir
/0-02 [V Giris Asgari Gerilim] P Gain2 20 |PID kontrol igin kul!gqlllr
/0-07 [I Giris Asgari Akim] SEQ-L 21 |Sira calismasi — Dusik
1/0-48 [Kayip komut] SEQ-M 22 |Sira calismasi - Orta
[/O-49 [Zaman b|t|§|] SEQ-H 23 Sira gall§maSI - Ust
Manual o4 Sira galismasi ve El ile ¢alisma
arasinda degisim
1/0-12~14, 93~97: Cok fonksiyonlu Girig Go step 25 (Solfta QaltlimBa)Sl tetikleme
. = ’ [ ) ’ ’ omatik-
:re",nma" P1, P2, P¥, 'RST’, ‘BX’, 'JOG', °FX,, Hold step 26 |Son adim tutma (Otomatik -A)
RX’ Tanimla Trv Off.Lo 27 .
. Trv Ot Hi 28 Capraz Galisma igin kullanilir
I/O » P1 define 19 0 InterlockT 29
12 Speed-L Interlock2 30 .
Interlock3 31 MMC Caligsma icin kullanilir
Fabrika Varsayllan: ~ Hiz-L 0 Interlockd 32
Speed-X 33 |llave Adim frekans secimi
. Reset 34  |Sifirlama
Zg > sP 2 def'n‘z | 18 1 BX 35 |Acl Durma
peed- JOG 36 |Jog
| Fabrika Varsayllan:  Hiz - N 1 FX 37 |lleri Galistir/Durdur
RX 38  |Ters Galigtir/Durdur
Ana Change 39  |Analog giris Degistirme
I/O » P3 define re excite n tahri
/ 3 P i 40  |On tahrik
14  Speed-H 1 2 Spd/Torque 41 [Hiz/Tork Degistirme
ASR P/PI 42 |ASR P/PI kontrol secimi
Fabrika Varsayllan:  Hiz-H 2
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= Not: /0 ~2, 33 Hiz-L, Hiz-M, Hiz-H ve Hiz-X i¢in DRV-
05-7, 1/0-20~24, 1/0-85~92 ‘ye bakin.

[Hiz-L, Hiz-M, Hiz-H]

P1, P2, P3 terminallerini sirasiyla ‘Hiz-L’, ‘Hiz-M’ ve ‘Hiz-
H’ ‘ye ayarlayarak slriicti DRV-05 ~ DRV-07 ve 1/0-20 ~
1/0-24 ‘te ayarlanmis frekansta calisabilir.

Adim frekanslari asagidaki tabloda gésterildigi gibi P1,
P2 and P3 terminal kombinasyonlari tarafindan
kararlagtirlir.

Cikis Frekansi
[
/_

/_

\— — Zaman
\_
\_
\_
Adolm Ad1|m Ac|2|m Ad3|m A(‘ilm A%Im Adglm Algm Jog

P1-CM ¢l E a E Zaman
P2-CM AGIK ACK Zaman
P3-CM ACIK Zaman
JOG-CM LA Zaman
FX-CM ACIK Zaman
RX-CM LA Zaman

[Cok Adimli Frekans Calismasi]

ilgili Fonksiyonlar:  DRV-05 ~ DRV-07 [Adim Frekansi]
1/0-20 [Jog Frekansi]

1/0-20 ~ 1/0-24 [Adim Frekans|]

Adim Parametre Hiz-H Hiz-M Hiz-L
Frekansi Kodu (P3) (P2) (P1)
Ad|mOFrek- DRV-00 0 0 0
Ad|m1Frek- DRV-05 0 0 1
Ad|m2Frek- DRV-06 0 ’ 0
Ad|m3Frek- DRV-07 0 1 1
Adim Frek- 10-21 1 0 0
4
Adim Frek- 10-22 ’ 0 1
5
Adim Frek- 10-23 ’ ’ 0
6
Ad|m7Frek- 10-24 1 1 1

0: KAPALI, 1: AGIK

== |/0-20 [Jog Frekansi] adim frekanslarindan birisi olarak
kullanilabilir.

= “‘Jog’ terminali ACIK ise surticti diger terminal
girislerinden bagimsiz olarak Jog frekansinda caligir.

(=g

Not: ‘Adim 0’ igin frekans DRV-04 tarafindan
kararlastirilir.

[XCEL-L, XCEL-M, XCEL-H]

P1, P2 and P3 terminallerini sirasiyla ‘XCEL-L’, ‘XCEL-
M’ ve XCEL-H’ ‘ye ayarlayarak 8 ‘e kadar farkli
Hizlanma ve Yavaglama zamani kullanilabilir.
Hizlanma/Yavaslama zamani DRV-01 ~ DRV-02 ve |/O-
25 ~ 1/0-38 ‘de ayarlanir.

Hizlanma/Yavaslama zamani asagidaki tabloda
gosterildigi gibi P1, P2 and P3 terminal kombinasyonlari
tarafindan kararlastirilir.

\'{*a"z:;;“ni Parametre | XCEL-H | XCEL-M | XCEL-L
Kod P3 P2 o

zamani ocu () 2 o

Hizlanma DRV-01

Z -

amani-0 0 0 0

Yavaglama DRV-02

Zamani-0

Hizlanma I/0-25 0 0 1

Zamani-1
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\'{"a"zl:';:'nila Parametre | XCEL-H | XCEL-M | XCEL-L
Zaman Kodu (P3) (P2) (P1)
Yavaglama 1/0-26
Zamani-1
Hizlanma I/0-27
Zamani-2 0 ’ 0
Yavaglama l/0-28
Zamani-2
Hizlanma 1/0-29
Zamani-3 0 ’ ’
Yavaglama 1/0-30
Zamani-3
Hizlanma 1/0-31
Zamani-4 ’ 0 0
Yavaglama 1/0-32
Zamani-4
Hizlanma 1/0-34
Zamani-5 ’ 0 ’
Yavaglama 1/0-35
Zamani-5
Hizlanma I/0-36
Zamani-6
1 1 0
Yavaglama 1/0-37
Zamani-6
Hizlanma 1/0-38
Zamani-7
Yavaglama 1/0-39 1 1 1
Zamani-7
0: KAPALI, 1: ACIK
Gikis Frekansi
Ref.
Frek.
—
4
///
Zaman : Zaman i Zaman i Zaman : Zaman ; Zaman ; Zaman i Zaman Zaman
0 1 2 ” 4 5 6 7
P1-CM ACIK ACIK ACIK ACKL |
P2-CM ACIK A(,;IK Zaman
P3-CM : Zaman
FX-CM AGIK | Zaman

[Coklu Hizlanma/Yavaslama Zaman Calismasi]

ilgili Fonksiyonlar:

I/0-25 ~ 1/0-38

[1. ~7. Hizlanma/Yavaslama Zamani]

6-44

[Dc-fren]

DC Enjeksiyon Frenleme ¢ok fonksiyonlu giris
terminallerinden (P1, P2, P3) birisini ‘De-fren’ ‘e
yapilandirarak suriicti durdugu esnada etkinlestirilebilir.
DC Enjeksiyon Frenlemeyi etkinlestirmek icin stiricti
durdugu esnada tahsis edilmis terminal Gzerindeki
kontag! kapatin.

[Degisim]

Degisim suriicu hattindan ticari glice veya tersinden
motoru atlamak i¢in kullanilir. Ticari hatta motoru
atlamak icin ¢ok fonksiyonlu ¢ikis terminalinde ve ‘INV
hatti’ 'nda ‘Degisim’ fonksiyonunu, ¢ok fonksiyonlu ¢ikis
terminalinde ‘COMM hattr’ fonksiyonunu ayarlayin.
Degisim calismasi esnasinda hiz arama fonksiyonu
(FU2-22) otomatik olarak etkinlestirilir.

MCCB
R
S \Y
T W
G
lleri Caligti/Durdur —_— . X M
T ligtir/Durd —_—
ers GalistiDurdur Srx .
Degisim’ _
——20
QL Fabika Ayan
OP2 | et
P3 “HizW
, QP [ o 30 AC220VHatt
tak Temninal . oM 30C

308 —
M1
e )
(1 kohm, 1/2) AXA

0

AXC

| Hizsinyal gifsi:
4~20mA (2500hm)

=) 5G VR Vi,licinOtak

Hiz sinyal girsiz

[Ticari hatta motoru atlamak i¢in kablolama]
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FX-CM ACIK |
‘Degisim’-CM ACIK
AXA-AXC
‘COMM hattr’ L
INV hattr | ACIK [ ACK
M1 ACIK
M2| ACIK ACIK
> P
t1 t2
—> ¢ > »>
Sirtict Ticari Hat Sirlicl
Kontrolu  Kontrolu Kontrolu

t1, t2: 50msan (kilit zamani)

[Degisim Siras|]

[Yukari, Asagi butonlari ile frekans degigimi]
Yukari ve Asagi fonksiyonunu kullanarak s(rict
yalnizca iki girig terminali kullanarak sabit hiza
hizlanabilir ve istenen hiza yavaglayabilir.

Cikis Frekansi

Azami
Frek.

‘Yukarr’ ACIK

ACIK

FX-CM ACIK

[Yukari/Asagi Calismasi]

Zaman

Zaman

Zaman

Zaman

Zaman

Zaman

Zaman

Zaman

Zaman

Zaman

Zaman
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[3-Telli baglanti ile start ve stop iglemi]

Bu fonksiyon 3-telli ¢alistir/durdur kontrolu igindir.

Bu fonksiyon genellikle hizlanma veya yavaglama
esnasinda akim frekans ¢ikisini tutmak i¢in anlik itme
butonu ile kullanilir.

[EXTRX ] P2 [ cm]

]
Ff

[3-telli Calismasi icin Kablolama, P2 ‘3-Kablo’ ‘ya ayarli]

Cikis Frekansi

Azami
Frek.

Azami
Frek.

P2-CM ACIK

FX-CM ACI

RX-CM ACK |

[3-Kablo Galismasi]

[Harici Hata-A]

Bu normal olarak acik kontak girisidir. ‘Harici Hata-A’ ‘ya
ayarl terminal ACIK oldugunda suriicii arizayi gérintiler
ve ¢ikisini keser. Bu harici kalici hata olarak kullanilabilir.

[Harici Hata-B]

Bu normal olarak kapali kontak girisidir. ‘Harici Hata-B’
‘ya ayarli terminal KAPALI oldugunda stiricti arizay!
gérantuler ve cikisini keser. Bu harici kalici hata olarak
kullanilabilir.

[iMaddesi Temizle]

Bu fonksiyon PID kontrolu i¢in kullanilir. Bu terminal
ACIk oldugunda I-Kazanci toplulastirimis degeri ‘0" ‘a
ayarlanir. PID Kontrol Blok Semasina bakin.

Zaman

Zaman

Zaman

Zaman
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[Acik dongii]

Bu stirtici kontrol modunu PID modundan (Kapali

Ddngu) V/F moduna (Agik déngu) degistirmek igin

kullanilir.

DRV-03 [Suriclt Modu] ve DRV-04 [Frekans Modu] mod

degistirildiginde uygulanir.

= Not: Bu fonksiyon yalnizca sirict durduruldugunda
kullanilabilir.

‘Analog tutma’

Sira # Parametre | Hiz-H Hiz-M Hiz-L
Kodu (P3) (P2) (P1)

Sira 1 0 0 1

Sira2 0 1 0

[/0-50 ~

Sira 3 /0-84 1 0 0

Sira4 0 1 1

Sirab 1 0 1

[Ana siiriici]

Secenek karti (RS485, DeviceNet, F-Net gibi) kurulu

oldugunda ve frekans ayari ve galistir/durdur komutu iin

kullanildiginda, parametre degistirmeden bu fonksiyon

kullanilarak surtict calismasi el ile calismaya

degistirilebilir.

FU1-02 [Frekans Modu] ve FU1-01 [Siriici Modu] mod

degistirildiginde uygulanir.

= Not: bu fonksiyon yalnizca siricl durdugunda
kullanilabilir.

[Analog tutma]

Frekans referansi i¢in analog giris sinyali bulundugunda
ve ‘Analog tutma’ ACIK oldugunda sirticti frekans
referans degisiminden bagimsiz olarak ¢ikis frekansini
sabitler. Degistirilen frekans referansi terminal KAPALI
oldugunda uygulanr.

Bu fonksiyon sistem hizlanmadan sonra sabit hiz
gereksinim duydugunda kullanighdir.

Referans Frekansi
‘4 Cikis Frekansi

Referans Frekansi,
Cikis frekansi

Zaman

P1-CM

ACIK

Zaman

[Analog tutma calismasi]
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[XCEL durma]
Bu terminal ACIK oldugunda siriici hizlanma ve
yavaglamay! durdurur.

[P Kazanci2]

Bu fonksiyon PID ¢alismasi esnasinda P-Kazancini
degistirmek icin kullanilir. Bu terminal ACIK oldugunda
PID kontrol6rli P-Kazancini FU2-59 ‘da ayarlanan PID
P2-Kazanci ile degistirir.

PID Kontrol Blok Semasina bakin.

[SEQ-L, SEQ-M, SEQ-H]

Bu fonksiyonlar Otomatik suricu (1/0-50) icin kullanilir.
Bu terminallerin kombinasyonuna gére bes farkli sira
secilebilir. Her sira icin sekiz adim frekansi,
Hizlanma/Yavaglama zamani ve sabit hiz zamani
ayarlanabilir. Asagidaki tablo secim sirasini gésterir.

0: KAPALI, 1: AGIK

=~ Not: Otomatik (Sira) calismasi basladiginda siriici o
siranin biit(in adimlarini bitirdikten sonra durur. Sira
calismasi esnasinda stirliciyd durdurmak igin kontrol
terminal seridinde ‘BX’ terminalini kullanin.

ilgili Fonksiyonlar:  1/0-51 ~ 1/0-84 [Sira Calismasi]

[El ile]

Bu sUrictnin ¢alisma modunu Otomatikten (Sira) el ile
calismaya degistirmek icin kullanilir.

DRV-03 [Surici Modu] and DRV-04 [Frekans Modu]
mod degistirildiginde uygulanir.

== Not: Bu fonksiyon yalnizca siriici durduruldugunda
kullanilabilir.

[Gitme adimi]
Bu Otomatik-B ¢aligma sirasinda sonraki adimi
tetiklemek icin kullanilir.

[Tutma adimi]
Bu Otomatik-A ¢alismasinda son adim frekansini tutmak
icin kullanilir.

ilgili Fonksiyonlar:  1/0-51 ~ 1/0-84 [Sira Calismasi]
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Cikis Frekansi
Sira 1

/ ;

SEQ1/2F
SEQ2/2F

SEQ1/1F

SEQ3/2F

SEQ3/1F

P1-CM
‘SEQ-L’

ACIK

P2-CM
‘SEQ-M

P3-CM
‘Gitme
adimr’

ACIK

| AcK  Iaclk AGK

Asgari 100msan

CIK

[Otomatik B Calismasinda ‘Gitme adimr’]

Cikis Frekansi
Sira2

/

Sira R
/

I

SEQ2/2F
SEQ1/2F

SEQ2/1F
SEQ1/1F -

P1-CM
‘SEQ-L’

P2-CM
‘SEQ-M

P3-CM
‘Tutma adimr’

o

ACIK

[Otomatik A Calismasinda ‘Tutma adim!’]

[Capraz Avans Alt]
Bu fonksiyon ¢apraz ¢alisma esnasinda negatif avans
yapmak icin kullanilir.

Zaman

Zaman

Zaman

Zaman

[Capraz Avans Ust]
Bu fonksiyon ¢apraz ¢alisma esnasinda pozitif avans
yapmak i¢in kullanilir.

ilgili Fonksiyonlar: ~ APP-06 ~ APP-07 [Traverse Offset]

Zaman

[Kilit1, 2, 3, 4]
Bu fonksiyon MMC calismasi icin kullanilir. MMC
calismasina bakin.

ilgili Fonksiyonlar:  APP-29 [Kilit Segimi]

Zaman

Zaman

Zaman

ilgili Fonksiyonlar: ~ APP-06 ~ APP-07 [Capraz Avans]
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[Sifirlama]
Bu fonksiyon ACIK oldugunda ariza sifirlama terminali
olarak kullanmak icin ayarlanir.

[BX]
Bu fonksiyon ACIK oldugunda Acil Durma terminali
olarak kullanmak icin ayarlanir.

[JOG]
Bu fonksiyon ACIK oldugunda Jog ¢alisma terminali
olarak kullanmak icin ayarlanir.

[FX]
Bu fonksiyon ileri Galigma olugturmak igin ayarlanir.

[RX]
Bu fonksiyon Ters Calisma olusturmak icin ayarlanir.

[Ana Degisim]
ACIK oldugunda sirticl frekans referans kaynagini V1
‘den | ‘ya degistirir.

[On tahrik]

Bu ayar istenen terminale On tahrik atandiginda
sirlicyl 6n tahrik durumunda degistirir. Bu fonksiyon
yalnizca Senséstiz_S kontrolunda tahrik akimini motora
uygular. Vektér_SPD kontrolunda manyetik akis
kurulduktan sonra motoru ¢alistirmak i¢in 6n tahrik ve
motor nominal torkunun 200% ‘i garanti edilse dahi tork
tutma gerceklestirir. Calisma komutu ACIK ‘a
ayarlandiginda durum &n tahrikten normale degisir.
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e}

I/O » Out status

Calistir/Durditr 3> —— 16 0000 16 0000
Id |
A: On tahrik || Fabrika Varsayllan: 0000
We /N / [LCD Tus takimi gostergesi]
Cikis AXA-AXC | Q3 | @2 | Of

Terminalleri Bit 3 Bit2 | Bit1 | Bit0
[Hiz/Tork] KAPALI durumu 0 0 0 0
Vektér kontrolunda hiz veya tork mod segimi. ACIK durumu 1 1 1 1

Sensorsiiz vektor ‘de etkisizdir

[ASR P/PI]
Vekt6r_SPD kontrolunda P veya Pl kontrol segimi.
Sensorsiz vektor ‘de etkisizdir

I/0-15: Terminal Girig Durumu
I/0-16: Terminal Cikis Durumu

[7-Segment Tus takimi Gostergesi]
‘JOG’ terminali 7-Segment tus takimi {zerinde gériintilenmez.

ACIK durumu — D P70 D0 D
KAPALI durumu — D0 D0 ¢ M(

!

AXA-AXC Q3 Q2 Qf

I/O » In status

15 000000000 15 0000

Fabrika Varsayilan: 000000000

Bu kod kontrol terminallerinin girig durumunu gorinttler.
P4, P5, P6 ve Q1, Q2, Q3 terminalleri secimli Alt-Kart
{zerinde saglanir.

[LCD Tus takimi gdstergesi]

I/0-17: Cok Fonksiyonlu Giris Terminalleri i¢in
Filtre Zaman Sabiti

I/O »Ti Filt Num
17 15 n 15
| Fabrika Varsayilan: 15 19 |

Bu terminal girisleri (JOG, FX, RX, P3, P2, P1, RST, BX)
icin yanit zaman sabitidir. GUrdltd potansiyeli
bulundugunda kullanighdir. Yanit zamani ‘Filtre zaman
sabiti * 0.5msan’ tarafindan kararlagtirilir.

Giis  |JOG| FX | RX | P6 | P5 | P4 | P3 | P2 | P1
Terminalleri| Bit 8 | Bit 7 | Bit 6 | Bit 5 | Bit 4| Bit 3 | Bit 2 | Bit 1| Bit 0
KAPALL L vl o lololololololo | 1/0-20: Jog Frekansi
durumu
ACIK I/0 » Jog freq
1 1 1 1 1 1 1 1 1
durumu 20 10.00 Hz 20 10.00
|FabrikaVarsay|Ian: 10.00 Hz 10.00 |

[7-Segment Tug takimi Gostergesi]
‘JOG’ terminali 7-Segment tus takimi zerinde gériintlilenmez.

ACIKdurumu — 5 1 00 D¢
KAPALI durumu — b4 b4 L4 L(

I

FX RX P6 P5 P4 P3 P2 P1

Bu kod kontrol terminallerinin ¢ikis durumunu gorinttler.
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Bu kod jog frekansini ayarlar. 1/0-12 ~ 1/0-14 ‘te [Hiz-L,
Hiz-M, Hiz-H] ‘ye bakin.
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I/0-21~24: Adim Frekansi 4, 5, 6, 7
1/0-85~92: Adim Frekansi 8, 9, 10, 11, 12...15

I/O » Step freq-4

21 40.00 Hz n 40.00
| Fabrika Varsayilan: ~ 40.00 Hz 40.00
I/O » Step freq-7

24  30.00 Hz 24 30.00

| Fabrika Varsayilan:  30.00 Hz 30.00
L]
[]
L]

Bu kodlar adim frekanslarini ayarlar. Bu frekanslar ¢ok

fonksiyonlu giris terminalleri (P1, P2, P3, RST, BX, JOG,
FX and RX) adimi segtiginde uygulanir. I/0-12 ~ 14, 1/O-
33 ‘te [Hiz-L, Hiz-M, Hiz-H] ‘ye bakin.

ilgili Fonksiyonlar:

DRV-04 [Frekans modu]

DRV-05 ~ DRV-07 [Adim Frekansi 1 ~ 3]

Adim
1/0-88 1 0 1 1 0
Frek-11
Adim
1/0-89 1 1 0 0 0
Frek-12
Adim
1/0-90 1 1 0 1 0
Frek-13
Adim
1/0-91 1 1 1 0 0
Frek-14
Adim
1/0-92 1 1 1 1 0
Frek-15
7-  0: KAPALI, 1: ACIK, X: Jog

**Hiz-X: En yiksek hiz girig biti (RST, BX, JOG, FX, RX ‘ten
birisi Hiz-X ‘e ayarlandiginda kullanilir)

=

kullanihr.

=" ‘Jog’ terminali ACIK ise sirlicl diger terminal
girislerinden bagimsiz olarak Jog frekansinda ¢alisir.

Cikis Frekansi

—

[

1/0-20 [Jog Frekansi] adim frekanslarindan birisi olarak

1/0-12 ~ 14, 93~97 [Cok fonksiyonlu girisler] /—
I/0-17 [Filtre Zaman Sabiti]
\_ Zaman
Adim Hiz-H Hiz- Hiz-L Jo \—
Kod | Hiz-X g \_
Frek. (P3) | M(P2) | (P1) Ter. \_
Adim Adim : Adm : Adim { Adim : Adim i Adim ; Adim ; Adim Jog
FkoDRV-ooo 0 0 0 0 0 128 4 15 67
rek- N S
P1-CM
Jog | Wo20 | X X X X 1 Zaman
Ad - ACIK ACIK
m DRV-05 0 0 0 1 0 P2-CM ¢ Q Zaman
Frek-1 :
P3-CM ACIK
Ad
- Lmz DRV-06 | 0 0 1 0 0 Zaman
reK-
Adim JOG-CM Al Zaman
Frok3 DRV-07 0 0 1 1 0 O
FX-CM ¢ Zaman
Adm 1/0-21 0 1 0 0 0
Frek-4 RX-CM ACIK Zaman
Adim
/022 0 1 0 1 0 [JOG’ ve ‘Cok Adimli’ Calisma]
Frek-5
Adim
Freks | 0% 0 1 1 0 0 1/0-25 ~ 1/0-38: 1. ~ 7. Hizlanma/Yavaglama
Zamani
Step
Froa? 1/0-24 0 1 1 1 0
I/O » Acc time-1
Adim 25 2000
1/0-85 0 0 0 0 25 20.0 sec
Frek-8
Adim Fabrika Varsayilan: ~ 20.0 san 200 |
1/0-86 0 0 1 0
Frek-9 0
Adm 1/0-87 0 1 0 0 ]
Frek-10
]
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I/O » Dec time-7
38 20.0 sec 38 20
| Fabrika Varsayilan: ~ 20.0 san 20.0

Bu kodlar ¢ok fonksiyonlu giris terminalleri (P1, P2, P3)
Hizlanma/Yavaslama zamanini segtiginde uygulanir.

[/0-12 ~ 1/0-14 ‘te [XCEL-L, XCEL-M, XCEL-H] ‘ye bakin.

Igili Fonksiyonlar:  DRV-01 ~ DRV-02 [Hizlanma/
Yavaglama Zaman]
FU2-70 [Hizlanma/Yavaglama igin
Referans Frek.]

FU2-71 [Hizlanma/Yavaglama Zaman

Olgegi]

I/0-40: FM (Frekans Metre) Cikis!

I/0-41: FM Ayarlama

I/O » FM mode

40 Frequency 40 0
|Fabrika Varsayilan:  Frekans 0
I/0 » FM Adjust

41 100 % el 100
|Fabrika Varsayilan: 100 % 100

Frekans metre FM terminalinde sinyaller ile stiricu ¢ikis
Frekans, Akim, Gerilim ve DC Bara Gerilimini gériintiler.
Ortalama 0V - 10V arali§indadir. I/0-41 FM degerini
ayarlamak icin kullanilir.

[Frekans]

FM terminali ¢ikis frekansini cikartir. Cikis degeri FM
Cikis Gerilimi = (Cikis frek. / Azami frek.) x 10V x 10-41/
100 tarafindan belirlenir.

[Akim]

FM terminali strtct ¢ikis akimini ¢ikartir. Cikis degeri
FM Cikis Gerilimi = (Cikis akimi / Nominal akim) x 10V x
|0-41 /150 tarafindan belirlenir.

[Gerilim]

FM terminali stricd ¢ikis gerilimini ¢ikartir. Cikis degeri
FM Cikis Gerilimi = (Cikis gerilimi / Azami ¢ikis gerilimi)
x 10V x 10-41 / 100 tarafindan belirlenir.

[DC bara gerilimi]

FM terminali strict DC bara gerilimini ¢ikartir. Cikis
degeri FM Cikis Gerilimi = (DC bara gerilimi / Azami DC
bara gerilimi) x 10V x 10-41/ 100 tarafindan belirlenir.
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[Tork]

FM terminali striict Torkunu cikartir. Cikis degeri FM
Cikis Gerilimi = (Tork akimi / Nominal Tork akimi) x 10V
x 10-41 /150 tarafindan belirlenir.

FM Terminal Cikis!

15V —
zirve

A

A Time

:500HZT 2msan (sabit)
[FM Cikisi (FM-CM terminali)]

Ortalama 0~10V

I/0-42: FDT (Frekans Algilama) Seviyesi
I/0-43: FDT Bant genisligi

I/O » FDT freq

42  30.00 Hz 42 30.00
| Fabrika Varsayilan:  30.00 Hz 30.00
I/0 » FDT band

43  10.00 Hz 3 10.00
| Fabrika Varsayilan: ~ 10.00 Hz 10.00

Bu fonksiyonlar I/0-44 [Cok fonksiyonlu Yardimci Kontak
Cikisl] ‘nda kullanilir. 1/0-44 ‘te [FDT-#] ‘ye bakin.

Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali Q1, Q2 ve Q3 ‘U
kullanmaniz gerekirse Alt kartlar kullanin.

| ilgili Fonksiyonlar:  1/0-44 [Gok fonksiyonlu Yardimei Gikis] |

CkisV A
1/0-41*10 V

10V

FM-5G

0% 100  VO-40
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1/0-44: Cok Fonksiyonlu Yardimci Kontak Cikisi
tanimla (AXA-AXC)

/O » Aux mode

44 Run M

12

|FabrikaVarsay|Ian: Cali stir

12|

Yardimci kontak tanimlanan sart olustugunda caligir
(kapanir).

Ayar Araligi
LCD - Tanim
Segmen
t
FDT-1 0  |Cikis frekans ulagim algilama
FDT-2 1 Belirli frekans seviye algilama
FDT-3 2 |Sinyal ile frekans algilama
FDT-4 3 Kontak kapanisi ile frekans
algilama
Kontak kapanisi ile frekans
FDT-5 4 algilama (cevrilmis FDT-4)
OL 5  |Asin yik algilama
IOL 6  |Siricu agin yik algilama
Stall 7 |Durma dnleme mod algilama
ov 8  |Asir gerilim algilama
LV 9  |Disuk gerilim algilama
OH 10 |Asiri 1si algilama
Lost Command 11 |Kayip komut algilama
Run 12 |Sirici calisma algilama
Stop 13 |SUricid durma algilama
Steady 14 |Sabit hiz algilama
INV line 15 |Degisim sinyal ¢ikislari
COMM line 16
Ssearch 17 |Hiz arama mod algilama
Step pulse 18 |Otomatik modda adim algilama
Seq pulse 19 |Otomatik modda sira algilama
Ready 20  |Surlici hazir algilamasi
Trv. ACC 21 |Capraz hizlanma frekansi
Trv. DEC 22 |Capraz yavaglama frekansi
MMC 23 |MMC calismasi icin kullanilir
Zspd Dect o4 Vektor kontrolunda 0 devir
algilama
Torqg Dect 25 |Tork Algilama

[FDT-1]
Cikis frekansi referans frekansina (hedef frekans)
eristiginde AXA-AXC terminali KAPATILIR.
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Cikis Frekansi
/ Referans Frekansi
3 104372
Zaman
AXA-AXC KAPALI
Zaman

['FDT-1’ olarak yapilandirilan AXA-AXC]

[FDT-2]

I/O-43 [FDT Bant genisligi] ‘ndeki referans frekansi 1/O-
42 [FDT Frekansi] izerinde merkezlendiginde AXA-AXC
KAPATILIR ve ¢ikis frekansi [/0-42 ‘de merkezlenen
I/0-43 ‘e erigir.

Gikis Frequency
/ Referans Frekansi
1/0-42 '/ \\ ¢
\ 1/0-43/2
Zaman
AXA-AXC KAPALI
Zaman

['FDT-2’ olarak yapilandirilan AXA-AXC]

[FDT-3]

Cikis frekansi FDT frekansi Uzerinde merkezlenen
banda eristiginde AXA-AXC terminali KAPATILIR. Cikis
frekansi FDT frekansi Uzerinde merkezlenen FDT bant
genisligi disina ¢iktiginda ¢ikis ACILIR.

Cikis Frekansi
/0-42 3 10-43/2
Zaman
AXA-AXC ]
Zaman

['FDT-3 olarak yapilandirilan AXA-AXC]
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[FDT-4]

Cikis frekansi FDT frekansina eristiginde AXA-AXC
KAPATILIR. Cikis frekansi FDT frekansi tizerinde
merkezlenen FDT bant genisligi altina distigunde ¢ikis
ACILIR.

Cikis Frekansi
: \

V0-42 3 vo-43/2

Zaman
AXA-AXC KAPALI
Zaman
['FDT-4’ olarak yapilandirilan AXA-AXC]
[FDT-5]

Bu [FDT-4] ‘lin cevirilmis ¢ikigidir.

Cikis Frekansi
: \
Vo-42 ¥ 10-43/2
Zaman
AXA-AXC| ACIK Zaman
[AXA-AXC configured as ‘FDT-5']
[OL]

Cikis akimi FU1-55 [Asir ylik Uyari Zamani] siiresinde
FU1-54 [Asir ylik Uyar Seviyesi] ‘ne eristiginde AXA-
AXC KAPATILIR.
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Cikis Akimi

FU1-54
[OL seviyesi]

FU1-54
[OL seviyesi]

AXA-AXC ACIK

t1 S

Zaman

t1: FU1-55 [Asir yiik Uyar Zamani]

[‘OL’ olarak yapilandirilan AXA-AXC]

FU1-54 [Asir yiik Uyan Seviyesi]
FU1-55 [Asir ylk Uyari Zamani]

Ilgili Fonksiyonlar:

[loL]

Cikis akimi 36 saniye siresince strtcl akiminin 150%
Uzerinde oldugunda AXA-AXC KAPATILIR. Bu durum bir
dakika suresince devam ederse sirtici ¢ikisini kapatir
ve ‘IOL’ (Sariict agirn yiku) Hatasi gérinttler. Nominal
stirticti akimi icin etikete bakin.

Cikis Akimi

Nominal Stirlicii
Akiminin 150%
< (NI N, ,.....
IHAATATA [

Nominal Sirticti

Akiminin 150%
‘Si
AXA-AXC ACIK Zaman
36san "
24san

['IOL olarak yapilandirilan AXA-AXC]
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[DURMA]
Strlict durma 6nleme modunda oldugunda AXA-AXC
KAPATILIR.

Cikis Akimi
FU1-60

[Durma
Seviyesi|

il
(i
FU1-60
[Durma

Sevivesil

Cikis Frekansi

Zaman

AXA-AXC KAPALI

Zaman
['Durma’ olarak yapilandirilan AXA-AXC]

[LV]
DC bara gerilimi DisUk gerilim seviyesi altinda
oldugunda AXA-AXC KAPATILIR.

DC Bara Gerilimi

LV Seviyesi (200V DC veya 400V
DC) o
¥
Zaman
AXA-AXC ACIK
Zaman
['LV’ olarak yapilandirilan AXA-AXC]
[OH]

Sirdcl sogutucusu referans seviyesi Gizerinde
oldugunda AXA-AXC KAPATILIR.

[Kayip Komut]
Frekans referansi kayboldugunda AXA-AXC KAPATILIR.

FU1-59 [Durma Onleme Modu]
FU1-60 [Durma Onleme Seviyesi]

Ilgili Fonksiyonlar:

[0V]
DC bara gerilimi Asirn gerilim seviyesi zerinde
oldugunda AXA-AXC KAPATILIR.

DC Bara Gerilimi
OV Seviyesi (380V DC veya
/ 760V DC)

Zaman

AXA-AXC ACIK

Zaman

['OV’ olarak yapilandinian AXA-AXC]

Ilgili Fonksiyonlar:  1/0-11 [Analog Sinyal Kaybi icin kriterler]
I/0-48 [Sinyal Kaybinda Calisma Yéntemi]

I/0-49 [Zaman Bitisi icin Bekleme Zamani]
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[Calisma]
Sirtict calistiginda AXA-AXC KAPATILIR.

[Durma]
Sirtict durdugunda AXA-AXC KAPATILIR.

[INV hatti, COMM hatti]

Bu fonksiyon ticari hat degisimi i¢in ok fonksiyonlu girig
‘Degisim’ fonksiyonu ile birlikte kullanilir. Hem ‘INV hattr
hem de ‘COMM hattr’ sinyalini kullanmak i¢in segimli Alt-
A veya Alt-B karti kurulmalidir.
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Cikis Frekansi N Hiz Arama
FX-CM AGIK |
‘Degisim’-CM AGIK
AXA-AXC
‘COMM hattr’ LS
Q1-EXTG ACIK —lA(}'K
‘INV hattr’ - PER
t1 2
+—> ¢ > >
Sirtict Ticari Hat Sirlict
Kontrolu Kontrolu Kontrolu

t1, t2: 50msan (kilit zamani)

Zaman

Zaman

Zaman

Zaman

Zaman

['COMM hattr’ ve ‘INV hattr’ olarak yapilandirilan AXA-AXC]

Ilgili Fonksiyonlar:

I/0-12 ~ 1/0-14 [Cok fonksiyonlu girig]

- [Degisim]

[Hiz arama]

Siriict hiz arama esnasinda AXA-AXC KAPATILIR.

[Adim sinyali]

I/0-50 ‘de Otomatik (Sira) calismasi segildiginde AXA-

AXC her adimda sinyal ¢ikartir.

|i|gi|i Fonksiyonlar:  1/0-50 ~ 1/0-84 [Otomatik Calisma]
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‘Adim sinyali’

Cikis Frekansi

Sira 1

SEQ1/2F

SEQ2/2F

/

SEQ1/1F

SEQ3/2F

SEQ3/1F

P1-CM

‘SEQ-U

ACIK

Zaman

P2-CM
‘SEQ-M

Zaman

ACIK

Zaman

P3-CM

‘Git adimi‘

-

—

—

Zaman

AXA-AXC

b mm

o

P

<

Asgari 100msan

Zaman

[‘Adim sinyali’ olarak yapilandirilan AXA-AXC]

[Sira sinyali]

1/0-50 ‘de Otomatik (Sira) calismasi segildiginde AXA-
AXC son adimda sinyal ¢ikartir.

Cikis Frekans

Sira#/ 2F

2D (ileri)

Sira#/

1D (ileri)

1F

Zaman

Sira#/

3D (Ters)

3F

Y.
A
y

AXA-AXC
‘Adim

sinyali’

P <

Asgari 100msan

[‘Adim sinyali’ olarak yapilandirilan AXA-AXC]

Zaman
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[Hazir]
Siriici calismaya hazir oldugunda AXA-AXC
KAPATILIR.

[Capraz Hizlanma]
Cikis frekansi Hizlanma frekansina eristiginde
KAPATILIR.

[Capraz Yavaglama]
Cikis frekansi Yavaglama frekansina eristiginde
KAPATILIR.

[MMC]
APP-01 ‘de ‘MMC’ segcildiginde otomatik olarak ‘MMC’
‘ye ayarlanir.

[Sifir Hiz Algilama]
Vektér Kontrolunda 0 devir algilama sinyali

[Tork Algilama]
Vekiodr ve Sensdrsiiz Kontrolda tork algilama sinyali.

Bit Ayar | Gésterge Tanim

Aniza cikis rdlesi FU2-26 ‘da
ayarlanan tekrar deneme
sayis! arizalarla 0 ‘a
dustiginde caligir.

1 100

= Ayni anda bir kag ariza olustugunda Bit 0 ilk éncelige

sahiptir.

ilgili Fonksiyonlar:  DRV-12 [Ariza Géstergesi]

FU2-26 [Tekrar deneme sayis|]

1/0-46: Siirticii Numarasi

1/0-47: Baud Hizi

/O » Inv No.

46 1 46 1
| Fabrika Varsayllan: 1 1

Bu kod s(irlcti numarasini ayarlar. Bu numara siriict ve
haberlesme karti arasindaki haberlesmede kullanilir.

I/O » Baud rate

| 1/0-45: Aniza Gikis Rolesi (30A, 30B, 30C) 147 9600 bps a1 9600
/0 » Relay mode - 0% | Fabrika Varsayilan: 9600 9600
45 010 Bu kod haberlesme hizini ayarlar. Bu sirlcti ve

| Fabrika Varsayilan: 010 010 | haberlesme karti arasindaki haberlesmede kullanilir.

Bu fonksiyon ariza olustugunda ariza ¢ikis rélesinin
calismasina izin vermek icin kullanilir. 30A-30C normal
olarak acik kontak ve 30B-30C normal olarak kapali
kontak oldugu yerde cikis réle terminali 30A, 30B, 30C
‘dir.

I/0-48: Frek. Referans kaybinda ¢alisma
1/0-49: Frek. Referans kaybindan sonra bekleme
zamani

I/O »Lost command

Bit Ayar | Gosterge Tanim 48 None a8 0
A kis rolesi ‘Duslik
, 0 000 r|z.(.:1 g,l '8 TS LUSU Fabrika Varsayilan: Yok 0
Bit 0 gerilim’ hatasinda calismaz.
(LV) ’ 001 | Anzagikis rolesi ‘Disik Iki tiir frekans referans kaybi vardr. Birisi dijital frekans
gerilim’ hatasinda caligir. referans ve digeri analog frekans referans kaybidir.
0 000 Ariza ¢ikis rélesi herhangi bir

arizada ¢alismaz.

Bit 1 Ariza cikis rolesi ‘Dusuk

(Hata) gerilim’ ve ‘BX’ (sUrtic etkisiz)
1 010 - .y
arizas haricinde herhangi bir
arizada calisir.
Bit 2 Ariza ¢ikig rélesi tekrar
(Tekrar 0 000 deneme sayisi gozetilmeksizin
deneme) calismaz.
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Dijital frekans referans kaybi DRV-04 [Frekans Modu]
‘Tus takimi-1’ veya ‘Tus takimi-2’ ‘ye ayarlandiginda
uygulanir. Bu anda, ‘Kayip’ stricu ve tus takimi veya
haberlesme karti arasinda 1/0-49 ‘da ayarlanan stire
esnasinda haberlesme hatasi demektir.
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Analog frekans kaybi DRV-04 [Frekans Modu] ‘Tus
takimi-1’ veya ‘Tus takimi-2’ haricinde ayarlandiginda
uygulanir. Bu anda ‘Kayip’ I/0-11 [Analog Giris Sinyal
Kaybi Kriterleri] ‘nde ayarlanan kriterler tarafindan
kararlagtirlir.

I/O » Step number
52 2

92 2

| Fabrika Varsayilan: 2 2

Ayar Araligi
LCD - Tanim
Segmen
t
Sirlict 6nceki frekansta galismaya
None 0 devam eder.
FreeRun I
(Coast to stop) 1 Sirlc cikisini keser.
Stiriicd Yavaslama zamani (DRV-02)
Stop 2 |ve Yavaglama sablonu (FU1-26) ile
durur.
I/O » Time out
49 1.0 sec 49 10
| Fabrika Varsayilan: 1.0 san 10

Bu strticiiniin frekans referansi bulunup bulunmadigina
karar verdigi zamandir. Bu zaman esnasinda 1/0-11 i
yerine getiren bir frekans referansi yok ise stirlicl
frekans referansini kaybettigine karar verir.

ilgili Fonksiyonlar:  DRV-04 [Frekans Modul]

I/0-11 [Analog Sinyal Kaybi Kriterleri]

I/0-50: Otomatik (Sira) Caligmasi
I/0-51: Sira Numara Secimi (Sira #)

I/0-52: Sira # Adim Sayisi
I/O » Auto mode
50 None a0 0
| Fabrika Varsayllan: Yok 0

Otomatik modda iki ‘Otomatik-A’ ve ‘Otomatik-B’ modu
vardir. Otomatik ¢alisma I/0-12 ~ 1/0-14 ‘te [SEQ-L],
[SEQ-M], [SEQ-H] ve [Gitme adimi] ‘na ayarlanan ¢ok
fonksiyonlu giris terminalleri tarafindan etkinlegtirilir.

I/O » Seq select
51 3

Fabrika Varsayilan: 1 1

Bu kod frekans, sabit hiz zamani ve motor yonii
adimlarini ayarlama sirasini seger.
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Bu kod I/0-51 ‘de secilen sira numarasi icin kullanilacak
adim sayisini ayarlar.

[Otomatik-A]

Bu mod stirlictiniin énceden programlanmig sirasi
tarafindan takip edilen otomatik olarak calismasina
olanak taniyacaktir. Bu siraya gére tek ¢ok fonksiyonlu
giris kontak kapanisi (I/0-12 ~ 1/0-14) ile sekiz farkli
Frekans, Gegis Zamani, Sabit Hiz zamani ve Motor
Yéni adimlar gerceklestirilebilir. Sira ve adimlar 1/0-51
~ |/0-84 'te ayarlanir.

Adim Parametre Hiz-H Hiz-M Hiz-L
Frekansi Kodu (P3) (P2) (P1)
Sira 1 0 0 1
Sira2 0 1 0

I/0-50 ~
Sira3 /0-84 1 0 0
Sira4 0 1 1
Sira’5 1 0 1
0: KAPALI, 1: ACIK
Cikis Frekansi
2D (ileri)
Siral/2F
1D (ileri)
Siral/
1F
Zaman
3D (Ters)
Siral/
3F <+r < >4t > >« >
18 2T 28 3T 3s
P1-CM
'SEQL’|_[ACIK Zaman

[‘Otomatik-A’ calisma Omek 1]
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Cikis Frekansi

Sira1

SEQ1/2F

SEQ2/2F

SEQ1/1F

SEQ3/2F

SEQ3/1F

P1-CM

‘SEQ-U

ACIK

Zaman

Zaman

P2-CM
‘SEQ-M

ACIK

[AUTO B]

[‘Otomatik-A’ calisma Omek 2]

Zaman

Bu mod ayni zamanda Otomatik A gibi 8 ‘e kadar farkli
adimi programlamak i¢in kullanilabilir. Ancak, bir
adimdan digerine degistirmek icin ‘Gitme adimr’ ‘na

ayarlanan harici kontak kapanisi gereklidir.

Cikis Frekansi

Sira 1

Sira3

Sira2

v

<
<

SEQ1/2F

>
P

SEQ2/2F

/

s

V.
A

SEQ1/1F

SEQ3/2F

SEQ3/1F

P1-CM

‘SEQ-L’

ACIK

Zaman

Zaman

P2-CM
‘SEQ-M’

Zaman

P3-CM

‘Go step’

Asgari 100msan

[‘Otomatik-B’ ¢alisma Omegi]

Zaman

=~ Not: Sira caligmasi esnasinda yeni sira segildiginde yeni
sira mevcut sira bittikten sonra baglar.
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I/0-53 ~ 1/0-84: Frekans, Gecis Zamani, Sabit Hiz
Zamani, Her Adim ve Sira Motor Yon ayari

Bu parametre kodlari frekans, gegis zamani, sabit hiz
zamani ve motor yénUni ayarlar. Bu kodlar sira
numarasi ve adimlarina gére gérintulenir.

1/0-85~ 1/0 97: Adim frekansi 8, 9, 10, 11, 12, 13,
14, 15, Cok fonksiyonlu giris terminali RST, BX,
JOG. FX, RX Tanimla

Daha fazla detay icin I/O 21~39 tanim sayfalarina bakin.
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6.5 Harici Grup [EXT]

EXT grubu yalnizca se¢imli Alt-Kart kurulu oldugunda
goranar.

Uygulama (cten fazla ¢ok fonksiyonlu giris terminaline
ihtiyac duyarsa secimli Alt-Kart gereklidir.

‘Alt-A’ ve ‘Alt-C’ kartlan ilave Ug cok fonksiyonlu terminal
saglamaktadir. Bu terminaller P1, P2 ve P3 terminalleri
ile birlikte kullaniimaktadir. Kullanim i¢in [/O-12 ~ I/O-14
‘e bakin. Asagidaki tablo terminal tanimlarini gésterir.
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EXT-00: istenen Kod # ‘na ziplama Ayar Aralig
anim
EXT» Jump code 599;“9“
00 ! Speed-L 0  |Cok Adimli Hiz - Diislk
Fabrika Varsayilan: 1 Speed-M 1 |Cok Adimli Hiz - Orta
Speed-H 2 |Cok Adimli Hiz - Yiiksek
Dogrudan hethangi bir parametre koduna ziplama ;((gEIEI\I;I 2 ggi:z ::;:Zmzzzzfﬁmz - gr‘g“k
istenen kod numarasini girerek gerceklestirilebilir. Bu XCEL-H 5 |Coklu H|zlanma/Yava§Iama Yiksek
kod yalnizca LCD tug takimi ile kullanilabilir. Durma esnasinda DC enjeksiyon
Dc-brake 6
frenleme
| EXT-01: Alt-Kart Gostergesi 2nd Func 7 |2. fonksiyonlara degisim
Exchange 8  |Ticari gii¢ hattina degisim
EXT» Sub B/D -Reserved- 9  |Gelecek kullanim icin ayiriimig
01 0 Up 10 |Yukar sirlictsl
01 None Down 11 |Asagi suricusi
| Fabrika Varsayilan: Yok 0 3-Wire 12__|3 kablo calismasi
Ext Trip-A 13 |Harici hata A
Bu kod otomatik olarak kurulu olan Alt-Karti goriintdiler. ExtTrip-B t4 [|Haricihata B
iTerm Clear 15 |PID kontrolu i¢in kullanilir
e Open-loop 16 zlelgi;?r?]du ve V/F modu arasinda
LCD 7- Tanim Main-drive 17 |Secenek ve Siriicti arasinda degisim
Segment _ : _ _ Analog hold 18 |Analog giris sinayli tutma
(BFl)J4k?3r; ugg)olf fonklflfyonklu.glr@l terrlrlnall XCEL stop 19 |Hizlanma ve Yavaglama Etkisizlestir
» 9, F0), UG COX Tonksiyoniu Gikis P Gain2 20 _[PID kontrolu igin kullanil
Sub-A 1 terminali (Q1, Q2, Q3), Yk metre ¢ikis! SEgI-nL 21 IS QC;Tlgoml;SI?I_nDE§SEI d
(LM) ve ikinci giris frekans referansi (V2) SEQM 22 |Sira calismasi - Orta
saglar. ) -Yi
Bu kart enkoder giris terminalleri (AOC, SEQ-H 23 2:;2 92:?2::: Vgléﬁik alsma
subB | 2 [POC/A+ A B+ B enkoder cikis Manual 24 aras'% d; o calis
terminalleri (FBA, FBB) ve gii¢ terminalleri Tetikl Sg 3 I
(+5V giris, Vce cikis) saglar. Go step 25 elikleme oira ealigmasi
n . — — (Otomatik-B)
Bu kart ti¢ ¢ok fonksiyonlu giris terminali Hold ste 26 |Son adim tutma (Otomafik-A)
(P4, P5, P6), bir cok fonksiyonlu ¢ikis Trv OF Lp N
Sub-C 3 [terminali (Q1), ayinimis ikinci giris frekans rvon.Lo Capraz Galigma icin kullanilir
referansi (V2) ve iki analog metre (AM1, Trv OftHi 28
AM2) saglar. Interlock1 29
R . Interlock2 30 -
Daha fazla tanim igin ‘Bélim 7 — Segenekler’ ‘ e bakin. Interlock3 Y MMC Calisma icin kullanilir
Interlock4 32
Speed-X 33 |llave Adim frekans segimi
EXT-02 ~ EXT-04: Cok Fonksiyonlu Girig Reset 34 |Sifirlama
Terminali Tanimla (P4, P5, P6) - Alt-A, Alt-C BX 85 |Acil Durma
JOG 36 |Jog
. FX 37 |ileri Caligtir/Durdur
EXT> P4 define 02 3 RX 38  |Ters Calistir/Durdur
02 XCEL-L
) Ana Change 39 |Analog giris degistirme
- , - Pre excite 40 |On tahrik
Fabrika Varsayilan: _ XCEL-L 3 Spd/Torque 41 |Hiz/Tork Degistirme
ASR P/PI 42  |ASR P/PI kontrol secimi
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‘ EXT-05: V2 Mod Secimi - Alt-A, Alt-C

EXT V2 mode
05 None 05 0
Fabrika Varsayilan: Yok 0

V2’ sinyali frekans referansi ve ilave fonksiyonu olarak
kullanilabilir.

[Yok]
V2 sinyali kullaniimaz.

[lave etme]
V2’ sinyali DRV-04 ‘te secilen frekans referans sinyaline
(V1, I, V1+l) ilave edilir.

[Referans]
V2’ sinyali frekans referansi olarak kullanilir. Bu anda
DRV-04 ‘te segilen frekans referansi ihmal edilir.

EXT-06 ~ EXT-10: Analog Gerilim Giris (V2)
Sinyal Ayarlama - Alt-A, Alt-C

Bu frekans referans gésterildiginde veya V2’ kontrol
terminali tarafindan gecersizlestirildiginde analog gerilim
giris sinyalini ayarlamak i¢in kullanilir. Bu fonksiyon EXT-
05 ‘Gegersizlestirme’ veya ‘Referans’ ‘a ayarlandiginda
uygulanir. Referans Frekansi - Analog Gerilim Girig
Egrisi EXT-07 ~ EXT-10 ‘un dért parametresi tarafindan
yapilabilir.

EXT» V2 filter
06 10ms 06 10
| Fabrika Varsayilan: 10 ms 10 |

Bu sUrictnin asgari frekans ¢ikardigi V2’ giris asgari
gerilimidir.

EXT V2 volt yl
08  0.00 Hz 08 0.00
| Fabrika Varsayilan:  0.00 Hz 0.00

Bu V2’ terminali Uzerinde asgari gerilim (EXT-07)
bulundugunda stirliciniin ¢ikardidi asgari frekanstir.

EXT™ V2 volt x2

09 0.00 V 09 10.00

| Fabrika Varsayilan: ~ 10.00 V 10.00

Bu sirtictinin azami frekans ¢ikardigi V2’ girisi azami
gerilimidir.

EXT» V2 volt y2
10 60.00 Hz 10 60.00
Fabrika Varsayilan:  60.00 Hz 60.00

Bu V2’ terminali Gzerinde azami gerilim (EXT-09)
bulundugunda sirtictinlin ¢ikardi§i azami frekanstir.

Referans Frekansi

EXT-10

EXT-08 —

Analog Gerilim
Girisi (V2)

EXT-07
[Referans Frekansi - Analog Gerilim Girisi, V2 (0 - 10V)]

EXT-09

llgili Fonksiyonlar:  DRV-04 [Frekans Modu]

I/0-01 ~ 1/0-05 [V1 Ayarlama]

Bu V2’ sinyal girisi icin filtre zaman sabitidir. V2’ sinyali
gurdltuden etkilenerek stricunin istikrarsiz ¢alismasina
yol acarsa bu degeri artirin. Bu degeri artirmak yanit

suresini artiracaktir.
EXD V2 volt x1
07 0.00V 0 0.00
Fabrika Varsayilan: ~ 0.00 V 0.00

| EXT-12: Giris Sinyal Kullanimi - Alt-B

EXT™ F mode
12  None 12 0
| Fabrika Varsayilan: Yok 0
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Bu fonksiyon ‘Alt-B’ karti enkoder sinyal kullanimini
secmek icindir. Kodlayici sinyali motor hiz geri
beslemesi veya frekans referansi olarak kullanilabilir.

[Yok]
Kodlayici sinyali kullaniimaz.

[Geri besleme]

Kodlayici sinyali motor hiz geri beslemesi olarak
kullanilir. Strtic enkoder geri beslemesini kullanarak
yuk dalgalanmasini gbzetmeksizin motor hizinin
sabitligini muhafaza eder. EXT-15 ve 16 ‘da enkoder
sinyal ydntemini ve sinyal sayisini ayarlayin. Ana hiz
DRV-04 [Frekans modu] ‘nda ayarlanir. Daha iyi
performans icin enkoder sinyaline iligkin fonksiyonlar
EXT-15 ~ EXT-24 ‘te ayarlanmalidir.

Referans Frekansi

EXT-21
EXT-19 —
Sinyal Girigi
EXT-18 EXT-20 (0to 10kHz)
[Referans Frekansi — Sinyal Girisi]
| EXT-13: Gergek Hiz Yonii - Alt-B |

EXT™ RealSpdDir
13 RX 13 0

- - | Fabrika Varsayllan: ~ Ters 0
Kod LCD Gosterge Geri beslemede ayar

EXT-12__ | F mode Geri besleme Alt-B karti kurulu oldugunda ve EXT-12 Geri beslemeye
EXT-15 | F pulse set A+B ayarli oldugunda secilen kontrol moduna bakmaksizin
EXT-16 | F pulse num 360 ~ 4096 gercek motor dons yondni gérintuler.
EXT-22 | PG P-gain 0 ~ 30000
EXT-23 | PG |-gain 0 ~ 30000 \ EXT-14: Enkoder Geri Besleme Frekansi - Alt-B \
EXT-24 | PG Slip Freq 0 ~ 200[%]
EXT-25 | ASR P-Gain 10 ~ 500[%] EXT ENC FeedBac 1 0.00
EXT-26 | ASR I-Gain 10 ~ 9999[mSec] 14 0.00Hz
EXT-27 | Trq + Limi 0 ~ 200[%] | Fabrika Varsayilan: N/A
EXT-28 | Trq - Limit 0 ~ 200[%]

Alt-B karti kurulu oldugunda ve EXT-12 Geri beslemeye
[Referans] ayarl oldugunda segilen kontrol moduna bakmaksizin

Enkoder sinyali frekans referansi olarak kullanilir. Bu
fonksiyon segildiginde DRV-04 ‘te secilen frekans
referansi ihmal edilir. Referans Frekansi - Sinyal Girig
Egrisi EXT-18 ~ EXT-21 ‘in dért parametresi tarafindan

frekansi gérintiler.

| EXT-15: Sinyal Girig Secimi - Alt-B

yapilabilir.
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EXT» F pulse set

15 A+B 15 0
Kod LCD Gosterge Referansta ayar | Fabrika Varsayllan: A + B 0
EXT-12 | F mode Referans
EXT-15 | F pulse set A
EXT-17 | F filter 0 ~ 10000[msan] Bu kod kullanilacak enkoder sinyalini ayarlar. [A+B] iki
EXT-18 | F pulse x1 0 ~ 10 [kHz] enkoder sinyal hatti A ve B kullanir ve [A] bir enkoder
EXT-19 | F freq y1 0 ~ Azami Frek [Hz] sinyal hatti A veya B ‘yi kullanir.
EXT-20 | F pulse x2 0~10[kHz]
EXT-21 | Ffreqy2 0 ~ Azami Frek [Hz]
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| EXT-16: Enkoder Sinyal Numarasi - Alt-B

EX™ F pulse num
16 1024 16 1024
| Fabrika Varsayilan: 1024 1024 |

Bu kod her enkoder dontisi bagina enkoder sinyalini
ayarlar.

EXT-17: Sinyal Girisgi — Alt-B icin Filtre Zaman
Sabiti

EXT™™ F filter
17 10 ms

1 10

Bu sUrdctniin azami frekans ¢ikardigi azami sinyal
frekansidir.

EX™ F freqy2
21  60.00 Hz

2 60.00

4

Fabrika Varsayillan: 4

Bu azami sinyal frekansi (EXT-20) bulundugunda
stiriicniin ¢ikardigi azami frekanstir.

Fabrika Varsayillan: 10 ms 10

Bu sinyal giris filtre zaman sabitidir. Bu EXT-14
‘Referans’ ‘a ayarlandiginda stirictinln sinyal girigine
yavas bir sekilde yanit vermesi igin kullanilir.

EXT-18 ~ EXT-21: Sinyal Giris Ayarlama - Alt-B

| EXT-22 ~ EXT-23: ‘Alt-B’ Karti icin Kazanclar

EX™ PG P-gain
22 3000

22 3000

| Fabrika Varsayilan: 3000

Bu EXT-14 ‘Geri besleme’ ‘ye ayarlandiginda orantisal
kazanctir.

Bu sinyal Alt-B karti icinden frekansi referans
gbsterdiginde sinyal girisini ayarlamak icin kullanilir. Bu
fonksiyon EXT-14 Referans’ ‘a ayarlandiginda uygulanir.
Referans Frekansi — Analog Gerilim Girig Egrisi EXT-18
~ EXT-21 ‘in dort parametresi tarafindan yapilabilir.

EXT™ PG I-gain

23 50 a0

23

| Fabrika Varsayilan: 50 90

EX™ F pulse x1
18 0.0 kHz 18 0.0
| Fabrika Varsayilan: 0.0 kHz 0.0

Bu sirtictiniin asgari frekans ¢ikardigi asgari sinyal

Bu EXT-14 ‘Geri besleme’ ‘ye ayarlandiginda integral
kazanctir.

| EXT-24: ‘Alt-B’ Karti icin Kayma Frekansi

EX™PG Slip Freq
24 100 %

24 100

| Fabrika Varsayilan: 100 % 100

Bu yUk dalgalanmasina bagli olarak motor hizinin
dusmesini telafi etmek icin strtictiniin kullandigi sinir
frekansidir. Ayarlanan nokta degeri FUN-32 [Nominal
Motor Kaymasi] ‘nin y(izdesidir.

frekansidir.
EX™ Ffreqyl
19  0.00 Hz 19 0.00
000 |

| Fabrika Varsayilan:  0.00 Hz

| EXT-25: Sensoérlii Vektor_SPD P

Bu asgari sinyal frekansi (EXT-18) bulundugunda EXT> ASR P-Gain
sUrlictnUn ¢ikardigr asgari frekanstir. o5 100 % 25 100
EXT™ F pulse x2 . _
20 10.0 kHz 20 100 | Fabrika Varsayilan: 100 % 100
| Fabrika Varsaviam  10.0 kKHz 100 | Bu kontrol modu ‘Sensérli Vektér_SPD’ ‘ye
yran. ' - ayarlandiginda orantisal kazangtir.

Hiz ve tork yaniti yavas oldugunda kazanci ayarlayin.
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| EXT-26: Sensérlii Vektdr_SPD | || [Ex™ Q3 define - -
0 32 FDT-3
» ASR I-Gain -
26 200ms 26 200 | Fabrika Varsayllan:  FDT-3 2 |
Fabrika Varsaylan: _200ms 200 || i Fonksiyoniar FUT54 [Ag VaK Uyan Seviyes]
Bu kontrol modu ‘Sensérlil Vektor_SPD’ ‘ye Eﬂlgg %gi'rrr;z“gnlfg’;g fﬂaorgi]”']
ayarlandiginda integral kazangtir. FU1-60 [Durma Onleme Seviyesi]
Hiz ve tork yaniti yavas oldugunda kazanci ayarlayin. 1/0-12 ~ 1/0-14 [Cok Fonksiyonlu Giris
Terminal tanimla]
| EXT-27: + Tork Siniri | 1/0-42 ~ 1/0-43 [Frekans Algilama]
[/0-44 [Cok Fonksiyonlu Yardimci Kontak
EXT» Trq + Limit Cikis tanimla] .
27 180 % 2] 180 1/0-50 ~ 1/0-56 [Otomatik Calisma]
Fabrika Varsayilan: 180 % 180 |
Bu kontrol modu ‘Sensorli Vektér_SPD’ ‘ye EXT-34: LM (Yiik Metre) Cikis — Alt-A
ayarlandiginda ileri Tork Sininidr. EXT-35: LM Ayarlama
| EXT-28: - Tork Sinin | ||EX™ LM mode 31 1
34 Current
EXT» Trq - Limit . -
28 180 % 28 180 | Fabrika Varsayilan: ~ Akim 1 |
EXT™ LM Adjust
Fabrika Varsayilan: 180 % 180 | 35 100 OJA) 39 100
Bu kontrol modu ‘Sensérlii Vektér_SPD’ ‘ye | Fabrika Varsaylan: 100 % 100 |

ayarlandiginda Ters Tork Siniridir.
YUk metre Alt-A kart LM terminali Gzerinde sinyaller ile
EXT-30 ~ EXT-32: Gok Fonksiyonlu Cikis surticu ¢ikig frekansi, Akim, Gerilim ve DC bara

Terminal (Q1, Q2, Q3) Tanimla - Alt-A, Alt-C gerilimini g6rintuler. Ortalama OV - 10V araliginda
dedisir. EXT-35 LM degerini ayarlamak igin kullanilir.

Q1, Q2, Q3 terminalleri Alt-A ve Alt-C karti (zerinde agik
toplayici ¢ikisi olarak saglanmaktadir. Bu terminallerin
fonksiyonlari /0-44 [Cok Fonksiyonlu Yardimci Kontak
Cikis Tanimla] olarak segilebilir.

[Frekans]

LM terminali surticti ¢ikis frekansini gikartir. Cikis degeri
LM Cikis Gerilimi = (Cikis frek. / Azami frek.) x 10V x
FM ¢ikis kazanci (1/0-41) /100

EXT™ Q1 define 30 0 Tarafindan kararlastirlir.
30 FDT-1
, [Akim]
| Fabrika Varsayilan: ~ FDT-1 0 |

LM terminali surticti ¢ikis akimini ¢ikartir. Cikis degeri
LM Cikis Gerilimi = (Cikis akimi / Nominal akim) x 10V x

EXT™ Q2 define LM cikis kazanci (1/O-41) / 150
31 FDT-2 81 1 tarafindan kararlastirilir.
| Fabrika Varsayilan: ~ FDT-2 1 | [Gerilim]

LM terminali sarticti ¢ikis gerilimini ¢ikartir. Cikis degeri
LM Cikis Gerilimi = (Cikis gerilimi/ Azami ¢ikis gerilimi) x
10V x FM ¢ikis kazanci (1/0-41) / 100

tarafindan kararlastirilir.
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[DC bara gerilimi]

LM terminali surticii DC bara gerilimini ¢ikartir. Cikis
degeri

LM Cikis Gerilimi = (DC bara gerilimi/ Azami DC bara
gerilimi) x 10V x FM ¢ikis kazanci (1/0-41) / 100
tarafindan kararlastirilir.

[Tork]

FM terminali motor torkunu ¢ikartir. Cikis degeri

FM terminal ¢ikis gerilimi = (Tork akimi / Nominal tork
akimi) x 10V x FM ¢ikis kazanci (I/0-41) / 150
tarafindan kararlastirilir.

LM Terminal Cikisi

15V
zirve

A

Ort. 0~10V

3 Zaman

<

500Hz, 2msan (sabit)

[LM Cikis (LM-CM terminali]

EXT™ AM2 Adjust
43 100 % 43 100
| Fabrika Varsayilan: 100 % 100

Analog metre Alt-C kart AM1 ve AM2 terminalleri
Uzerinde analog gerilim ile stricu ¢ikis frekansi, Akim,
Gerilim, DC bara gerilimi ve Torku gortntler. Cikis
gerilimi OV - 10V arasinda degisir. EXT-41 ve EXT-43
AM c¢ikis degerini ayarlamak icin kullanilir.

[Frekans]

AM terminali stricu ¢ikis frekansini gikartir. Cikis degeri
AM Cikis Gerilimi = (Cikis frek. / Azami frek.) x 10V x
AM cikis kazanci (EXT41~42) /100

tarafindan kararlagtirlir.

[Akim]

AM terminali strtcu ¢ikis akimini ¢ikartir. Cikis degeri
AM Cikis Gerilimi = (Cikis akimi / Nominal akim) x 10V
x AM ¢ikis kazanci (EXT41~42) / 150

tarafindan kararlastirilir.

| ilgili Fonksiyonlar:  1/0-40 ~ 1/0-41 [FM Cikisi]

| [Gerilim]

AM terminali stricu ¢ikis gerilimini ¢ikartir. Cikis degeri
AM Cikis Gerilimi = (Cikis gerilimi/ Azami ¢ikis gerilimi)

EXT-40: AM1 (Analog Metre 1) Cikis — Alt-C
EXT-41: AM1 Ayarlama
EXT-42: AM2 (Analog Metre 2) Cikis — Alt-C
EXT-43: AM2 Ayarlama

x 10V x AM cikis kazanci (EXT41~42) /100
tarafindan kararlagtirlir.

[DC bara gerilimi]

Bu terminaller Alt-C karti Uzerinde saglanmaktadir.

AM terminali strtict DC bara gerilimini ¢ikartir. Cikis
degeri
AM Cikis Gerilimi = (DC bara gerilimi/ Azami DC bara

EXT™ AM1 mode 40 0 gerilimi) x 10V x AM ¢ikis kazanci (EXT41~42) / 100
40 Frequency tarafindan kararlastirilir.
Fabrika Varsayilan: ~ Frekans 0 | [Tork]
AM terminali striict torkunu ¢ikartir. Cikis degeri
EXT™» AM1 Adjust i 100 AM Cikis Gerilimi = (Cikis Torku / Nominal Tork akimi) x
41 100 % 10V x AM Cikis Kazanci (EXT41~42) / 150
Fabrika Varsayllan: 100 % 100 tarafindan kararlastirilir.
EXT™™ AM2 mode
42 DC link Vtg 42 3
Fabrika Varsayilan: ~ DC bara Gerilimi 3 |
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EXT-50~53 [Tork mod calismasi igin Hiz siniri]

Kod "LCD Tanim Fabrika Ayar
gosterge ayari arahig
EXT- Speed Hiz Sinir 0-
5 | Limi Seviyesi 1000%] | 400r04)
EXT- Speed Hiz Sinir 0-
51 Bias Avansi 100[%] 200[%)]
EXT- Speed Hiz Sinir 1 1-10
52 Gain Kazanci
EXT- , - - 0 (Ters)
53 Speed Dir | Hiz SinirYona | 1 (lleri) 1 (lleri

Hiz sinirini ayarlayarak bu parametre FU2-39 [Kontrol
modu] ‘nda Vektor_TRQ esnasinda yiikslz veya hafif
yik baglantisina bagl olarak motorun agsiri hizl sekilde
donmesini engeller.

EXT-50 [Hiz sinir seviyesi] ve EXT-51 [Hiz Sinir Avansi]
‘nin FU1-20 [Azami Frek] ‘a ylizdesi olarak ayarlayin.

EXT-53 [Hiz Sinir Yénii]= ILERI ise, EXT-51 [Hiz Sinir
Avansi]

FWD Tork kontrolu ayarlanir, ILERI Tork kontrol asagida
gosterildigi gibidir. Diger ifadeyle, motor ileri yonde
déndiginde ILERI tork EXT-50 [Hiz Sinir Seviyesi] +
EXT-51 [Hiz avansi] araliginda kontrolde tutulur. Motor
Ters yo6nde déndiginde TERS tork EXT-51 [Hiz Sinir
Avansi] ‘nda kontrolde tutulur ve tork yukaridaki hiz
araliginda sabit kontrolde tutulur. EXT-52 [Hiz sinir
kazancl] ILERI torku azaltmak veya Ters yonde sabit
torka artirmak icin egim degeridir.

Cikis torku
A

DRV. 00 & ~ | | NG
Tork | | |
Komutu | | | -
T T
| |
]

EXT_50
Hiz Siniri

Ilgili Fonksiyonlar: FU2-39 [Kontrol mod segimi]
FU1-20 [Azami Frek]

EXT-27[Tork + Sinir] EXT-28[Tork - Sinir]
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Asagidaki gosterimler tork, motor hizi ve hiz sinir yénU arasindaki iliskiyi gdstermektedir.

Tork Yonii ILERI TERS
Hiz sinir yonii ILERI TERS
Cikis TORK
?g(;” ] Cikis TORKU
+ | o 3
Sinin _\_ | | E');Ikzz EXHT-50
1z T
: : : Sinin : | Siniri |
I I | | ™ |
: AN | S—
Tork degisim | Lo i i i XS
: : : ™ Sinin
SRR EXT-28 { | I
EXT 51 EXT-50EXT 51 Tork - EXT-51 EXT-S\___
Hiz Hz Hz Sinirt Hiz Hiz
Avansi  Siniri Avansi Avansi Avansi
Cikis TORKU Cikis TORKU
EXT-2 Y ext-50 EXT-27 N\ 1 Yo
Tork + | Hiz Sinin | | Tork + : : |
Sinin : ‘—’: : Sinin | 1 EXT-50 I
I I |
| Lo [AzSine
i |1 HZ Lo l HIZ
eu s T — > >
Tork degisim ! Lo L :
I I |
| o
! |1 EXT28 > -~ EXT-28
! ! Tork - ] ] | _
I T Tork
[niyng =i\ Sinin EXT_81 EXT 41 Sinir
IEXT-5/1 IEXT-31 Hiz A\7an5| -
Hiz Avansi Hiz Avansi Hiz Avansi
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EXT-54: Sifir Hiz Algilama Seviyesi
EXT-55: Sifir Hiz Algilama Bant genisligi

EXT-56: Tork Algilama Seviyesi
EXT-57: Tork Algilama Bant genisligi

Sifir hiz algilamay (SUB-B) ayarlamak icin kullanilir

Cikis tork algilamayi (SUB-B) ayarlamak icin kullanilir

o | Vamila Y3 89 Konktrol mod secimi] Vektér SPD,

|0 Yalnizca FU2-39 [Kontrol mod segimi] Vektér_SPD,

Vektor_TRQ ‘ye ayarlandiginda gecerlidir.

® Sifir hizi 1/0-44 [Cok Fonksiyonlu yardimci kontak
¢cikis se¢imi] kullanarak asgilama. Bu fonksiyonu
etkinlestirmek icin 1/0-44 [Cok Fonksiyonlu
yardimci kontak cikisi] ‘nda Zspd Dect i ayarlayin.

== Not: Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali Q1, Q2, Q3
kullanmak icin Alt-kart gerekmektedir.

Vekt6r_TRQ ‘ye ayarlandiginda gegerlidir.
® Torku I/0-44 [Cok Fonksiyonlu yardimci kontak
cikis se¢imi] kullanarak algilar.

== Not: Cok fonksiyonlu ¢ikis terminali Q1, Q2, Q3
kullanmak icin Alt-kart gerekmektedir.

Tus takimi | Parametre Fabrika Ayar
Kod N - - o
Gostergesi Ismi ayari aralhgi
Sifir Hiz
E;(I zSDlevel | Alglama | 2[Hz | 97120
Seviyesi [Hz]
EXT- Sifir Hiz
55 ZSD Band Algilama 1 [Hz] 0-5[Hz]
Bant genisligi

Tus takimi | Parametre | Fabrika .
it Gostergesi ismi ayari Ayar aralig
EXT- Tork
56 TD Level A|g||.ama.1 100[%] | 0-150[%]
Seviyesi
Tork

T toBang | M9EM gy | o0y
genigligi

Asagidaki ayarlar EXT-54 [Sifir Hiz Algilama Seviyesi]
ve EXT-55 [Sifir Hiz Algilama Bant genisligi] ‘ne
uygulanirsa yardimci kontak réle agagida gosterildigi gibi
etkinlegir.

EXT-54 HIZ EXT-54
ZsD_ 4 EXT-55 A ZSD
Seviyesi ....................... 9 ZSD O\ Lo ./ eVIyeSI

Bandi \....3 .....................
AXA-
AXC Kapali @h .

EXT-56 [Tork Algilama Seviyesi] ve EXT-57 [Tork
Algilama Bant genisligi] asagida gosterildigi gibi
asagidaki sartlarda etkinlegtirilir.

TORK

EXT-56

D 0 D
Seviyesi\( """""""""""" f‘/Bandll N .__/ Seviyesi
\2\3

EXT-56

AXA-

AXC Kapal

FU2-39 [Kontrol mod segimi]
/0-44 [Cok fonksiyonlu yardimel
kontak ¢ikisl]

ilgili Fonksiyonlar:

FU2-39 [Kontrol mod segimi]
1/0-44 [Cok fonksiyonlu yardimel
kontak ¢ikis secimi]

ilgili Fonksiyonlar:

6-66



Bolum 6 — Parametre Tanimi [APP]

6.6 Uygulama Grubu [APP]

| APP-00: istenen kod # ‘na ziplama

APP> Jump code
00 1

Dogdrudan herhangi bir parametre koduna ziplama
istenen kod numarasini girerek gerceklestirilebilir. Bu
kod yalnizca LCD tus takimi ile kullanilabilir.

APP-01: Uygulama Mod Seg¢imi

APP  App. mode

01 None 01 0

Fabrika Varsayilan: Yok 0

Bu kod uygulama modunu ayarlar.

Ayar Araligi

LCD |7-Segment Tanim

None 0 Uygulama modu segilmez.
Uygulama grubunda ¢apraz mod segilir.

Traverse 1 ilgili fonksiyonlar (APP-02~07)

gérintulenir.
Uygulama grubunda MMC (Cok Motorlu

MMC 2 Kontrol) modu segilir. ilgili fonksiyonlar
(APP-08~31) gdrintilenir.
Uygulama grubunda CEKME modu

DRAW 3 segilir. ilgili fonksiyonlar (APP-32~33)
gérintulenir.

[Capraz]: Bu karsilikli cark hareketine sahip makara
Uzerine istenen sekilde sargi sarmak i¢in mekanizmadir.
Mekanik karsiliklilik hizini ayarlamak farkli sargi
makarasi sekilleri yapabilir. Asagidaki sekil bir 6rnek
gbstermektedir. Kilavuz makaranin merkezinde dlstk
hizda ve makaranin ucunda hizli hareket etmelidir.

Ilgili Fonksiyonlar: APP-02 to APP-07 [Capraz Parametreler]
[/0-12 to 1/0-14 [Cok Fonksiyonlu Girig]
EXT-30 to EXT-32 [Cok Fonksiyonlu Cikis]
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0
/ /V
Sarg
C N
Capraz / Capraz Sarg
cark Karsiliklik (Sabit
hareke (Mekanik) Hiz)
[Gapraz Calisma dregi]
g APP-03
~~~~~ . Trv. Scr
APP-02
. APP-06
Amp [ Y A WY 0 0 WA A Avans-Ust
Referans
Hizi

APP-07
Avans-Alt

APP-04 APP-05
Traverse  Gapraz
Hizlanma Yavaglama

[Capraz Calisma Sablonu]

[MMC]: Bu fonksiyonu kullanmak i¢in FU2-47 ‘de ‘PID’
kontrolu secilmelidir.

¢ Tek sirtict birden fazla motoru kontrol edebilir. Bu
fonksiyon siklikla fan veya pompalarda akis miktar ve
basinci kontrol edildiginde kullanilir. Dahili PI kontrol6ri
proses kontrol dederi aldiktan sonra ana motoru kontrol
eder ve gerekli oldugunda yardimci motorlari ticari hatta
baglayarak kontrol dederini sabit tutar.

+ Akis miktari veya akis basincinin referansin tesinde
veya altinda ve bdylece ana siriiciinin kendi kendisine
kontrol edemedigi durumda yardimci motorlar otomatik
olarak kapatilir. Azami dért (Q1~3 ve Yardimei ¢ikig)
yardimci motor calistirlabilir. Her Baglama ve Durma
Frekansi dort yardimer motora ayarlanmalidir.
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¢ Otomatik Degisim motor ¢alisma zamanini sabit
tutmak icin caligan motor sirasini otomatik olarak
degistirmek icin segilebilir. Yalnizca yardimci motorlarin
otomatik degisimi icin mod ‘1’ i ayarlayin ve ana motor
dahil batiin motorlarin otomatik degisimi icin mod 2’ ‘yi
ayarlayin. Mod 2’ i¢in harici sira (APP-26 ‘ya bakin)
yapilandiriimalidir.

¢ Anormal motorun ¢alismasi ¢ok fonksiyonlu giris
terminalleri (P1, P2, P3 ve P4) kullanilarak atlanabilir.
Cok fonksiyonlu terminal agilirsa sirticti biitin ¢alisan
motorlari durdurur ve anormal motor haricinde yalnizca
normal motorlar ile tekrar ¢alismaya baglar. (APP-29 ‘a
bakin)

¢ Uyku fonksiyonu akis talebi dlisiik oldugunda
tetiklenir. Motor Uyku Gecikme Zamani (APP-23)
esnasinda Uyku Frekansi (APP-24) altinda calistiginda
sirici motoru durdurur. Uyku durumunda iken siriici
Uyanma fonksiyonunu gdzlemler ve kontrol miktari
gercek degeri Uyanma seviyesi (APP-25) altina
dlstiginde tetikler.

= Not: MMC Secenek Karti kullanmadan kontrol terminal
seridinde AUX terminali ile yalnizca bir yardimci motor
baglanabilir.

[Cekme]: Bu bir tip Acik Dongu Gerilim Kontroludur. Bu
ana motor ve alt motor arasinda hiz farki ile sabit
malzeme gerilimi muhafaza etmek icin kullanilir.

llgili Fonksiyonlar:

APP-32 to APP-33 [Cekme Parametreleri]
DRV-04 [Frekans Modu]

I/0-01 to I/0-10 [Analog Sinyal Girisi]
EXT 06 to EXT-10 [Analog Giris Ayari]
[/0-12 to 1/0-14 [Cok Fonksiyonlu Girig]
EXT-02 to EXT-04 [Cok Fonksiyonlu Girig]

| APP-02: Capraz Bilyiikliik |

APP»Trv. Amp[%)]
02 0.0% 02 0.0
Fabrika Varsayilan: 0.0% 0.0

Bu kod ¢apraz calisma frekans buyuklugiina ayarlar.
Deger referans frekansinin yiizdesidir. Cikis degeri,
Capraz Buytikliik Frekansi = (Referans Frek. * Capraz
Buyiklik)/100 tarafindan kararlagtirilir.

| APP-03: Capraz Karigtirma Biyukligu \

Igili Fonksiyonlar: ~ APP-08 to APP-31 [MMC Parametreleri]
DRV-04 [Frekans Modu]

FU2-47 [PID Calisma Segimi]

1/0-01 to I/0-10 [Analog Sinyal Girisi]
EXT 15 to EXT21 [Sinyal Girisi]

1/0-12 to 1/0-14 [Cok Fonksiyonlu Girig]

EXT-30 to EXT-32 [Cok Fonksiyonlu Cikis]

APBTrv. Scr[%]
03 0.0% 03 0.0
Fabrika Varsayilan:  0.0% 0.0

i
Giris 77/ J)
|

Giicii MMC Karti

{ Yardimei Motor 1 !
o o
RLY1

Bu kod karistirma calisma frekans blyGkIGiguni ayarlar.

Cikis degeri,

Capraz Karistirma Frekansi = (Capraz Buiytikltik
Frekansi * (100 - Capraz Karistirma))/100 tarafindan

kararlagtirlir.

iS5 | APP-04: Capraz Hizlanma Zamani
— | APP-05: Capraz Yavaglama Zamani
BLy2 || Yardimei Motor 2 @
.................. ) | AP Trv Ace Time
ol R 04 20
Vi RLY3 .
%VZ : Yardimer Motor 3 @ 04 2.0 sec
I o o { Fabrika Varsayilan: 2.0 san 20
O
Yardimci Motor 4
= APB-Trv Dec Time
o
o_6/|>Ana Motor 05 3.0 sec 05 3.0
[MMC Semasi] Fabrika Varsayilan: 3.0 san 3.0
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Bolum 6 — Parametre Tanimi [APP]

Capraz calisma icin hizlanma ve yavasglama zamanini
ayarlar.

= EXT-30 - EXT-32 arasinda ayarlanan ‘Trv Acc’ terminali
capraz hizlanma zamani esnasinda AGIK ‘tir. (Agik
Toplayici Cikisi)

= EXT-30 - EXT-32 arasinda ayarlanan ‘Trv Dec’ terminali
capraz yavaglama zamani esnasinda ACIK ‘tir. (Agik
Toplayici Cikisi)

= APP-04 ve APP-05 APP-03 ‘ten daha diistik bir degere
ayarlanmalidir. Aksi takdirde capraz kontrol dogru sekilde
gerceklestirilemez.

APP-08: Caligan Yardimei Motor Numara

Gostergesi

APP-Aux Mot Run

08 0 08 0
Fabrika Varsayilan: 0 0

calistigini gosterir.

Bu kod MMC kontrolu ile kag tane yardimci motor

APP-09: Baslangic Yardimci Motor Secimi

APP-06: Capraz Avans (Ust) Ayari
APP-07: Capraz Avans (Alt) Ayari

APP»-Starting Aux
09 1 09 1
Fabrika Varsayilan: 1 1

ayarlar.

APP Trv Off Hi
06 0.0 % 06 0.0
Fabrika Varsayilan: 0.0 % 0.0

Bu kod MMC kontrolu i¢in baslangi¢ yardimer motoru

Bu kod capraz ¢alisma esnasinda ¢ok fonksiyonlu giris
terminalinde pozitif avans yapar. ‘Capraz Avans Ust’
terminali ACIK oldugunda avans frekansi referans
frekansina eklenir. Bu fonksiyonu kullanmak igin in I/O-
12 ~ 1/0-14 ‘te gok fonksiyonlu giris terminallerinden (P1,
P2, P3) birisini ‘Capraz Avans Ust ‘e ayarlayin. Avans
degeri,

Capraz Avans Ust Frekansi =(Referans Frekansi *
Capraz Avans Ust)/100

tarafindan kararlastirilir.

APP-10: Otomatik Degisimde Caligma Zaman

Gastergesi

APP»Auto Op Time

10 00:00 10 00:00
Fabrika Varsayilan:  00:00 00:00

Bu kod Otomatik Degisim gerceklestirildikten sonra
calisma zamanini géruntuler.

APP Trv Off Lo
07 0.0 % 07 0.0
Fabrika Varsayilan: 0.0 % 0.0

APP-11: Yardimci Motor 1 Baglama Frekansi
APP-12: Yardimci Motor 2 Baglama Frekansi
APP-13: Yardimci Motor 3 Baglama Frekansi
APP-14: Yardimci Motor 4 Baglama Frekansi

Bu kod capraz ¢alisma esnasinda ¢ok fonksiyonlu giris
terminalinde negatif avans yapar. ‘Capraz Avans Alt’
terminali ACIK oldugunda avans frekansi referans
frekansindan ¢ikarilir. Bu fonksiyonu kullanmak igin 1/O-
12 ~ 1/0-14 ‘te ¢ok fonksiyonlu giris terminallerinden (P1,
P2, P3) birisini ‘Capraz Avans Alt' ‘a ayarlayin. Avans
degeri,

Capraz Avans Alt Frekansi =(Referans Frekansi *
Capraz Avans Alt)/100

tarafindan kararlastirilir.

APP»Start freql

11 49.99 Hz L 49.99
Fabrika Varsayilan:  49.99 Hz 19.99
APP»Start freq2

12 49.99 Hz 12 19.99
Fabrika Varsayilan:  49.99 Hz 1999
APP»-Start freq3

13 49.99 Hz 13 19.99
Fabrika Varsayilan:  49.99 Hz 4999
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APP-Start freqd AP Aux Stop DT
14  49.99 Hz 1 49.99 20 60.0 sec 2 60
Fabrika Varsayilan:  49.99 Hz 1999 Fabrika Varsayilan:  60.0 san 60.0
Cikis frekansi sirasiyla APP-11 - APP-14 ‘te ayarlanan
frekanslarin Gizerinde ve zaman APP-19 (izerinde ise, Sirticiintin yardimel motorlari durdurmadan énce
strlicti AUX, RLY1, RLY2 ve RLY3 ‘(i sirayla acar. bekledigi zamani ayarlar.
APP-15: Yardimci Motor 1 Durma Frekansi — V——
APP-16: Yardimci Motor 2 Durma Frekansi ¢ ‘ DT(APP-19)
APP-17: Yardimci Motor 3 Durma Frekansi X apP-19 2 gre frekens
APP-18: Yardimci Motor 4 Durma Frekansi Ba?";zg'f v Viksdli
(APP-11) /
APP Stop freql \ y
15  15.00 Hz 15 15.00 Durma /
frek 1
Fabrika Varsayilan:  15.00 Hz 15.00 (APP-15) / / | APP20 Yo ot refans distsd
Bﬁli?gf e Yardimer tuma
APP> Stop freq2 16 15.00 ' DT(APP-20) > Aks
16  15.00 Hz :
Yardimel T Akis arttiginda
Fabrika Varsayilan:  15.00 Hz 15.00 Motor Baslama
Baslame/ ¢ fﬁdr nda
Duma Duma ¢
APP> Stop freq3
17 15.00 Hz n 15.00 [MMC ile Yardimei Motor Calistirma/Durdurma]
Fabrika Varsayilan:  15.00 Hz 19.00
| APP-21: Yardimci Motor Sayisi |
APP» Stop freq4
18 15.00 Hz 18 15.00 APPNbr Aux’s 92 1
Fabrika Varsayilan:  15.00 Hz 15.00 21 4
Fabrika Varsayllan: 4 4
Cikis frekansi sirastyla APP-15 - APP-18 ‘de ayarlanan
frekanslarin altinda ve zaman APP-20 Uzerinde ise, Strlclye bagl yardimer motor sayisini ayarlar.
sriict RLY3, RLY2, RLY1 ve AUX ‘u sirayla kapatir.
APP-22: PID Atlama Segimi |
APP-19: Yardimci Motor Caligmasindan énce
Gecikme Zamani APPRegul Bypass 22 0
APP-20: Yardimci Motor Durmasindan énce 22 ---No ---
Gecikme Zaman Fabrika Varsayilan:  Hayir 0
APP> Aux Start DT 19 60.0 Bu FU2-47 ‘de segilen PID calismasini atlamak igin
19 60.0sec kullanilir. PID kontrolu olmaksizin MMC fonksiyonu
Fabrika Varsayilan:  60.0 san 60.0 kullanildiginda bu kodu ‘Evet’ olarak segin. Frekans PID
kontroldr ¢ikisi yerine gergek kontrol miktar degeri
Srtictinin yardimci motorlari ¢alistirmadan énce tarafindan kararlastinlir. Gergek deger ayni zamanda
bekledigi zamani ayarlar. Yardimci motorlarin Galistirma/Durdurma referansi
olarak ta kullanilir.
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Bolum 6 — Parametre Tanimi [APP]

Asagidaki sekil bir tankin akis hizini kontrol etmek igin
bu fonksiyonun uygulandidi ¢calisma sablonunu gésterir.
Akis hizini tankin su seviyesine gére kontrol etmek igin
tankin su seviyesini Yardimci motor sayisi arti bire bélin
ve her bélgeyi baglama frekansindan azami frekansa
kadar eslestirin. Tanktaki su seviyesi ylikseldiginde
stiricti tanktaki su seviyesini dustrmek icin ¢ikis
frekansini artinir. Azami frekans erigildiginde sirtici
dogdrudan ticari hatta bagh yardimci motorlarin
baglantisini yapar. Yardimci motoru bagladiktan sonra
sUrlicy tekrar baglama frekansindan baglar. APP-22 ‘yi
‘Evet’ ‘e ayarlayarak PID galismasi etkisizlestirilir ve
Kontrol Modu (FU2-47) ‘V/F ‘ye degistirilir. PID Atlama
yalnizca Frek. Modu (DRV-04) V1’, ‘1’ veya V2’ ‘ye
ayarlandiginda kullanilabilir. Tanktaki seviye APP-30
[Gergek Degder] ve APP-31 [Gergek Yiizde] ‘de kontrol
edilebilir.

APP» WakeUp level
25 35 % 25 39
Fabrika Varsayilan: 35 % 39

Uyku fonksiyonu akis talebi diisik oldugunda baglatilir.
Motor Uyku Gecikme Zamani (APP-23) esnasinda Uyku
Frekansi (APP-24) altinda calistiginda stirlicti motoru
durdurur. Uyku durumunda iken sirticti gézlemlemeye
devam eder ve gercek kontrol miktar degeri Uyanma
seviyesi (APP-25) altina dustiiglinde Uyanma
fonksiyonunu baslatir.

=" Not: Uyku Gecikme Zamani (APP-23) ‘0’ ‘a ayarlanirsa
Uyku fonksiyonu ¢alistirimaz.

Cikis Frekansi
A
Azami Frek.
Baglangi¢
Frek » Tanktaki su
H-asgari H-azami seviyesi
SGH,\S,KA I Ana Motor
gﬁga’xp‘ I Yardimei Motor Dumma Bolama
[Uyku Calismasi]
[PID Kontrol olmaksizin Yardimci Motor Calistirma/Durdurma]
APP-26: Otomatik Degisim Mod Secimi |
APP-23: Uyku Gecikme Zamani
APP-24: Uyku Frekansi APP AutoCh_Mode 26 1
APP-25: Uyanma Seviyesi 26 1
AP Sleep Dela Fabrika Varsayilan: 1 1
e s 23 60.0 _ — —
U sec Bu fonksiyon MMC igin birden fazla motor baglandiginda
Fabrika Varsayllan:  60.0 san 60.0 ¢alisma zamanlarini diizenlemek igin motorlarin galisma
sirasini degistirmek icin kullanilir.
AP Sleep Freg 24 0.19 [0]: Otomatik Degisim Fonksiyonu kullanimaz.
24 0.19Hz Siriicti Ana motor =RLY1 = RLY2 = RLY3 = AUX
Fabrika Varsayllan:  0.19 Hz 019 sirasini muhafaza eder ve yardimei motor ¢alisma
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sirasini degistirmez.

[1]: Otomatik Degisim Fonksiyonu yalnizca yardimcl
motorlara uygulanir. Stirliclye bagli ana motor haricinde



Bolim 6 — Parametre Tanimi [APP]

strlici yardimer motor sirasini degistirir. Calisma sirasi
Ana Motor = RLY1 = RLY2 = RLY3 = AUX. Ve
sonra Ana Motor = RLY2 = RLY3 = AUX = RLY1‘e

degistirilir.

[2]: Otomatik Degisim Fonksiyonu biitiin motorlara
uygulanir. Strict butin motorlarin sirasini degistirir.
Strtct ik motoru calistinir ve digerlerine dogrudan ticari
hat tarafindan gii¢ saglanir. Asagida gésterildigi gibi
harici kilit sira devresini yapilandirdiktan sonra kilit
fonksiyonu ile birlikte kullaniimalidir.

APP-27: Otomatik Degisim Zamani
APP-28: Otomatik Degisim Seviyesi

APP> AutoEx-intv

27 72:00 2 12:00
Fabrika Varsayilan:  72:00 12:00
APP» AutoEx-level 28 20
28 20 %

Fabrika Varsayilan: 20 % 20

3Faz
Girig
RST
. NN KA NN K22
iS5
Uuvw
< 1.4
Ky S Y m}jj
L ——~ | ——
[Kilit Yapilandirmasi icin Kablolama Semasi]
230VAC
SV-iS5
CM
P1 P2
RLY ALY ]
Ana Ana
Otomatik T Otgmatik l J
St S2
K
ko * Kt (" 1
th K1 K2-'1:E [E K2
K1 K1.1 K2 K2.1
M1/iS5  M1/ana M2/iS5

[Kilit Yapilandirmasi i¢in Sira Devresi]
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Bu fonksiyon ¢alismayi diger motora degistirerek
motorun uzun sire yalniz bagina ¢aligmadan korumak
icin kullanilir.

Otomatik Degisim asagidaki sartlar karsilandiginda
gerceklestirilir:

1) APP-27 ‘de ayarlanan zaman bitmistir.

2) Gergek kontrol miktar degeri APP-28 ‘de ayarlanan
degerden daha dlgtktr.

3) Yalnizca bir motor ¢alismaktadir.

Yukaridaki ¢ sart karsilandiginda suriicu caligan
motoru durdurur ve motoru APP-26 ‘da ayarlanan sira ile
calismasi icin degistirir ve sonra yeni siraya gére
calismaya devam eder.

Otomatik Degisim Seviyesi (APP-28) ‘0’ ‘a ayarlanirsa
fonksiyon yalnizca motor Durma veya Uyku durumunda
oldugunda baglatilir. Otomatik Degisim sayma zamani
Otomatik Degisim Modu (APP-26) ‘na baglidir. Mod ‘0’
‘da siriici saymaya yalnizca yardimer motor ¢alistiginda
baglar. Mod ‘1’ veya ‘2’ ‘de slriici saymaya ana motor
dahil herhangi bir motor ¢alistiginda baglar.

| APP-29: Kilit Secimi

APP» Inter-lock
29 ---No --- 29 0
Fabrika Varsayllan:  Hayir 0

Bu kodu ‘Evet’ ‘e ayarlayarak ¢ok fonksiyonlu giris
terminalleri (P1 ~ P4) RLY1, RLY2, RLY3, ve AUX
yardimci motor ¢alisma sarti olarak kullanilir. Karsilik
gelen yardimer motoru ¢alistirmak icin cok fonksiyonlu
giris terminali agiimalidir. Bu fonksiyon ile herhangi bir
cok fonksiyonlu giris terminali agik olarak ¢aligiyorsa,
strlicti karsilik gelen motor haricinde motorlari ¢alistirir.




Bolum 6 — Parametre Tanimi [APP]

Motor calistigi esnada ¢ok fonksiyonlu giris kapali ise Bu kod Cekme calismasinda kullanilacak sinyal girigini
stirlicti calisan bitiin motorlar durdurur ve yalnizca s6z ayarlar. Ana referans frekansi DRV-04 ‘te ayarlanir. Bu
konusu motor haricindeki normal motorlarla tekrar parametre DRV-04 ‘te secgilmemis bir sinyale
calismaya baglar. Bu parametreyi ‘Evet’ ‘e ayarlayarak ayarlanmalidir.

cok fonksiyonlu giris terminalleri (P1~P4) ‘Kilit1’ - ‘Kilit4’
arasina otomatik olarak ayarlanir.

\ APP-34: Cekme Boyut Ayari
= Not: Bu kod ‘Evet’ ‘e ayarli ise P1 - P4 arasi diger
amaglar igin kullanilamaz. APP» Draw Perc
34 100 % 34 100
Ilgili Fonksiyonlar:  1/0-12 to 1/0-14 [Cok Fonksiyonlu Giris] ) -
EXT-02 to EXT-04 [Cok Fonksiyonlu Girig] || | Pabrika Varsayllan: -~ 100% 100

Bu kod Cekme galismasi esnasinda frekans bant
genisligini ayarlar. Oregin, Referans Frekansi (DRV-00)

\ APP-30: Geri Besleme Frek. / Yiizde Gostergesi | ‘30HZ’ ‘e, Cekme Modu ‘V1_Cekme’ ‘ye ve Cekme
Boyutu (APP-33) '10%’ ‘a ayarlandiginda, Cekme
APP> Fbk/PER calismasi esnasinda frekans farki 27 Hz ve 33Hz
30 Hz/% 30 0.00 naa frexar o
[Hz]/[%)] arasindadir. Asagidaki sekil Cekme ve Gegersizlestirme
Fabrika Varsayllan: - 0.00 calismasi igin blok semasini gosterir.

Bu kod PID kontrolériinde kullanilan geri besleme
degerini Hz veya % olarak géruntler.

\ APP-31: Ylizde olarak Gercek Deger Gostergesi |

APP» Prs
31 [Bar)/[Pa] 3 0
Fabrika Varsayilan: - 0

Bu kod PID kontrolériinde kullanilan geri besleme
degerini yizde olarak gortinttiler.

APP-32: Basing Gosterge Olgegi |

APP» Scale Disp

32 1000 32 1000
Fabrika Varsayilan: 1000 1000

Bu parametre APP-31 ‘i ayarlar.
| APP-33: Cekme Mod Segimi |
APP» Draw Mode

33 None 33 0

Fabrika Varsayilan: Yok 0
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Temireli ]
S =
Tustekim-2 M
:
SBA — 5
\gadBC _LFF  Kazfiers W "
® ] C / 1=
Azami Fekans
Kod LCD Gésterge Tanim Fabrika Varsayilan Ayar Araligi
0(Yok)
) - 1(V1_Cekme)
APP-33 Draw Mode Cekme Mod Segimi 0(Yok) 2(1_ Cekme)
3(V2_ Cekme)*
APP-34 DrawPerc Cekme Boyut Ayari 100.0% 0.0 - 150.0%
= Not:

1. APP-33 Ayar Rehberi: Ref. Frekans ayar modu ¢iftlenmemelidir:
Ref. Frek Ayari: DRV-04 [V1] APP-33 [Cekme Modu]: 1(V1_Cekme) (X)
Ref. Frek Ayari: DRV-04 [V1] APP-33 [Cekme Modu]: 2(I_ Cekme) (O)

2. APP-34 Cekme Modu esnasinda frek sinir élgegini ayarlar.

Om) Ref frek (Tus takimi-1)=30Hz, APP-33=1(V1_Cekme), APP-34=10% ise, Cekme Modu ref frek 27Hz -
33Hz arasinda olusturulacaktir.
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BOLUM 7 - SECENEKLER

iS5 serisi surtict gesitli uygulamalar icin bir cok secenek saglamaktadir. Asagidaki secenek tablosuna bakin ve

uygulamaniza gér uygun secenekleri segin.

Secenek isim Tanim
O  Artinlmis 1/0 Modili
AILA Kart m] u@ Cok Fonksiyonlu Giris (P4, P5, P6)
(Artirimis 1/0) O  Ug Cok Fonksiyonlu Cikis (Q1, Q2, Q3)
O  Yardimel Analog Frekans Referansi (V2)
O LM (Yik Metre) Cikisi (0 ~ 10V)
AlB Kart O  Enkoder Sinyal Girisi — Hiz Geri Besleme (AOC, BOC / A+, A-, B+, B-)
(Hiz Geri Besleme) O  Kodlayici Sinyal Cikisi (FBA, FBB)
c O  Sinyal girisi ile Vektér kontrolu (PG calismasi) ve referans frek
= 0O Artirlmig I/O Modiili
<2 | AltKartlar 0 Ug Cok Fonksiyonlu Giris (P4, P5, P6)
% AlC Kart O  Bir Cok Fonksiyonlu Cikis (Q1)
° (Artinimis 1/O) O  Ayinimis Yardimel Analog Frekans Referansi (V2)
0O iki Ayinlmis Analog Metre Cikisi (AM1, AM2)
PLC Haberlesmesi | GLOFA PLF icin Fnet Héberle§me Mod(ilu ile baglanti
(F-Ne) O  Sirlcl Baglantisi: Azami 64
O Baud Hizi: 1M bps
O RS-485 Haberlesmesi
RS-485 O  Suriici Baglantisi: Azami 32
O  Baud Hizi: Max. 19200 bps
LCD O  32-Karakter Gosterge
e | Tustakimi O  Tus takimindan Yikleme ve Génderme
§ 7-Segment O Al Basamakli 7-Segment Gésterge
=}
E Uzak Uzak Kablosu O  Ayr tus takimi kurulumu igin 2m, 3m, 5m uzunlugunda tus takimi kablolari
= Kablosu
- Dinamik DB Direnci O  Sirlcunin hizla yavaglamasini saglar.
Frenleme DB Unitesi O DB initeleri 40 ~ 100 HP suriculer icin bir secenek olarak saglanmaktadir.

= Not: Daha fazla detay icin se¢enek kilavuzuna bakin.
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Bolim 7 - Secenekler

Asagidaki tablo Fonksiyonlara gére Alt-Kart Secim Kilavuzunu géstermektedir.

Kod

Fonksiyon Tanimi

Alt-Kart Tipi

ALT-A Karti

ALT-B Karti

ALT-C Kart

EXT-02

Cok Fonksiyonlu Giris Terminali ‘P4’

EXT-03

Cok Fonksiyonlu Giris Terminali ‘P5’

EXT-04

Cok Fonksiyonlu Giris Terminali ‘P68’

EXT-05

V2 Mod Segimi

EXT-06

V2 Giris Sinyali i¢in Filtre Zaman Sabiti

EXT-07

V2 Girig Asgari Gerilim

EXT-08

V2 Giris Asgari Gerilime karsilik gelen Frekans

EXT-09

V2 Giris Azami Gerilim

EXT-10

V2 Giris Azami Gerilime karsilik gelen Frekans

2|2 (|2 (2|2 |2 | |<

2| (| (||| |

EXT-14

Giris Sinyal Kullanimi

EXT-15

Girig Sinyal Secimi

EXT-16

Kodlayici Sinyal Segimi

EXT-17

Girig Sinyali icin Filtre Zaman Sabiti

EXT-18

Sinyal Giris Asgari Frekans

EXT-19

Sinyal Giris Asgari Frekansa karsilik gelen Frekans Cikisi

EXT-20

Sinyal Giris Azami Frekans

EXT-21

Sinyal Giris Azami Frekansa karsilik gelen Frekans Cikis!

EXT-22

PG Secenegi P-Kazanci

EXT-23

PG Secgenegi I-Kazanci

EXT-24

PG Secenegi Kayma Frekansi

2 | (2| (|| [ ||

EXT-25

(Sensorll) Vektdr_SPD P-Kazanci

EXT-26

(Sensérli) Vektor_SPD I-Kazanci

EXT-27

ileri Tork Siniri

EXT-28

Ters Tork Siniri

EXT-30

Cok Fonksiyonlu Cikis Terminali ‘Q1’

EXT-31

Cok Fonksiyonlu Cikis Terminali ‘Q2’

EXT-32

Cok Fonksiyonlu Cikis Terminali ‘Q3’

EXT-34

LM (Yik Metre) Cikis Secimi

EXT-35

LM Cikis Ayarlama

2 |2 (2|2 (<

EXT-40

AM1 (Analog Metre 1) Cikis Secimi

EXT-41

AM1 Cikis Ayarlama

EXT-42

AM2 (Analog Metre 2) Cikis Secimi

EXT-43

AM2 Cikis Ayarlama

< |2 (<<
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Bolum 7 - Secenekler

7.1 Alt-A karti

7.1.1  Kart yapilandirma

230/460
50/60 HZ

lleri Calisma / Durma

Ters Calisma / Durma
Acil durma

Hata sifirlama

Jog

Cok fonksiyonlu giris 1
Cok fonksiyonlu giris 2
Cok fonksiyonlu giris 3

Ortak Terminal

)

Potansiyometre
1k ohm,1/2wW

»C

RX

BX
RST
JOG
P1
P2
P3
CM

24V

b

PC icinden
azami akim
PC: 5mA

G/C-12~14:
Fabrika ayari: Cok
hizh giris
(Hiz-L,M,H)

Hiz sinyali i¢in gug
kaynagi

(+12V 10mA)

Hiz sinyal girigi
(0-10V, 1 kohm)
Hiz sinyal girisi
4-20mA (250 ohm)

VR,V1,l icin ortak

FM Cikis frek *2
Analog Metre
5G 0-10V, ImA
V2 i¢in gli¢ kaynagi VR
(;]éi\“/n}%r:g) V2 Potansiyometre
0-10V/(1kohm) L kohm, 1/2W
Sub - A 5G
Karti
LM Cikis frek 2
Cok fonksiyonlu Analog Metre
giris & LM icin o\ 0-10V, 1ImA
ortak terminal Fabrika ayari
P4 XCEL-L
Cok fonksiyonl_u P5 XCEL-M
giris
P6 XCEL-H
1
7 Q FDT -1
Cok fonksiyonlu
_ q FDT -2 cis
FDT -3
Cok fonksiyonlu ¢ikis Q1,
EXTG Q2, Q3 i¢in ortak terminal
30A —O O Hata cikis rolesi
30C AC 250V,1A ‘den dusuk
DC 30V, 1A ‘den dusuk
30B —Q 0
b ok fonksiyonlu ¢ikis rélesi
AXA 5 O ¢ yonlu ¢ikis
AC 250V,1A ‘den dusuk
AXC DC 30V, 1A ‘den dusiik

( ) s
(_ {
A
\
Hiz sinyal girisi *3
Not) 1. @ :Anadevre

O : Kontrol devresi

2. Cikis gerilimi 12V ‘a kadar ayarlanabilir.
3. Ug tip Harici hiz sinyal girisi mevcuttur.
(V, I, V+l, Daha fazla detay igin Parametre listesi ve tanimina bakin)

Fabrika ayari: 'Calisma’
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7.1.2  Terminal Yapilandirma
+24V DC
| | | | | |
’ ’ ’ I TN IR A
; ﬁ ; N ; N » »> |—>|—
| I 24V
— = | |_> Ground
[VRve]sc|Nc]|at]a2|a3|[exta|nc|Pa|P5]pP6|m]|cm]|
7.1.3  Terminal Tanim
Boliim Terminal isim Tanim
Kontak Girisi P4, P5, P6 Cok Fonksiyonlu Giris  [P1, P2, P3 (I/0-12 ~ I/O-14) artiriimis fonksiyonu olarak kullanilir
? CM Ortak Terminal P4, P5, P6 icin Ortak Terminal
2 Analog VR V2 Gig¢ Kaynagi V2 (+12V, 10mA) icin DC gerilim ¢ikis terminali
Frekans Vo Analog Geriim Girsi Frek.ans. referansi veya gegersizlestirme icin Analog gerilim giris
terminali.
Referansi ) . .
5G Ortak Terminal VR ve V2 icin Ortak Terminal
Cikis Frekansi, Cikis Akimi, Cikis Gerilimi, DC bara Geriliminden
+15V Sinyal LM Yik Metre birisini gézlemlemek i¢in kullanilir.
- Cikisi (+15V Sinyal ¢ikisi, Ortalama gerilim: 0 ~ 10V DC)
= CM Ortak Terminal LM icin Ortak Terminal
S
k Fonksiyonlu Cik
Ack Toplayicr | Q1,Q2, Q3 | 9o Fonksivomiu GIKIS | ) s (10-44) artirimis fonksiyonu olarak kullanil
Cikisi (Acik Toplayici Cikisi)
¥ EXTG Harici Ortak Terminal  |Q1, Q2, Q3 igin Ortak Terminal
NC Kullaniimaz
7.1.4  Alt-A Kart Parametreleri
Kod Parametre Tanimi Kod Parametre Tanimi
EXT-01 |Alt Kart Tip Gost i EXT-09
EXT-02 ar TIp 208%eTges! EXT-10 Analog Gerilim Girig Sinyal (V2) Ayarlama
EXT-03 |Cok Fonksiyonlu Girig Terminali (P4, P4, P6) Tanimla| EXT-30 , o
EXT-04 EXT-31 Cok Fonksiyonlu Cikis Terminali (Q1, Q2, Q3)
— Tanimla
EXT-05 |V2 Mod Secimi EXT-32
EXT-06 |V2 Giris Sinyali igin Filtre Zaman Sabiti EXT-34 LM Gikis Ayariama
EXT-07 Analog Gerilim Giris Sinyal (V2) Ayarlama EXT-35
EXT-08 g § oy .
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7.2 Alt-B Kart

7.2.1  Kart yapilandirma
NFB MC
- O | O=0 R v
230/460 V
50/60 Hz O |0 O S W
o O0—O
T Enkoder
—@ E v i
1 5G
[ e
ileri Calisma / Durma S BOC :
celts PC icinden girisi (OC) : Kart izerinde
Ters Calisma / Durma RX azami : bulunan Jumper
akim: 5mA Alt- B : (1) i kullanarak
Acil durma (Kalici degil) BX Karti : enkoder tipini segin
Hata sifirlama RST A+ OC: Aglik Kollektor
¢ LD: Line Drive
Jog JOG Enkoder A- :
Cok fonksiyonlu Sinyal
giris 1 i Fabrika ayari: irigi B+
: yari: girisi (LD)
ok f;)i?iI;s;yonlu P2 Cok hizh girig B-
Cok fonksiyonlu P3 (Hiz-L,M,H) Enkoder _
giris 3 Sinyal I:
Ortak Terminal CM cikis! FBB
12~15v DC
iri VCC
Potansiyometre o ESIig(sjer
Hiz sinyali icin glc¢ .
1 kohm,1/2wW A K = sinyal toprak
Q wr kaynag +5V DC input +5V
(+12V 10mA) P
Hiz sinyal girisi
>C) Vi 0- 10V(y1k3hr§) 30A Gerilimi
N\ _ Enkoder
\b C) | Hiz sinyal girisi 30C pzelligine gore
4 - 20mA (250 ohm) 30B +5V 0V VCC uygulayin
Harici Gug
s ici
\) c VRVL I igin AXA Kayna g1
ortak terminal
Hiz sinyal girisi *2 AXC
Giris gucu
AC110~220V
50/60Hz
Not) 1. @ :Anadevre O : Kontrol devresi

2. Ug tip Harici hiz sinyal girisi mevcuttur
(V, I, V+l, Daha fazla detay icin Parametre listesi ve tanimina bakin)
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7.2.2 Terminal Yapilandirmasi (toplam 14 pin)

7.2.3 Terminal Tanimi

[aoc|Boc| A+ | A- | B+ | B- |FBA|FBB[GND[GND] +5v | +5v | vee | vece |

Bélim Terminal isim Tanim
0C Tip AOC A Sinyal Girig Terminali ~ |OC (Open kollektdr) Tip Enkoderin A sinyal baglantisini yapar.
Enkoder BOC B Sinyal Giris Terminali  |OC (Open kollektér) Tip Enkoderin B sinyal baglantisini yapar.
Sinyal A+ A+ Sinyal Girig Terminali  |OC (Open kollektdr) Tip Enkoderin A+ sinyal baglantisini yapar.
Girisi D Ti A- A- Sinyal Giris Terminali  |OC (Open kollektér) Tip Enkoderin A- sinyal badlantisini yapar.
P B+ B+ Sinyal Giris Terminali  |OC (Open kollektér) Tip Enkoderin B+ sinyal baglantisini yapar.
B- B- Sinyal Giris Terminali  |OC (Open kollektér) Tip Enkoderin B- sinyal baglantisini yapar.
Sinyal Enkoder FBA Enkoder A Sinyal Cikisi  |Enkoderden alinan A sinyalini ¢ikartir.
Cikisi | Sinyal Gikisi FBB Enkoder B Sinyal Cikisi  |Enkoderden alinan B sinyalini ikartrr.
45V +5V DC Girig Terminali  |Enkodere +5V DC gug ¢ikisi saglar.
(Hat Stirticd Tipi igin) (5V DC, Asgari 0.5A)
Harici Gli¢ Kaynagindan . . "
Gilg Kaynak Girii Enkodere +12 - 15V DC Enlmder kaynak gerilimi, Kodlayici tanimina gére uygun gerilim
vee Girig/Cikis Terminali saglayin.
12 to 15V DC, Asgari 0.5A
(Acik Toplayici Tip icin) (+2to sga )
GND Toprak Terminali Giic kaynagi ve enkoder sinyali igin Toprak.

7.24  AIt-B Karti icin Parametreler

Kod Parametre Tanimi Kod Parametre Tanimi
EXT-01 |Alt Kart Tip Gésterge EXT-21  |Sinyal Girig Ayarlama
EXT-14 |Sinyal Giris icin Kullanim EXT-22 |P-Kazanci
EXT-15 |Sinyal Giris Segimi EXT-23 |I- Kazanci
EXT-16 |Kodlayici Sinyal Numarasi EXT-24 |Kayma Frekansi
EXT-17 [Filtre Zaman Sabiti EXT-25 |(Sensorll) Vektér_SPD icin P-Kazanci
EXT-18 EXT-26  |(Sensorll) Vektér_SPD icin I-Kazanci
EXT-19 |Sinyal Giris Ayarlama EXT-27 |ileri Tork Siniri
EXT-20 EXT-28 |Ters Tork Siniri
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1. LD (Line Drive) enkoder _ile

Alt-B kartl

3faz

AC =0
giri si
—0 0O

ILERI Calisma/Durma
TERS Calisma/Durma
Acil durma

Hata sifirlama

JOG
Cok fonksiyonlu

iris 1

Cok fonks?yonlu
giris 2

Cok fonksiyonlu
giris 3

Ortak Terminal

Potansiyometre
1 kohm, 1/2W

®

Not) 1. ®: Ana devre,

RX

BX
RST
JOG
P1
P2
P3

CM

VR

V1

5G

u
\Y,
w
FM Enkoder
24V 5G
AOC
C BOC
PC icinden
azami akim: A+
5mA Enkoder
sinyal A-
LD) girisi
(LD) giris B+
Sub-B
.
G/C-12~14: Enkoder EBA
Fabrika ayart: sinyal
Cok hizl giris cikisi FBB
(Hiz-L, M, H)
Enkoder GND
sinyal
toprak GND
Enkodere +5V
+5V glg
cikis! 45V Ekran
VCC
vVCC
Hiz sinyali icin gu¢

kaynagi

+12V 10mA 30A
Hiz sinyal girisi 30C
0~10V(1 kohm)

Hiz sinyal girisi 30B
4~20mA (2500hm) AXA

(VR, V1, l icin ortak) AXC

O: Kontrol devresi.

2. Harici hiz sinyali: V1, I, V1+I (Parametre listesine bakin)
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2. OC (Acik Kollektdr)enkoder ile

Alt - B karti
NFC
-0 | O—=0O R
3 faz
AC =0 | O—O S
girisi
—0O 00O T

ILERI Calisma/Durma

24V

FM

5G

Enkoder

-

PC icinden
TERS Calisma/Durma RX azami akim
Acil durma BX : SmA
Hata sifirlama RST
JOG JOG
Cok fonksiyonlu
giris 1 P1 1/0-12~14 :
Cok fonksiyonlu P Factory setting:
giris 2 Multi-speed input
Cok fonksiyoniu P3 (Speed-L, M, H)
giris 3
Ortak Terminal CM

Enkoder sinyal
girisi
(GC)

Alt-B

Enkoder
sinyal
cikisi

Enkoder
sinyal toprak

12~15VvV DC
giris/cikis terminali

GND

+5V

+5V

VvCC

VCC

Harici Gug
Kayna gl

Potansiyometre
1 kohm, 1/2W Hiz sinyali icin giig
VR kaynagi
+12V 10mA 30A
Vi Hiz sinyal girisi
0~10V(1 kohm) 30C
o\ | Hiz sinyal girigi 308
N 4~20mA (2500hm)
5G (VR, V1, ligin ortak)
AXC

Not) 1. @ : Ana devre,

O : Kontrol devresi

2. Harici hiz komutu: V1, I, ve V1+| (Fonksiyon listesine bakin)
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7.3 Alt-C Karti (Ayiriimis)

7.3.1  Kart Yapilandirmasi

NFB

ILERI Calisma/Durma

TERS Calisma/Durma
Acil fren

Hata sifirlama

JOG

Cok fonksiyonlu giris 1
Cok fonksiyonlu giris 2
Cok fonksiyonlu giris 3

Ortak Terminal

3P
230/460 V
50/60 HZ

Potansiyometre
1kohm, 1/2W

)

&

O

Hiz sinyal girisi ™3

Not) 1. @ :Anadevre

O

\Y
R

)Vl
DA

5

24V FM . Cikis frek
5 analog metre
G () (0-10V, 1mA)
VR
Potansiyometre
PC icinden v2 1lkohm, 1/2W
azami akim: N
5mA At-c  ©

Fabrika ayari:
Cok hizl giris
(Hiz-L,M,H)

Hiz sinyali igin glic
kaynagi

(+12V 10mA)
Hiz sinyal girigi
0- 10V(1 kohm)

Hiz sinyal girisi
4 - 20mA (250 ohm)

VR,V1, ligin
ortak terminal

Analog metre ¢ikigl 1

Kart
(0-10V, 1mA)
Analog metre ¢ikigi 2
(0-10V, 1mA)
_ XCEL-L
Cok fonkS|yor_1|_u XCEL-
giris M
XCEL-H
O;l)<efn Kkol!ektiljr P4-6 icin ortak
COK Tonksiyoniu i
oikis (25, terminal
50mA ‘den az)
q FDT-1
| Q1 i¢in ortak
terminal

30A —O O

Hata ¢ikis rolesi
30C AC 250V, 1A ‘den disuk
DC 30V, 1A ‘den dusuk
308 —Q o0
- Cok fonksiyonlu gikis
AXA —O rolesi
AC 250V, 1A ‘den diusik
AXC

DC 30V, 1A ‘den dugiik
Fabrika ayari:'Calisma’

O : Kontrol devresi

2. Cikis gerilimi 12V ‘a kadar ayarlanabilir
3. Ug tip Harici hiz sinyal girisi mevcuttur
(V, 1, V+l, Daha fazla detay icin Parametre listesi ve tanimina bakin)
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7.3.2 Terminal Yapilandirma
+24V DC
I I
[ Y N B
vl | vl | s 24V
% !—H_ Ground
1
[ o1 |[ExTc|Nc | Pa | P5 | Ps |cM]| Ne [ehD| v2 [ami]|am2]| vr |GND)
7.3.3  Terminal Tanimi
Boliim Terminal Isim Tanim
Kontak Girisi P4, P5, P6 Cok Fonksiyonlu Giris  |P1, P2, P3 (1/0-12 ~ 1/0-14) artinlmis fonksiyonu olarak kullanilir.
? CM Ortak Terminal P4, P5, P6 icin Ortak Terminal
" VR V2icin Gug kaynadi  |V2 (+12V, 10mA) icin DC gerilim ¢ikis terminali
3(_% Analog Frekans referansi veya gecersizlestirme icin Analog gerilim veya
Frekans V2 Analog Gerilim Girisi  |akim giris terminali. (0 ~ 10V DC, 4 ~ 20mA)
Referansi Jumper pin (J1) baglantisini yapmak akim girisini secer.
5G Ortak Terminal VR ve V2 icin Ortak Terminal
AM1 Analog Metre 1 Cikis Frekansi, Gikis Akimi, Cikis Gerilimi, DC bara Geriliminden
Analog Gerilim birisini gdzlemlemek i¢in kullanilir
@ g Serl AM2 Analog Metre 2 |5 _ 10v DC analog cikis, 1mA)
o GND Ortak Terminal LM icin Ortak Terminal
Acik Toplayici Q1 Cok Fonksiyonlu Cikis  |AXA, AXC (I/O-44) artiriimis fonksiyonu olarak kullanilir
Cikis! EXTG Harici Ortak Terminal  |Q1 i¢in Ortak Terminal
NC Kullaniimaz
7.3.4  Alt-C Karti icin parametreler
Kod Parametre Tanimi Kod Parametre Tanimi
EXT-01 |Alt Kart Tip Gésterge EXT-09 |Analog Gerilim Giris Sinyal (V2) Ayarlama
EXT-02 EXT-10
EXT-03 |Cok Fonksiyonlu Giris Terminal (P4, P4, P6) tanimla EXT-30 |Cok Fonksiyonlu Cikis Terminal (Q1) tanimla
EXT-04 EXT-40
EXT-05 |V2 Mod Segimi EXT-41
AM1, AM2 Ayarl
EXT-06 |V2 Giris Sinyali icin Filtre Zaman Sabit EXT-43 yariama
EXT-07 EXT-43
EXT-08 Analog Gerilim Giris Sinyal (V2) Ayarlama
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7.4 Haberlegme secenek kartlari
7.41  F-Net (LS GLOFA PLC ile Haberlesme icin gereklidir)

IEC/ISA FieldBus temelli Agik ag sistem protokolU

< Ozellik

Topoloji: Dogrusal Bus Topolojisi

Bant Yontemi: Baseband

Protokol: Fnet Protokoli

Media (Ortam) Erisim Yéntemi: Token
Saricl baglantisi: Fiber optic

DUgum sayisi: 64 digum/Bus ‘a kadar
Azami Data iletim boyutu: 256byte

Baud hizi: 1Mbps

iletim mesafesi: Azami 750m

Hata kontrol: CRC-16

Kodlama ydntemi: Menchester Biphase-L
istasyon: 0 — 63 (Tus takimi araciligiyla ayarlama. Dip-switch saglanmamaktadir)

7.4.2 Device-Net (Field bus)

< Ozellikler

Topoloji: Dogrusal Bus Topolojisi

Bant Yontemi: Baseband

Protokol: DeviceNet Protokol

Media (Ortam) Erisim Yéntemi: CSMA/CD-NBA

(Tetikleme Algilama Coklu Erisim / Carpisma Algilama — Tahribatsiz Bit sirasiyla karar verme)
Sirlcl baglantisi: 5-telli Kablo (Burgulu Cift)

DUgum sayisi: Azami 64 digum/Bus

Azami Data iletim boyutu: Azami 8 byte (64bit)

Veri hizlar ve Azami Kablo uzunlugu (kalinlik): 125kbps (500m/1640ft), 250kbps (250m/820ft), 500kbps
(100m/328ft)

< Ozellik
e Cihaz tipi: AC Strucusu
e Haberlesme kontrol ydntemi:
@  Acik Esitler arasi Mesajlagma
2 Master/Scanner (Onceden tanimlanmis M/S Baglantisi)
@ 1/0 Slave Mesajlasmast: Polling Baglantisi
Baud hizi: 125kbps, 250kbps, 500kbps
Kaynak gerilimi: 11 - 25V
Hatali Digim Kurtarma
Istasyon: 0 - 63 (Tus takimi araciligiyla ayarlama, Dip-switch saglanmamaktadir)
Cikis Birlestirme Omegi: 20, 21(100, 101 saticiya 6zel)
Giris Birlestirme Ornegi: 70, 71(110, 111 saticiya 6zel)
Acik Tarz Baglanti
Arayliz: DPRAM
EDS dosyalarini destekler

* Detaylar icin haberlesme segenek kilavuzlarina bakin.
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743

RS485 & MODBUS-RTU Haberlesmesi

Performans Ozellii]
Kategori Ozellik
Haberlesme Yontemi RS485 (RS232-485 Donlistiirticli)
iletim Biimi Bus ydntemi Coklu Baglanti Sistemi
Uygulanabilir Stirlicu SV-iS5 serisi
Dénstarici RS232 techizatli Dénistirici
Baglanabilen Siirlici sayisi 31, Azami

iletim Mesafesi

Azami 1200m (700m dahilinde arzu edilir)

Donanim Ozelligi]

Kategori Ozellik
Kurulum Secenek baglantisi (CN2) kullanarak Kontrol Karti izerinde kurun
Giig Kontrol Karti Stiriici tarafindan glic verilir

Kaynagl | Haberlesme Karti

Kontrol Kart Giicli (Ayinimis Gilig) tarafindan glic verilir

Haberlesme Ozelligi]

Kategori

Ozellik

Haberlesme Hizi

19200/9600/4800/2400/19200 bps Kullanici Secimli

Kontrol Yordami

Asenkron Haberlesme Sistemi

Haberlesme Sistemi

Half duplex (Yari cift yénli) sistem

Karakter Sistemi ASCII (8 bit)
Durma Bit Uzunlugu 1 bit
Hata Kontrol (CRC16) 2 byte
Parity Kontrol Yok
7.44  12Bit Binary (DI) Girig
Kategori Ozellik
BIT Dijital 12Bit girig
Haberlesme Secenek baglantisi (CN2) kullanarak Suriicii Kontrol Karti iizerinde kurun
Gig Kontrol Karti Sirlicl tarafindan gug verilir

Kaynagi | 24V Giig

Baglanti kullanilarak Siricli 24V tarafindan gi¢ verilir

7.45 Secenek Karti Kurma

Secenek kartini Kontrol kartina CN2 Baglantisi kullanarak baglayin.

Secenek karti Kontrol karti

Baglanti

Takma f— | CN2
kutuplari \\b
rO 00000000
0000000000000
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7.5 Tus takimi

iS5 serisi uygunluk icin iki tir tus takimina sahiptir.

751  LCD Tus takimi

(Agirlik: 140g, Birim: mm)

(e A

LC—-200

[ | [7roe | (=] m
SHIFT

L& ]lv ][]
O o &)

STOP
[eev [ ]] rvr ]

130
124
120

79 23.34

752 7-Segment Tus takimi

(Agirlik: 110g, Birim: mm)

(o) A

130
124
120

O O Q
PRQOG STOP
I ENT I |RESETI I RUN I
79 23.34
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7.5.3  RS485 Haberlesme
Seri arayiiz RS485 baglantisi araciligiyla stricinin ¢alismasini, yapilandirmasini ve gézlemlenmesini destekler.

1) Terminal blok yapilandirmasi

P N G S T1 T2

2) Terminal Tanimi

Terminal ismi Tanim
Kart Uzerindeki sonlandirma direncini baglamak igin
T1,T2 N
terminali kisa devre yapin
S KALKAN
G RS485 icin Gug topraklama terminali
P RS485 sinyalini baglayin - Yiksek
RS 485 icin Sinyal giris/cikis terminali
N RS485 sinyalini baglayin - Diistik

RS 485 icin Referans terminali

7.5.4 Uzatma kablosu

Siparis Numarasl Tanim
051050025 Uzatma kablo - 2m
051050026 Uzatma kablo - 3m
051050027 Uzatma kablo - 5m
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7.6 DB Direncleri

1) Dahili DB Direnci

3.7kW ‘a kadar SV-iS5 siiriiciler fabrika kurulumu olarak Gii¢ yi§ininda dahili DB direncine sahiptir. Unite stirekli
calismada kullanildiginda veya motor degeri 3.7kW Uzerinde oldugunda harici DB direng (Segimli) takimi kurmak
onemle tavsiye olunur.

Gerilim Uygulanan motor Calisma hizi Dahili DB direnci
kapasitesi (kW/HP) (%ED/Sirekli Frenleme Zamani) (Frenleme Torku: 100%)
0.75/1 3%/ 5 San 200 ohm, 100W
0

200V Sini 1.5/2 3% /5 San 100 ohm, 100W
22/3 2%/5 San 60 ohm, 100W

37/5 2%/5 San 40 ohm, 100W

0.75/1 3% /5 San 900 ohm, 100W

1.5/2 3%/5 San 450 ohm, 100W

400V Sinif

" 22/3 2% /5 San 300 ohm, 100W

37/5 2%/5 San 200 ohm, 100W
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2) DB Direnci (Harici Kurulum icin, Opsiyonel)

7.5kW altinda degerler icin DB transistor dahilidir. Gerekli ise harici DB direnci kurun. Ancak, 11kW (izeri degerler
icin DB transistor saglanmamaktadir, hem harici DB tnitesi hem de DB direnci kurmak gereklidir. Daha fazla detay
icin agagidaki tabloya bakin (ED: 5%, Siirekli Frenleme Zamani: 15 san). s etkinlestir (%ED) 10% ‘a artirilirsa iki
kat Watt degerine sahip harici DB direnci kullanin.

Uygulanan Calisma hiz 100 % Frenleme Torku 150% Frenleme Torku
motor W
apastesi | (1S fohm] W] Ti fohm] W] Ti
(W / HP) Frenleme Zamani) p p
0.75/1 5% /15 San 200 100 TiP 1 150 150 TiP 1
15/2 5% /15 San 100 200 TiP 1 60 300 TiP 1
22/3 5% /15 San 60 300 TiP 1 50 400 TiP 1
3.7/5 5% /15 San 40 500 TiP2 33 600 TiP2
55/75 5% /15 San 30 700 TiP3 20 800 TIP3
2 75 /10 5% /15 San 20 1000 TIP3 15 1200 TIP3
?) 11/15 5% /15 San 15 1400 TIP3 10 2400 TIP3
v 15/20 5% /15 San 11 2000 T!P 3 8 2400 T!P 3
18.5/25 5% /15 San 9 2400 TIP3 5 3600 TIP3
22/30 5%/15 San 8 2800 TiP3 5 3600 TiP3
30/40 10% /6 San 4.2 6400
37/50 10%/6 San 4.2 6400
45/60 10% /6 San 2.8 9600
55/75 10% /6 San 2.8 9600 - - - -
0.75/1 5% /15 San 900 100 TiP 1 600 150 TiP 1
15/2 5% /15 San 450 200 TiP 1 300 300 TiP 1
22/3 5% /15 San 300 300 TiP 1 200 400 TiP 1
3.7/5 5% /15 San 200 500 TiP2 130 600 TiP2
55/75 5% /15 San 120 700 TiP3 85 1000 TIP3
75/10 5% /15 San 90 1000 TiP3 60 1200 TIP3
4 11/15 5% /15 San 60 1400 TiP3 40 2000 TiP 3
g 15/20 5% /15 San 45 2000 TiP3 30 2400 TIP3
v 18.5/25 5% /15 San 35 2400 T!P 3 20 3600 T!P 3
22/30 5% /15 San 30 2800 TIP3 20 3600 TIP3
30/40 10% /6 San 16.9 6400
37/50 10% /6 San 16.9 6400
45/60 10%/6 San 11.4 9600
55/75 10% /6 San 11.4 9600
75/100 10%/6 San 8.4 12800
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Bolum 7 - Secenekler

3) DB Diren¢ Kablolama
Kablolamada DB direncini mimk{n oldugunca KISA baglayin.

» 1-5HP Sirtici i¢in DB direng kablolama

o DB Direnci

Siirlicti ve DB direnci arasinda azami
mesafe : 5m

Analog frek
clkigl 2
(0-10V)

o)
m
<

©
=8

@
=
o
f e
S
S

PC icinden
Azami Akim:
5mA

DB direnc terminali Terminal tanimi
B1, B2 DB direncini Siriici terminali B1, B2 ‘ye baglayin.
DB direnci ile birlikte saglanan 1sil sensorler.
Normalde (ortam sicakhigi) P1 ACIK (TH1-TH2 Kisa devre) ‘tir ve asiri 1sinma
durumunda P1 KAPALI (TH1-TH2 Agik) ‘dir. Isil sensdrti ¢ok fonksiyonlu girislerden
(P1, P2 veya P3, I/O 12-14 ayari: Harici Hata-B) birisine baglayin.

TH1, TH2
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Bolim 7 - Secenekler

 7.5-10HP Sirucu icin DB direng kablolama

O ®
TH1 TH2

Bl B2

DB Diren¢

Siriici ve DB direnci
arasinda azami mesafe : 5m

Analog frek
clkis 2

FW

|w)

Galigtir / Durdur

RX PC icinden Azami
Akim: 5mA

RE

<

(Calistir / Durdur

BX
RST

JOG

P1  Cok Fonksiyonlu girig terminali
P2 (1/0-12 Ayari: Harici Hata-B)

Acil Durma

Hata Sifirlama

Jog

DB direng terminali Terminal tanimi
B1, B2 DB direncini Siirlicu terminali B1, B2 ‘ye baglayin.
DB direnci ile birlikte saglanan isil sensérler.
Normalde (ortam sicakhd) P1 ACIK (TH1-TH2 Kisa devre) ‘tir ve asiri 1sinma
durumunda P1 KAPALI (TH1-TH2 Agik) ‘dir. Isil sensori cok fonksiyonlu girislerden
(P1, P2 veya P3, I/0 12-14 ayari: Harici Hata-B) birisine baglayin.

TH1, TH2
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Bolum 7 - Secenekler

« 15~30HP Dahili DB Unite Siriiciisii icin DB direng kablolamasi

= DB Direnci
B 1 BZ Siirticti ve DB direnci arasinda azami
mesafe : 5m
o
P1 Bl B2
R U
S V
T W
® G

Analog frek

cikis 2
(0-10v)

FW

|w]

Galigtir / Durdur

PC icinden Azami
RX™ axm: 5maA

BX
RST
JOG

P1  Cok Fonksiyonlu giris terminali
P2 (I/0O-12 Ayari: Harici Hata-B)

RH

<

Calistir / Durdur

Hata Sifirlama

Jog

P3
CM

DB direng terminali Terminal tanimi
B1, B2 DB direncini Siirlicil terminali B1, B2 ‘ye baglayin.
DB direnci ile birlikte saglanan isil sensérler.
Normalde (ortam sicakhidi) P1 ACIK (TH1-TH2 Kisa devre) ‘tir ve asiri 1sinma
durumunda P1 KAPALI (TH1-TH2 Agik) ‘dir. Isil sensdrti ¢ok fonksiyonlu girislerden
(P1, P2 veya P3, I/0 12-14 ayari: Harici Hata-B) birisine baglayin.

TH1, TH2
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Bolim 7 - Secenekler

« 15-100 HP Siiriicti igin DB Direng/Unite kablolamas|

DB Direnci DB Unitesi
B2 G
L lB1 NG -
P& P2 aras azami P N&N arasi azami mesafe: 5m
mesafe: 5m Kablolar Burgulu olmalidir.
P N
R U
V
T W
—. G 24V Analog frek
cikis 2
— (0-10v)
+
FWO Calistir / Durdur ; FM (
PC iginden Azami
HEV Caligtir / Durdur RX A 5mA
BX
Hata Sifilama RST CM C)
Jog JOG

P1 Cok Fonksiyonlu girig terminali

P2 (1/0-12 Ayari: Harici Hata-B)
P3
CM

DB direng terminali Terminal tanimi
B1, B2 DB Direncini DBU terminali P/B1, B2 ‘ye baglayin.
DB direnci ile birlikte saglanan 1sil sensérler.
THY TH? Normalde (ortam sicakhd) P1 ACIK (TH1-TH2 Kisa devre) ‘tir ve asiri 1sinma
’ durumunda P1 KAPALI (TH1-TH2 Agik) ‘dir. Isil sensorl ¢ok fonksiyonlu girislerden
(P1, P2 veya P3, I/O 12-14 ayari: Harici Hata-B) birisine baglayin.

* DBU igin, 7.7 DB Unitesine bakin.
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Bolum 7 - Secenekler

4) DB Direng Boyutlari
o - . : Boyutlar [mm]

DB Direnci Slirlici Modeli Tip W H D A B c
BR0400W150J SV 0081S5-2 1 64 412 40 400 6.3
BR0400W060J SV 0151S85-2 1 64 412 40 400 6.3
BR0400W050J SV 022155-2 1 64 412 40 - 400 6.3
BR0600W033J SV 037155-2 2 128 390 43 64 370 5
BR0800W020J SV 055155-2 3 220 345 93 140 330 7.8
BR1200W015J SV 0751585-2 3 220 345 93 140 330 7.8
BR2400W010J SV 1101S5-2 3 220 445 93 140 430 7.8
BR2400W008J SV 150185-2 3 220 445 93 140 430 7.8
BR3600W005J SV 185155-2 3 220 445 165 140 430 7.8
BR3600W005J SV 220155-2 3 220 445 165 140 430 7.8
BR0400W600J SV 0081S5-4 1 64 412 40 400 6.3
BR0400W300J SV 0151S5-4 1 64 412 40 400 6.3
BR0400W200J SV 022155-4 1 64 412 40 - 400 6.3
BR0600W130J SV 0371S5-4 2 128 390 43 64 370 5
BR1000W085J SV 055155-4 3 220 345 93 140 330 7.8
BR1200W060J SV 0751S5-4 3 220 345 93 140 330 7.8
BR2000W040J SV 1101S5-4 3 220 445 93 140 430 7.8
BR2400W030J SV 1501S5-4 3 220 445 93 140 430 7.8
BR3600W020J SV 185155-4 3 220 445 165 140 430 7.8
BR3600W020J SV 2201S5-4 3 220 445 165 140 430 7.8

*Tip 1 (Azami 400 Watt)

(@)

i

:

X)THERMAL SENSE

200 £ 5
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* Tip 2 (Azami 600 Watt)

A

A 4

€]

l
AT

|

S| |8 |@ (e

OPpEnWisd g

o[[o[e[[e

o

VAN

*Tip 3

[T

2el
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7.7 DB (Dinamik Fren) Unitesi

1) DBU modelleri

L lanabilir mot .
v Siiriicii Uygu ana? ! |r motor DB Unitesi Boyutlar
degeri
200V 11~15kW SV150DBU-2 Grup 1.
200V 18.5 ~ 22 kW SV220DBU-2 4) Boyutlar ‘a bakin.
200V 30 ~ 37 kW SV370DBU-2 Grup 2.
200V 45 ~ 55 kW SV550DBU-2 4) Boyutlar ‘a bakin.
UL olmayan
; 400V 11~15kW SV150DBU-4 Group 1.
P 400V 18.5 ~ 22 kW SV220DBU-4 4) Boyutlar ‘a bakin.
400V 30 ~ 37 kW SV370DBU-4 Grup 2
400V 45 - 55 kW SV550DBU-4 up &
4) Boyutlar ‘a bakin.
400V 75 kW SV750DBU-4
200V 11~15kW SV150DBU-2U
200V 18.5 ~ 22 kW SV220DBU-2 U
200V 30 ~ 37 kW SV370DBU-2 U
200V 45 ~ 55 kW SV550DBU-2 U Grup 3
UL Tip 400V 11~ 15 kKW SV150DBU-4 U up <
4) Boyutlar ‘a bakin.
400V 18.5 ~ 22 kW SV220DBU-4 U
400V 30 ~ 37 kW SV370DBU-4 U
400V 45 ~ 55 kW SV550DBU-4 U
400V 75 kW SV750DBU-4 U

2) Terminal yapilandirma

- Grup 1: CcuTonl G|B2|BI|N]|]P
- Grup 2: G| N | B2|PBi
- Grup 3: P N G |B1 | B2
Terminal Tanim
G Topraklama terminali
B2 DB Direng terminali B2 ‘ye baglayin
B1 DB Direng terminali B1 ‘e baglayin
N Siriicd terminali N ‘ye baglayin
P Stirlicd terminali P ‘ye baglayin
CM Terminal OH i¢in Ortak
OH* Asiri Isinma Hata Cikis Terminali
(Acik Toplayici ¢ikisi: 20mA, 27V DC)
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3) 15-100 HP Siirticti igin DB Direng/Unite kablolamas|

DB Direnci DB Unitesi
P & P2 aras| Kisa P N &N arasI azami mesafe: 5m
azami mesafe: Sm  yayre Kablolar Burgulu olmalidir.
_. G 24V Analog frek
clkis 2
e — (0-10V)
+
FWO Calistir / Durdur ; FM (
PC icinden Azami
HEV Caligtir / Durdur RX Al EmA
Acil durma BX
Hata sififlama RST 56 (J
Jog JOG
P1 Cok Fonksiyonlu gitis terminali

P2 (1/0-12 Ayari: Harici Hata-B)

P3
CM
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4) Boyutlar
o Grup 1
4—-M5 Mounting
® ® B
Dynamic Braking Unit
0| N
© 2 =
0 o) 0
OHT POWER RUN
LS
® ®
| Ay
le}
12.5 125 \12.5 o 68.5
[ [
150
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o Grup 2

&

@ RESET
QO romer

O or
QO o

'ﬁ _H_m‘_

-m 5.5
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o Grup 3:

4-MS Mounting

80
(% | -
Dynamic Braking Unit
WIRING POWER

o O O O

. o3
v e OHT o
.
— - or
& ~ ¢
| 4 f— —+
ip)
80
123 130
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(5) LED ‘leri takma

* Grup 1

O O O
OHT POWER RUN

* Grup 2

* Grup 3

LED Tanim
OHT Sogutucu asiri i1sindiginda ve seviye ayar sinirini gegtiginde,
(YESIL, SOL) asiri 1sinma korumasi etkinlesir ve DBU sinyali kapandiktan
’ sonra OHT LED ‘i ACIK hale gelir.
POWER Stirlicd glict AGIK hale gelince GUC LED ‘i AGIK hale gelir
(KIRMIZI) ctinkii normal olarak sirtictiye baglidir.
RUN | DBU motor geri besleme enerjisi ile normal sekilde galigiyorken
(YESIL, SAG) | CALISMA LED ‘i yanip soner.
LED Tanim
RESET OCT HATASI durumundan kurtulmak icin bu diigmeye basin.
Buna basmak OCT LED i kapatir.
POWER Siirticti glicti ACIK hale gelince GUG LED ‘i ACIK hale gelir
(YESIL) clinkii normal olarak sirtictiye bagldir.
i DBU motor geri besleme enerijisi ile normal sekilde caligiyorken
RUN (YESIL) . .
CALISMA LED fi yanip soéner.
OHT Sogutucu asiri |smd|g|nd§ ve geviye ayar sinirni gectiginde,
(KIRMIZI) asiri Isinma koruma3| etkinlesir ve DBU sinyali kapandiktan
sonra OHT LED ‘i ACIK hale gelir.
ocT Asir gk|m hata sinya]i. iGBT ‘ye agiri akim akt@mda koruma
(KIRMIZI) for;kswonu calisma sinyalini kapatir ve OCT LED ‘i ACIK hale
gelir.
LED Tanim
POWER Sirticti glict ACIK hale gelince GUC LED ‘i ACIK hale gelir
(KIRMIZI) ¢linkli normal olarak stirlicliye baglidir.
RUN DBU motor geri besleme enerijisi ile normal sekilde caligiyorken
(YESIL) CALISMA LED ‘i yanip soner.
OHT Sogutucu asiri |smd|g|nd§ ve geviye ayar sinirni gectiginde,
(KIRMIZI) asiri 1Isinma koruma3| etkinlesir ve DBU sinyali kapandiktan
sonra OHT LED ‘i ACIK hale gelir.
ocT Asir akim hata sinyali. iGBT ‘ye asir akim aktiginda koruma
(KIRMIZI) for;ksiyonu calisma sinyalini kapatir ve OCT LED ‘i ACIK hale
gelir.
FOT Frenleme esnasinda agir akimi kapatmak icin sigorta
(KIRMIZI) acildiginda FOT LED i ACIK hale gelir.
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BOLUM 8 - SORUN GIDERME & BAKIM

8.1 Anza Gostergesi
Ariza olustugunda, suricl ¢ikisini kapatir ve DRV-07 ‘de ariza durumunu gériintuler. Ariza anindaki ¢alisma durumu
ile son 5 arniza FU2-01 ile FU2-05 arasinda kaydedilir.

Tus takimi Gostergesi Koruyucu
) Tanim
LCD 7-Segment|  Fonksiyon
Over Current 1 oc1 Asin Akim Koruma Stirlicd ¢ikis akimi sdriicti nominal akiminin 200% ‘Unden daha fazla aktiginda

stiriict ¢ikisini kapatir.

Toprak arizasi olustugunda ve toprak ariza akimi siriici dahili ayar degerinden

Toprak Ariza  |daha fazla oldugunda stirlicti ¢ikisini kapatir. Disik toprak ariza direncine
Ground Fault GF N b . N
Koruma bagli olarak toprak arizasi olustugunda asiri akim hata fonksiyonu sirtictiyi
koruyabilir.
Motor yavasladiginda veya geri besleme yiikiine bagl olarak geri besleme
Asiri gerilim  |enerjisi geri sUriiciye aktiginda ana devre DC gerilimi nominal degerden daha
Over Voltage ov S A " AR
koruma fazla yukselirse strici ¢ikisini kapatir. Bu ariza glic kaynagi sisteminde
olusturulan asiri gerilime bagh olarak ta olugabilir.
Akim Sinir Sirtict ¢ikis akimi akim sinir zamanindan (S/W) daha uzun stire sirticl
Over Load OLT Koruma . ) PR
- nominal akiminin 180% ‘inde akarsa strlct ¢ikisini kapatir.
(Asin yiik Koruma)
Fuse Open FUSE Sigorta Acik Ana devre IGBT ‘de harhangi hatali bir dlurum.oldugunda strlici kablolamay!
kisa devre akim hasarlarindan korumak icin sigortay! acarak ¢ikisini kapatir.
Sodutucy Asir Sogutucu hasar gdrmis sogutucu fandan veya sogutucu fandaki yabanci
Over Heat OH ?smmasf cisimden dolayi asiri 1sinirsa, surtici sogutucu sicakligini algilayarak ¢ikisini
kapatir.
Stirlicinln dahili elektronik i1s1 elemani motorun asiri isindigini algilar. Motor
asin yiklenirse siirlicu ¢ikisi kapatir. Siirlicti ok kutuplu motoru veya birden
E-Thermal ETH Elektronik Is1  [fazla motoru kontrol ederken motoru koruyamaz, bundan dolay! her motor igin
1! réleleri veya diger 1s1 koruyucu cihazlari degerlendirmeye alin.
Asiri yik kapasitesi: 1 dak icin 150%
External-A EXTA Harici Ariza A Kullanicinin ¢ikisi harici ariza sinyali ile kapatmasi gerekirse bu fonksiyonu
kullanin. (Normal Acik Kontak)
External-B EXTB Harici Ariza B Kullanicinin ¢ikisi harici ariza sinyali ile kapatmasi gerekirse bu fonksiyonu
kullanin. (Normal Kapali Kontak)
Distik Gerilim  |Yetersiz torktan dolayi DC gerilimi algilama seviyesinin altinda ise veya striici
Low Voltage LV g e L
Koruma giris gerilimi disttigunde motor agiri 1sinirsa stiriicl ¢ikisini kapatir.
Over Current 2 0C2 IGBT Kisa devre |IGBT kisa devre veya bir ¢ikis kisa devresi olusursa siriici ¢ikisini kapatir.
Bir veya daha fazla ¢ikis (U, V, W) fazi acik oldugunda suriici ¢ikisini kapatir.
Phase Open PO Gikis Faz! agik Sirtict ¢ikis faz agikligini kontrol etmek icin ¢ikis akimini algilar.
BX Koruma Sirtict acil durmasi igin kullanilir. BX terminali agildiginda stirlic anlik olarak
BX BX . cikisi kapatir ve BX terminali kapatildiginda normal ¢aligmaya déner. Bu
(Anlik Kesilme) : o
fonksiyonu kullanirken tedbirli olun.
Option (*) OPT Secenek Arizas Sirtict dahili segeneginde ariza.
HW-Dia HW Stirlici Donanim [Sirtici kontrol devresinde hata olusursa hata sinyali ¢ikarilir. Bu ariza igin
g Arizasl Wdog hatasl, EEP hatasi ve ADC Avansi vardir.
COM Error Haberlesme - . P
CPU Etror Err Hatas! Siirticti tus takimi ile haberlesemediginde bu ariza gériintilenir.
LOP PL Frekans Referansi 1/0-48 [Fre.ka?s Rgferan3| kayboldugunda ¢alisma yéntemi] ayarina gore, (i¢
LOR RL kavboldudunda mod vardir: siirekli calisma, yavaslayarak durma ve serbest calisma,
LOV VL y g . |LOP: segenek frekans referansi kayboldugunda (DPRAM zaman bitisi)
calisma yéntemi | .. T
LOI IL gordntilenir
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Tus takimi Gostergesi Koruyucu
. Tanim
LCD 7-Segment|  Fonksiyon
LOX XL LOR: Segenek frekans referansi kayboldugunda gorintilenir (Haberlesme ag
arizasl)
LOV: V1’ analog frekans referansi kayboldugunda gruntilenir.
LOI: T analog frekans referansi kayboldugunda gérintilenir.
LOX: Alt-kart (V2, ENC) analog frekans referansi kayboldugunda gérintilenir.
I ... |SUriict ¢ikis akimi nominal seviyeden daha fazla aktiginda sirtict ¢ikisini
Inv. OLT IOLT | Strict Agin yOkU | oot (1 dakika igin 150%, 0.5 saniye icin 200%).
Sirtict sogutucu sicakhigini algilamak icin NC 1s1 sensori kullanir. Bu mesaj
NTC open NTC Is1 Sensdri Agildi [gdriintiilenirse 1s1 sensdr kablosu kesilmis olabilir. (Stirlic ¢calismaya devam
eder.)
Over Speed 0SPD Asirt hiz Bir motor azami hizinin 20 Hz (izerinde bir frekansta déndigiinde siriici
cikisini kapatir.
MC Eai MCE M/C Arizasi Giris giict uygulanmadiginda veya sirici igindeki M/C hatali calistiginda

gérintulenir.

Arizayi sifirlamak igin tusuna basin, RST-CM terminallerini kapatin veya giris glictini baglayin.
Problem devam ederse fabrikayla veya yerel dagitimcinizla iletisime gegin.
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8.2 Ariza Giderme

II:(; I::g;:; Sebep Coziim
1)Yik GD? ‘sine kiyasla Hizlanma/Yavaglama zamani ¢ok| 1) Hizlanma/Yavaslama zamanini artirin.
kisadir. 2) Sirticl kapasitesini artirin.
2) Yiik siirlici degerinden daha blyiktir. 3) Motor durduktan sonra ¢alistirin.
Asirt Akim 3) Motor serbest calistiginda siirlicti ¢ikisi agar. 4) Cikis kgblolamasml kontrol edin. .
Koruma 4) Cikis kisa devre veya toprak arizasi olusmustur. 5) Mevkamk fren Qallsmasln! kontrol edin.
5) Motor mekanik freni ¢ok siratli ¢aligiyor. 6) Sogutucu fani kontrol edin.
6) Arizali sogutma fanina bagli olarak ana devre bilesenleri
asir isinmistir. (Tedbir) Hatay! gidermeden 6nce sriicliyli calistirmak
IGBT ‘ye hasar verehilir.
Toprak Akimi|1) SUrici ¢ikis kablolamasinda toprak arizasi olusmustur. |1) Stirlict ¢ikis kablolamasini inceleyin.
Koruma 2) Motor yalitimi sicakliktan dolayi zarar gdrmistur. 2) Motoru degistirin.
Asirt Gerilim 1) Yikin GD? ’sine kiyasla hizianma zamani ¢ok kisadir. [1) Yavaglama zamanini artirin.
§Koruma 2) Cikista yikten geri besleme 2) Geri besleme direng segenegini kullanin.
3) Hat gerilimi yUksekir. 3) Gerilimi kontrol edin.
Akim Sinir -~ |1) Yiik striici degerinden daha biiy(iktir. 1) Motor ve slir(icil kapasitesini artirin.
Koruma 2) Yanlis strlicli kapasitesi secilmistir. 2) Dogru sUricl kapasitesi segin.
(Asinyik |3) Yanhs V/F sablonu ayarlanmistir. 3) Dogru V/F sablonu segin.
Koruma)

Sigorta Hasari

1) Asiri akim korumasinin asiri kullanimina bagl olarak
hasar gérmustir.

2) Motor asiri tahrik durumunda oldugunda anlik
yavaslamaya bagl olarak hasar gérmustir.

Sigortayi degistirin.
(Tedbir) Sigorta Acik Arizasi olustugunda IGBT bir ¢ok
sebepten dolay hasar gérir.

1)Sogutucu fan hasar gérmis veya yabanci cisim

1) Sodutucu fanlar degistirin ve/veya yabanci cisimi

4) Alt-B karti veya Kodlayici hatasi

Sogutucu Asirt |sikismigtir. bertaraf edin.
Isinmasi 2) Sogutucu sistemde ariztalar vardir. 2) Sogutucu icinde yabanci cisim kontrolu yapin.
3) Ortam sicakligr yiiksektir. 3) Ortam sicakligini 40 C altinda tutun.
1) Motor asiri isinmigtir. 1) YUk ve/veya calisma isini azaltin.
2) YUk surlcl dederinden daha biyiktar. 2) Suriict kapasitesini artirin.
. 3) ETH seviyesi ¢ok disiktir. 3) ETH seviyesini uygun bir seviyeye ayarlayin.
Elektronik s L ST o W
4) Yanlis sirlici kapasitesi segilmistir. 4) Dogru slrici kapasitesi segin.
5) Yanlis V/F sablonu ayarlanmistir. 5) Dogru V/F sablonu segin.
6) Dislk hizlarda cok uzun calistinimigtir. 6) Ayri glic kaynagina sahip olan sogutucu fan kurun.
Harici Ariza A | Harici Ariza olusmustur. Har.ic.i anza t.erminaline. pagh dgvredeki arizayl veya
harici ariza giris sebebini giderin.
Harici Aniza B | Harici Ariza olusmustur. Harigi anza ttlarminaline. pag“ dgvredeki arizayl veya
harici ariza girig sebebini giderin.
1) Hat gerilimi dligtktir. 1) Hat gerilimini kontrol edin.
Diisiik Gerilim 2) Hatta hat kapasitesinden daha biyik yik baglanmistir.  |2) Hat kapasitesini artirin.
(kaynak makinesi, ticari hatta yiiksek baglama akimli bir |3) Manyetik digmeyi degistirin.
Koruma y
motor baglanmistir)
3) Siiriicli giris tarafinda arizali manyetik diigme
1) Ust ve alt IGBT arasinda kisa devre olugmiustur. 1) IGBT ‘yi kontrol edin.
Asin Akim 2 2) Sirlicu ¢ikis tarafinda kisa devre olusmustur. 2) Sirlicu ¢ikis kablolamasini kontrol edin.
3) Yk GD? ‘sine kiyasla Hizlanma/Yavaglama zamani 3) Hizlanma zamanini artirin.
cok kisadir.
Cikis Fazi Agik 1) Cikista manyetik diigme kontagi arizali 1) Slricd ¢ikisinda manyetik diigmeyi kontrol edin.
2) Arizal ¢ikis kablolamasi 2) Cikis kablolamasini kontrol edin.
1) Kodlayici kablolama hatasi (A ve B kablolama 1) Siirticii ve enkoder kablolamasini kontrol edin.
degistiriimis) 2) EXT-14, 15, ve 16 parametre ayarini kontrol edin.
Asin Hiz 2) Kodlayici parametre ayari dogru degildir. 3) Suriicl ve enkoderi yenisi ile degistirin.
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Koruyucu
Fonksiyon

Sebep

Coziim

Donanim Arizasi

Wdog hatasi (CPU arizasi)
EEP hatasi (hafiza arizasi)
ADC Avans (akim geri besleme devre arizasi)

Siriciyu degistirin.

Haberlesme
Arizasi

1
2
3
1

| =

Siriich ve tus takimi arasinda arizali baglanti
2) Suriicti CPU hatali calismas|

1) Baglantiy kontrol edin.
2) Slrlclyl degistirin.

Hiz Referansi
kayboldugunda
calisma ydntemi

LOP (Secenekten referans kayb),
LOR (Uzak)

LOV (V1),

LOI (1),

LOX (Alt-V2, ENC)

Ariza sebebini bertaraf edin.

Siriich Asirt - |1) Yk srticl degerinden daha biyuktr. 1) Motor ve/veya slirlicl kapasitesini artirin.
yuku 2) Dogru olmayan siriici kapasitesi segilmistir. 2) Dogru siriici kapasitesi secin.
M/C Arizasi M/C dogru sekilde calismiyor. Sinyal verdikten sonra ¢alisma sinyalinin kapali

oldugunu kontrol edin.
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8.3 Sorun giderme

Durum

Kontrol Noktasi

Motor dénmiiyor.

1) Ana devre muayenesi:
= Girig (hat) gerilimi normalmidir? (Stricd igindeki LED yaniyor mu?)
= Motor dogru sekilde baglanmig mi?
2) Giris sinyal muayenesi:
=" Sirlclye ¢alisma sinyal girisini kontrol edin.
=" Sirlclye es zamanl ileri ve ters sinyal girisini kontrol edin.
=" Sirlclye komut frekans sinyalini kontrol edin.
3) Parametre ayar muayenesi:
= Ters énleme (FU1-03) fonksiyonu ayarlanmig mi?
= Kontrol modu (FU1-01) dogru olarak ayarlanmig mi?
= Komut frekansi 0 ‘a ayarlanmig mi?
4) Yk muayenesi:
= Yk ¢ok buyik mi veya motor sikismis mi? (Mekanik fren)
5) Diger:
= Tus takimi Gzerinde alarm gérintileniyor mu veya alarm LED ‘i yaniyor mu? (DURMA LED ‘i yanip
sbner)

Motor Zit Yénlerde
Doniyor.

- Cikis terminali U, V, W faz sirasi dogru mu?
=~ Baglangic sinyali (ileri/ters) dogru olarak baglanmis mi?

Dénls Hizi ve
Referansi
arasindaki fark ¢ok
biyuktar.

= Frekans referans sinyali dogru mu? (Giris sinyal seviyesini kontrol edin)
= Asagidaki parametre ayari dogru mu?

Alt sinir frekansi (FU1-24), Ust sinir frekansi (FU1-25), Analog Frekans Kazanci (I/0-1~10)
= Girig sinyal hatti harici guriltiden etkileniyor mu? (Koruyuculu kablo kullanin)

Sirlicl diizgin
olarak Hizlanmiyor

veya Yavaglamiyor.

= Hizlanma/yavaglama zamani ¢ok kisa bir zaman dilimine mi ayarlanmig?

= Yk ¢ok blyik mi?

= Tork Artig (FU1-27, 28) degerinin ¢ok ylksek olmasi dolayisiyla akim sinir fonksiyonu ve durma énleme
fonksiyonu calismiyor mu?

Motor Akimi ¢ok

= Motor ylikil gok mu fazla?

yUksekir. = Manual Tork boost gok fazla ayarlanmig olabilir.
= Ust Sinir Frekans (FU1-25) degeri dogru mu?
Dénus Hizi = Yk ¢ok mu blyUktir?
artmiyor. = Tork Artis (FU1-27, 28) degerinin cok yiksek olmasi dolayisiyla durma énleme fonksiyonu (FU1-59, 60)

calismiyor mu?

Sirlicl calistiginda
dénis hizi
dalgalaniyor.

1) YUk muayenesi:
=~ Yk dalgalaniyor mu?
2) Giris sinyal muayene:
=~ Frekans referans sinyali dalgalaniyor mu?
3) Diger:
= Slricd V/F kontrolunu kullandi§inda kablolama ¢ok mu uzun? (500 m (izerinde)
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8.4 Giic Bilesenleri nasil kontrol edilir

Gc bilesenlerini kontrol etmeden 6nce AC Giris kaynaginin baglantisini ayirdiginizdan ve Ana Elektrolitik Kapasitorler
(DCP-DCN) desarj olana kadar beklediginizden emin olun.

Kontaktor P1 P2
O
== 1T
| I
Sarj direnci B1
4 L G G G
P A F ol F o
Re——
_ Elektrolitik ZDZ*Z —*U
i kapasitorler °
hd G 0—| °
A A A E
oA § oA F o3
Eo— Eo— Eo—
NN
N \ 15~30HP modeller icin Dinamik Frenleme Unitesi
(Secenek)
H Diyot Mod(l Kontrolu
Kontrol noktasi lyi durumda Direng
RS, T-P1 50 k ohm veya daha fazla
R S, T-N 50 k ohm veya daha fazla
B Sarj Direng Kontrolu
Kontrol noktasi lyi durumda Direng
Kontaktér terminalleri Modele bagli
B DB (Dinamik Frenleme) IGBT (Secenek)
Kontrol noktasi lyi durumda Direng
B2-N 50 k ohm veya daha fazla
G-N Bir kac kilo ohm
W IGBT Modiil Kontrolu
Kontrol noktasi lyi durumda Direng
B2-N 50 k ohm veya daha fazla
G-N Bir kac kilo ohm
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8.5 Bakim

IS5 serisi gelikin yar iletken elemanlara sahip endiistriyel elektronik bir tiriindir. Ancak, sicaklik, nem, titregim ve
eskiyen parcalar yine de onu etkileyebilir. Bunu énlemek icin diizenli muayeneler gerceklestirilmesi tavsiye olunur.

8.5.1 Onlemler

m  Bakim gerceklestirirken sirticti giicini ¢ikardiginizdan emin olun.

m  Bakimi yalnizca baranin bosaldigini kontrol ettikten sonra gergeklestirdiginizden emin olun. Elektronik devredeki
bara kapasitérleri gii¢ kapatildiktan sonra dahi hala dolu olabilir.

m  Dogru cikis gerilimi yalnizca rektifiye gerilim 6lctim aleti kullanilarak élcdlebilir. Dijital gerilim él¢tim aletleri dahil
diger gerilim 6lctim aletlerinin sdrtictiniin yiksek frekans PWM ¢ikis geriliminin sebep oldugu dogru olmayan
degerler gérintilemesi olasidir.

8.5.2 Dizenli Muayene

Calistirmadan 6nce asagidakileri kontrol ettiginizden emin olun:
m  Kurulum bélgesinin sartlari

m  Sirlci sogutma sartlari

m  Anormal titresim

®  Anormal IsSinma

8.5.3 Ddnemsel Muayene

Gevsek vida, civata veya cevre sartlarinin sebep oldugu paslanma var mi? Var ise, sikilagtirin veya dedgistirin.
Sirtict sogutucu faninin iginde herhangi bir kalinti var mi? Var ise, hava kullanarak ¢ikartin.

Strtct PCB (Baskili Devre Kartlar) tizerinde herhangi bir kalinti var mi? Var ise, hava kullanarak ¢ikartin.
Sartic PCB ‘nin cesitli baglantilarinda herhangi bir anormallik var mi? Var ise, s6zil edilen baglanti durumunu
kontrol edin.

Sogutucu fanin dénlis durumunu, kapasitérlerin boyutu ve durumunu ve manyetik kontaktdr ile baglantilari kontrol
edin. Herhangi bir anormallik var ise degistirin.

8.5.4  Dahili Sigorta Degisimi

Dabhili sigorta agildiginda sigortayi degistirmeden énce IGBT tam olarak kontrol edilmelidir.
Degistirilecek sigorta bilgisi icin fabrika ile iletisime gegin.
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8.6 Gunlik ve Donemsel Muayene Maddeleri

Ddonem
2wl 273
(% [ M x| _ | . - c P .
T2 ] uayene H|g|= Muayene Yontemi Kriterler Olgiim Aleti
=3 m =3 =] ~— o
= == 3
Toz var mi? Onlemlere bakin. Sicaklik: Termometre,
Cevresel Ortam sicakligi ve nem uygun mu? -10~+40 don Higrometre,
Ortam o olmaksizin. Kaydedici
= Nem: 50% altinda
£ cig olmaksizin
= Techizat | Anormal sallanma veya giiriiltii var mi? O Gorerek ve dinleyerek. Anormallik yok
Giris Ana devre giris gerilimi normal mi? R, S, T terminalleri arasindaki gerilimi Dijital Multi-
Gerilimi O dledin. Metre/Test
cihazi
Megger kontrolu (ana devre ve toprak o Siricd baglantilarini ¢ézin R, S, T, U, | 5MQ (stiinde DC 500V
arasinda) V, W terminallerini kisa devre yapin ve | Hata yok sinift Megger
Timu Cikarilmis sabit parga var mi? O | O | bupargalarla toprak arasini dlgtn.
Her bilesenin temizlenmesinde asiri 1sinma 0 Vidalari sikigtirin.
belirtisi var mi? Gérsel muayene.
iletken/ iletken paslanmig mi? o Gorsel muayene Hata yok
Kablo Kablo kaplamasi hasar gérmiis mii? (o)
Terminal | Hasar var mi? O Gorsel muayene Hata yok
IGBT Her terminal arasindaki direnci kontrol edin. O | Sriici baglantisini gikarinve R, S, T | (“Glic Bilesenleri Dijital Coklu
Moduli < P,NveU,V,W < P, Narasindaki | Nasil Kontrol Edilir’ | Metre/Analog
() . ‘ .
s /Diyod direnci bir test cihazi ile élgtin. e bakin.) Test Cihazi
o Modulii
;é’ Diizaiin Digari ¢ikan bir sivi var mi? o Gorsel muayene Hata yok Kapasitans
Uzgunies |- Giivenlik ignesi ¢ikmig mi, ve sisme var mi? (0] Kapasitans él¢tim cihazi ile 6igin. Nominal Olgim Cihazi
K tmqt“ Kapasitansi élgiin. kapasitenin 85%
apasitor 0] lizerinde
Calisma esnasinda gatirdama sesi var mi? o] Dinleyerek muayene Hata yok
Role Kontakta hasar var mi?
0] Gorsel muayene
Direng yalitiminda hasar var mi? (0] Gorsel muayene Hata yok Dijital Coklu
Diren Direncteki kablolama hasarli (agik) mi? Hata gériintilenen | Metre/Analog
¢ o) Baglantilardan birinin baglantisini direncin £10% ‘u | Test Cihazi
ayirin ve bir test cihazi ile él¢in. dahilinde olmalidir.

Gikis geriliminin her bir fazi arasinda o] Gikis terminalleri U, V ve W arasindaki | 200V (400V) sinifi | Dijital Coklu

% 5 dengesizlik var mi? gerilimi 6lgun. icin fazlar arasinda | Metre
B § g Caligma gerilim dengesi 4V | /Rektifiye
5 3¢ Kontrolu | Sirali koruyucu calisma gergeklestirildikten (0] Sirtict devre ¢ikisini kisa devre yapin | (8V) altindadir. edici Gerilim
5 < sonra gosterge devresinde hata olmamalidir. ve agin. Hata devresi blcer
o siraya gore caligir.
Anormal sallanma veya guiriiltii var mi? o Giicii kapatin ve fani el ile dénddirin. Duzglin bir sekilde

S (0] dénmelidir.

é E, Sogutucu | Baglanti bolgesi gevsekligi var mi? Baglantilari sikistirin.

D 2 Hata yok

8% Fan y!

Goriintilenen deder dogru mu? 0O|0 Panelin digindaki 6icim degerini Belirtilen ve Gerilim dlger/
® kontrol edin. Kontrol edin. yonetsel degerleri | Ammetre vb.
S "

2 Metre kontrol edin.
5]
_— Anormal titregim veya gurGlti var mi? (0] Dinleyerek, sensérsel, gérsel kontrol Hata yok
S Timd Olagandisi koku var mi? o) Asiri 1sinma ve hasar kontrolu yapin.
= Yalitim Megger kontrolu(¢ikis terminalleri ve toprak O | U,VveW baglantilarini ¢bzin ve 5M& Uzerinde 500V sinifi
Direnci terminali arasinda) motor kablolamasini baglayin. Megger

(=g

Not: () icindeki degerler 400V sinifi stiriictiler igindir.
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EK A — KULLANIMA BAGLI FONKSIYONLAR

Fonksiyonu yik ve ¢alisma sartlarina gére uygun bir sekilde ayarlayin. Uygulama ve ilgili fonksiyonlar agagidaki
tabloda listelenmistir.

Kullanim llgili Parametre Kodu
Hizlanma/Yavaslama zamani, Sablon DRV-01 [Hizlanma Zamani], DRV-02 [Yavaslama Zamani],
Ayarlama FU1-05 [Hizlanma Sablonu], FU1-06 [Yavaglama Sablonu]
Ters Déniis Onleme FU1-03 [ileri, Ters Onleme]

Asgari Hizlanma/Yavaslama Zamani FU1-05 [Acceleration Pattern], FU1-06 [Deceleration Pattern]
Siirekli Deger Araliginda FU1-05 [Hizlanma Sablonu], FU1-06 [Yavaglama Sablonu]

Hizlanma/Yavaslama

FU1-07 [Baslama Yéntemi], FU1-08~11 [DC Frenleme],

Fren Galistima Ayari FU1-12~13 [Baslangicta DC frenleme]

FU1-20 [Azami Frekans],

FU1-25 [Frekans Ust Siniri],

I/0-05 [V1 Azami Gerilimine karsilik gelen frekans],
I/0-10 [I Azami Akimina karsilik gelen frekans]

60 Hz Gzeri Frekanslarda galistirmalar

- . FU1-20 [Azami Frekans],
Yk icin uygun cikis ézelligi segcme FU1-21 [Temel Frekans]

FU1-22 [Baslama Frekansi],

FU1-26~28 [Tork Artigl],
Motor Cikis Tork Ayarlama FU1-59~60 [Durma Onleme],

FU2-30 [Nominal Motor]

FU1-23~25 [Frekans Ust/Alt Siniri],

Gikig Frekans Sinin I/0-01~10 [Analog Frekans Ayari]
Motor Asiri Isinma Korumasi FU1-50~53 [Elektronik Isi], FU2-30 [Nominal Motor]
1/0-12~14 [Cok Fonksiyonlu Girig Terminalleri Tanimla],
Cok adimli calisma 1/0-20~27 [Jog, Gok Adimli Frekans],
FU1-23~25 [Frekans Ust/Alt Siniri]
Jog Calisma 1/0-20 [Jog Frekansi]
Frekans Ziplama Caligmasi FU2-10~16 [Frekans Ziplama]
Elektronik Fren Calisma Zamanlama :;83;21 éi&igﬁgfy?ﬁ%ﬁ ;ewyesﬂ,
Déniis Hiz Gostergesi DRV-04 [Motor Hizil,
FU2-74 [Motor RPM Gésterge Kazanci]
Fonksiyon Degisim Onleme FU2-94 [Parametre Kilidi]
Enerji Tasarruf FU1-39 [Enerji Tasarruf]
Alarm Durmasindan sonra otomatik tekrar FU2-27~28 [Otomatik Tekrar Deneme]
baslatma calismasi
2. Motor Calismasi FU2-81~90 [2. Fonksiyon]
PID Geri besleme galismasi FU2-50~54 [PID Caligmasi]

Frekans Referans Sinyali ve Cikis Ayarlama | 1/0-01~10 [Analog Frekans Ayari]

Cok Fonksiyonlu Giris Terminalleri Tanimla 1/0-12~14 [Cok Fonksiyonlu Girig Terminalleri Tanimla]

Cok Fonksiyonlu Giris Terminalleri Tanimla I/0-44 [Cok Fonksiyonlu Yardimci Kontak Cikis Ayari]

1/0-12~14 [Cok Fonksiyonlu Girig Terminalleri Tanimla],

Ticari Hat <-> Srict Degistirme Caligmasi 1/0-44 [Cok Fonksiyonlu Yardimci Kontak Cikis Ayari]

Frekans Metre Kalibrasyonu [/0-40~41 [FM Cikis|]

1/0-46 [Srlict No.],
I/0-47 [Haberlesme Hizi],
I/0-48~49 [Referans Kaybi]

Bilgisayar ile Haberlesme araciligiyla
calistirma




EK B - UYGULAMAYA BAGLI PARAMETRELER

Uygulama

Parametre Kodu

DRV Grubu

Frekans ayarini degistirmek istediginizde

DRV-00

Motor hizlanma ve yavaslama zamanini degistirmek istediginizde

DRV-01, DRV-02

Calistirma/durdurma yéntemini degistirmek istediginizde

DRV-03

Frekans referans kaynagini degistirmek istediginizde DRV-04
Coklu fonksiyonu ayarlamak istediginizde DRV-005 ~ 07
Stirlicd ¢ikis akimi, motor hizi ve DC bara gerilimini gérmek istediginizde DRV-08 ~ 10
Cikis gerilimi, ¢ikis torkunu kullanici gdstergesinden gérmek istediginizde DRV-11
Siriich arizasini kontrol etmek istediginizde DRV-12

FU1 Grubu

Ziplama Kodunu kullanmak istediginizde FU1-00
Motorun zit yénlerde ddnmesini énlemek istediginizde FU1-03
Uygulamaniza uygun hizlanma ve yavaglama sablonunu se¢mek istediginizde FU1-05 ~ 06
Durdurma yéntemini degistirmek istediginizde FU1-07
Sabit durma icin durma dogrulugunu degistirmek istediginizde FU1-08 ~ 11
Baslamadan énce DC enjeksiyon frenleme gerekli oldugunda FU1-12 ~ 13
Azami frekansi ve temel frekansi nominal motor torkuna gére ayarlamak istediginizde FU1-20 ~ 21
Baglama frekansini ayarlamak istediginizde FU1-22
Mekanik dénls hizini sabit dederle sinirlandirmak istediginizde FU1-23 ~ 25
Asansorler gibi yukler icin buyik baglama torku gerekli oldugunda (El ile/Otomatik Tork Artisi) FU1-26 ~ 28
Yiklere gére uygun cikis 6zelligi (V/F 6zelligi) secmek istediginizde FU1-29
Kendi V/F sablonunuzu kullanmak istediginizde FU1-30 ~ 37
Sirtict ¢ikis gerilimini ayarlamak istediginizde FU1-38
Eneriji tasarruf fonksiyonunu kullanmak istediginizde FU1-39
Motoru asiri Isinmadan korumak istediginizde FU1-50 ~ 53
Asiri yiik durumu sabit zaman miktarindan daha fazla siirdigiinde sinyal cikarmak istediginizde FU1-54 ~ 55
Asiri yiik durumu sabit zaman miktarindan daha fazla sirdigiinde ¢ikisi kesmek istediginizde FU1-56 ~ 58
Durma 6nleme fonksiyonunu ayarlamak istediginizde FU1-59 ~ 60
FU2 Grubu

Sirticli anza ge¢misini kontrol etmek istediginizde FU2-01 ~ 06
Bekleme foksiyonunu kullanmak istediginizde FU2-07 ~ 08
Makinenin dalgalanma 6zelliginden yankilanmayi engellemek istediginizde FU2-10~ 16
Sirtict giris/cikis faz kaybini korumak istediginizde FU2-19

Giic acilir agiimaz stricilyl calistirmak istediginizde FU2-20
Sirticlyl anza olustugunda anzay! sifirlayarak tekrar calistirmak istediginizde FU2-21
Anlik glic anzas! tekrar ¢alistirma fonksiyonunu kullanmak istediginizde (Hiz Arama) FU2-22 ~ 25
Tekrar deneme fonksiyonunu kullanmak istediginizde FU2-26 ~ 27
Motor sabitlerini girmek istediginizde FU2-30 ~ 37
PWM tetikleme frekansini degistirerek gariilti veya kacak akimi azaltmak istediginizde FU2-39
Kontrol ydntemini (V/F, kayma telafisi, PID, veya sensorsiiz calisma) degistirmek istediginizde FU2-40
Otomatik ayarlama fonksiyonunu kullanmak istediginizde FU2-41 ~ 44
PID geri beslemesini kullanarak caligtirmak istediginizde FU2-50 ~ 54
Hizlanma ve yavaslama icin referans frekansini degistirmek istediginizde FU2-70
Hizlanma ve yavaslama zaman dl¢egini degistirmek istediginizde FU2-71




Uygulama

Parametre Kodu

Glic acildiginda goruntilenen ilk tus takimi gdstergesini ayarlamak istediginizde FU2-72
Kullanici tanimli géstergeyi ayarlamak istediginizde FU2-73
Motor RPM icin kazang gdstergesini ayarlamak istediginizde FU2-74
Dinamik frenleme (DB) diren¢ modunu ayarlamak istediginizde FU2-75 ~ 76
Siriich yaziim strlimiin{ kontrol etmek istediginizde FU2-79
Farkli parametreler kullanan bir motordan diger motora baglantiyi degistirmek istediginizde FU2-81 ~ 90
Sirticti parametresini diger striciye kopyalamak istediginizde FU2-91 ~ 92
Parametrelere ilk deger atamak istediginizde FU2-93
Parametrelerin degistirilmesini engellemek istediginizde FU2-94

/0O Grubu

Frekans referansi igin analog gerilim veya akimi ayarlamak istediginizde 1/0-01 ~ 10
Frekans referansi kayboldugunda calisma yéntemini ayarlamak istediginizde I/0-11

Girig terminalleri P1, P2 ve P3 icin fonksiyonlari degistirmek istediginizde l/0-12 ~ 14
Giris/cikis terminallerinin durumunu kontrol etmek istediginizde I/O-15 ~ 16
Giris terminallerinin yanit siiresini degistirmek istediginizde 1/0-17

JOG ve ¢ok adimli hiz calismasini kullanmak istediginizde I/0-20 ~ 24
1. - 7. hizlanma/yavaslama zamanini degistirmek istediginizde I/0-25 ~ 38
FM metre terminal ¢ikigini kullanmak istediginizde 1/0-40 ~ 41
Frekans algilama seviyesini ayarlamak istediginizde [/0-42 ~ 43
Cok fonksiyonlu yardime kontak ¢ikis (AXA-AXC) fonksiyonlarini degistirmek istediginizde I/0-44
Motoru strliciiden ticari hatta veya tersine degistirmek istediginizde 1/0-44

Ariza réle (30A, 30B, 30C) fonksiyonlarini kullanmak istedidinizde 1/0-45
RS232/485 haberlesmesini kullanmak istediginizde I/0-46 ~ 47
Frekans referansi kayboldugunda calisma yéntemini ayarlamak istediginizde [/O-48 ~ 49
Otomatik (sira) calismasini kullanmak istediginizde I/0-50 ~ 84
EXT Grubu (Alt-kart ve/veya secenek karti kuruldugunda)

Giris terminalleri P4, P5, P6 (ALT-A, ALT-C) i¢in fonksiyonlari tanimlamak istediginizde EXT-02 ~ 04
Analog gerilim (V2) giris (ALT-A, ALT-C) kullanmak istediginizde EXT-05 ~ 10
Motor h|2|q| kor?tvr.oll etmek icin geri besleme enkoder sinyalini veya frekans referansi (ALT-B) icin sinyal girigini EXT-14 - 24
kullanmak istediginizde

Cikis termial Q1, Q2, Q3 (ALT-A, ALT-C) fonksiyonlarini degistirmek istediginizde EXT-30 ~ 32
LM metre terminal ¢ikisini (ALT-A, ALT-C) kullanmak istediginizde EXT-34 ~ 35
Analog cikislan (AM1, AM2 terminalleri) kullanmak istediginizde EXT-40 ~ 43




EK C- CEVRESEL CiHAZLAR

Siiriict Motor Manyetik Kablo, mm? (AWG) AC Giris . .
Modelleri [HP] WCCB, ELB Kontaktér | R,S,T | U,V,W | Toprak | Sigortasi AC Reaktor DC Reaktor
SV008is5-2 | 1 ABS33b, EBS33 GMC-12 | 2(14) | 2(14) | 35(12) 10A 213mH,5.7A | 7.00mH,5.4A
SV015iS5-2 2 ABS33b, EBS33 GMC-12 2 (14) 2(14) | 35(12) 15A 1.20mH, 10A | 4.05mH,9.2A
SV022iS5-2 3 ABS33b, EBS33 GMC-18 2 (14) 2(14) | 35(12) 25A 0.88mH, 14 A 2.92mH, 13A
SV037iS5-2 5 ABS33b, EBS33 GMC-22 | 35(12) | 35(12) | 35(12) 40 A 0.56 mH, 20 A 1.98 mH, 19 A
SV055iS5-2 | 7.5 ABS53b, EBS53 GMC-22 | 55(10) | 5.5(10) | 55(10) 40A 0.39mH, 30 A 1.37mH, 29 A
SV075iS5-2 10 ABS103b, EBS103 | GMC-32 8(8) 8(8) 5.5 (10) 50A 0.28 mH, 40 A 1.05mH, 38 A
SV110iS5-2 15 ABS103b, EBS103 | GMC-50 14 (6) 14 (6) 14 (6) 70A 0.20 mH, 59 A 0.74 mH, 56 A
SV150iS5-2 20 ABS203b, EBS203 GMC-65 22 (4) 22 (4) 14 (6) 100 A 0.15mH, 75 A 0.57mH, 71 A
SV185iS5-2 25 ABS203b, EBS203 | GMC-85 30(3) 30(3) 22 (4) 100 A 0.12mH, 96 A 0.49mH, 91 A
SV220iS5-2 30 ABS203b, EBS203 | GMC-100 38(2) 30(3) 22 (4) 125A 0.10mH,112A | 042mH, 107 A
SV300iS5-2 40 ABS203b, EBS203 | GMC-150 | 60(2/0) | 60(2/0) | 22(4) 190 A 0.07mH, 160 A | 0.34 mH, 152 A
SV370iS5-2 50 ABS203b, EBS203 | GMC-150 | 60(2/0) | 60(2/0) | 22(4) 220 A 0.06 mH,191 A | 0.29mH, 181 A
SV450iS5-2 60 ABS403b, EBS403 | GMC-180 | 100(4/0) | 100(4/0) | 38(2) 270A 0.05mH, 223A | 0.29mH, 233 A
SV550iS5-2 75 ABS403b, EBS403 | GMC-180 | 100(4/0) | 100(4/0) | 38(2) 330A 0.04mH,285A | 0.25mH, 270 A
SV008iS5-4 1 ABS33b, EBS33 GMC-12 2 (14) 2(14) 2(14) 6A 8.63mH,2.8A | 28.62mH,2.7A
SVO15iS5-4 | 2 ABS33b, EBS33 GMC-12 | 2(14) | 2(14) | 2(14) 10A 481 mH,48A | 16.14mH, 4.6 A
SV022iS5-4 3 ABS33b, EBS33 GMC-22 2 (14) 2(14) 2(14) 10A 323mH,75A | 11.66mH,7.1A
SV037iS5-4 | 5 ABS33b, EBS33 GMC-22 | 2(14) | 2(14) | 2(14) 20 A 2.34mH,10A | 7.83mH,10A
SV055iS54 | 7.5 ABS33b, EBS33 GMC-22 | 35(12) | 2(14) | 35(12) 20A 1.22mH, 15A 534 mH, 14 A
SV075iS5-4 10 ABS33b, EBS33 GMC-22 35(12) | 35(12) | 35(12) 30A 1.14 mH, 20 A 4.04mH, 19A
SV110iS5-4 15 ABS53b, EBS53 GMC-22 | 55(10) | 5.5(10) 8(8) 35A 0.81 mH, 30 A 2.76 mH, 29 A
SV150iS54 | 20 ABS103b, EBS103 | GMC-25 14 (6) 8(8) 8(8) 45A 0.61 mH, 38 A 2.18mH, 36 A
SV185iS5-4 | 25 ABS103b, EBS103 | GMC-40 14 (6) 8 (8) 14 (6) 60 A 0.45mH, 50 A 1.79 mH, 48 A
SV220iS5-4 30 ABS103b, EBS103 | GMC-50 22 (4) 14 (6) 14 (6) 70A 0.39 mH, 58 A 1.54 mH, 55 A
SV300iS5-4 | 40 | ABS203b, EBS203 | GMC-65 | 22(4) | 22(4) | 14(6) A 0.287mH, 80A | 1.191mH, 76A
SV370iS5-4 50 ABS203b, EBS203 | GMC-85 22 (4) 22 (4) 14 (6) 110A 0.232mH, 98A 0.975mH, 93A
SV450iS5-4 60 ABS203b, EBS203 | GMC-100 38(2) 38(2) 22 (4) 140 A 0.195mH, 118A | 0.886mH, 112A
SV550iS5-4 75 ABS203b, EBS203 | GMC-125 38(2) 38(2) 22 (4) 170 A 0.157mH, 142A | 0.753mH, 135A
SV750iS5-4 | 100 | ABS403a, EBS403 | GMC-150 | 60(2/0) | 60(2/0) | 22 (4) 230A 0.122mH, 196A | 0.436mH, 187A




KISA DEVRE SIGORTA/KESICI

Yalnizca Sinif H veya K5 UL Listelenmis Girig Sigortasi ve UL Listelenmis Kesici kullanin.
Sigorta ve kesici Gerilim ve Akim degerleri icin agagidaki tabloya bakin.

Giris | Motor Harici Sigorta Kesici Dahili Sigorta

L2 Sirica Gerilim Gerilim Gerilim T Model

Gerilimi | [KW] Akim [A] V] Akim [A] V] Akim [A] V] Uretici Numarasi

075 | SY008 10 500 30 220 10 goo | Hinode | gencrio
iS5-2 Elec

15 | SVY015 15 500 30 220 15 600 Hinode | concris
iS5-2 Elec

22 | SV022 25 500 30 220 20 600 Hinode | concpo0
iS5-2 Elec

37 | SV037 40 500 30 220 30 goo | Hinode | gencrso
iS5-2 Elec

55 | SY055 40 500 50 220 60 250 Hinode | 50001 60
iS5-2 Elec

75 | SVYO75 50 500 60 220 60 250 | Hinode | oone60
iS5-2 Elec
SV110 Hinode

ooy | 11 S50 70 500 100 220 125 250 Elee. | 250GH-125

SINIF 195 | SV150 100 500 100 220 150 250 Hinode | 55651 150
iS5-2 Elec

185 | SYI185 | 149 500 225 220 175 250 | Hinode | oo601 175
iS5-2 Elec

20 | SY220 | o5 500 | 225 220 225 250 | Hinode | 55661005
iS5-2 Elec

SV300 Hinode 250GH-

30 g 150 500 225 220 250 250 Eloc R0SUL

SV370 Hinode 250GH-

37 g 220 500 225 220 250 250 Eloc SROSUL

SV450 Hinode 250GH-

45 A 270 500 300 220 350 250 Elod 320SUL

SV550 Hinode 250GH-

55 Se D 330 500 350 220 350 250 Eloc 320SUL

075 | Sv008 10 500 30 460 10 600 Hinode | concr10
iS5-4 Elec

15 | SVY015 10 500 30 460 10 goo | Hinode | gencrio
iS5-4 Elec

20 | SV022 15 500 30 460 15 600 Hinode | concris
iS5-4 Elec

37 | SV037 20 500 30 460 15 goo | Hinode | poncris
iS5-4 Elec

55 | SV055 20 500 30 460 35 goo | Hinode | gencp a5
iS5-4 Elec

75 | SVO75 30 500 30 460 35 600 Hinode | oon51 35
iS5-4 Elec

11 | SViio 35 500 50 460 63 goo | Hinode | cencpi63
iS5-4 Elec
400V SV150 Hinode

anier |15 554 45 500 60 460 80 600 Eloc 660GH-80

185 | SV185 60 500 100 460 100 600 Hinode | ¢e061H-100
iS5-4 Elec

20 | SV220 70 500 100 460 125 600 Hinode | oon61.125
iS5-4 Elec

30 | SYS00 | 149 500 100 460 125 goo | Hinode | gh601 1059
iS5-4 Elec

37 | SV370 100 500 225 460 150 600 Hinode | 56601 1508
iS5-4 Elec

45 | SY450 | 4149 500 225 460 200 goo | Hinode | o601 o00s
iS5-4 Elec

55 | SS90 |45 500 | 225 460 200 goo | Hinode | gh601 o00s
iS5-4 Elec

75 | SV750 200 500 225 460 125 600 Hinode | 56501 1055
iS5-4 Elec




UYUMLULUK BEYANI

Uyumlulugun beyan edildigi Konsey Yénergeleri:
CD 73/23/EEC ve CD 89/336/EEC
Birimlerin sunlarla uyumlulugu onaylanmistir:

EN 61800-3/A11 (2000)
EN 61000-4-2/A2 (2001)
EN 61000-4-3/A2 (2001)
EN 61000-4-4/A2 (2001)
EN 61000-4-5/A1 (2001)
EN 61000-4-6/A1 (2001)
EN 55011/A2 (2002)

EN 50178 (1997)
IEC/TR 61000-2-1 (1990)
EN 61000-2-2 (2002)
EN 61000-2-4 (1994)
EN 60146-1-1/A1 (1997)

Teghizat Tipi: Siiriicii (Giic Doniigiim Techizati)
Model ismi: SV - iS5 Serisi
Ticari Marka: LS Industrial Systems Co., Ltd.
Temsilci: LG International (Deutschland) GmbH
Adres: Lyoner Strasse 15,
Frankfurt am Main, 60528,
Germany
Uretici: LS Industrial Systems Co., Ltd.
Adres: 181, Samsung-ri, Mokchon-Eup,
Chonan, Chungnam, 330-845,
Korea

Biz, asagida imzasi bulunanlar, bu vesile ile yukarida tanimlanan techizatin bahsi gecen Yonergelere ve Standartlara
uyumlu olduklarini beyan ederiz.

Yer:  Frankfurt am Main Chonan, Chungnam,
Germany Korea
/L st = =21
. S 20/03 /e o 2002/11/26
=t 3fgrratere+Date) (Sianature/Date)
Mr. Ik-Seonq Yang / Boliim Miidiirii Mr. Jin Goo Song / Genel Miidiir

(Tam isim / Mevki) (Tam isim / Mevki)
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UYGULANAN TEKNiK STANDARTLAR

73/23/CEE “Belirli gerilim sinirlari ile kullaniimak i¢in tasarlanan elektriksel malzeme” ve 89/336/CEE "Elektromanyetik
Uyumluluk” Yénergelerinin esas gereklilikleri ile uymak Gzere uygulanan standartlar agagidakilerdir:

« EN 50178 (1997)

* EN 61800-3/A11 (2000)

« EN 55011/A2 (2002)

* EN 61000-4-2/A2 (2001)

* EN 61000-4-3/A2 (2001)

* EN 61000-4-4/A2 (2001)

* EN 61000-4-5/A1 (2000)

* EN 61000-4-6/A1 (2001)

* CEI/TR 61000-2-1 (1990)

« EN 61000-2-2 (2002)
(<22Kw)
« EN 61000-2-4 (1997)
(>22Kw)

« EN 60146-1-1/A1 (1997)
(>22Kw)

“Gic¢ kurulumlarinda kullanilacak elektronik teghizat”.

“Ayarlanabilir hiz elektriksel gii¢ siiriicii sistemleri. Béliim 3: Belirli yontemleri kapsayan
EMC iiriin standardi”

“Endiistriyel, bilimsel ve tibbi (ISM) radyo-frekans techizati. Radyo parazit 6zellikleri.
Olgii sinirlari ve yontemleri”

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Béliim 4: Test etme ve 6l¢me teknikleri. Kisim 2:
Elektrostatik desarj bagisiklik testi.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Béliim 4: Test etme ve 6l¢me teknikleri. Kisim 3:
Radyoaktif, radyofrekans, elektromanyetik alan bagigiklik testi.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Béliim 4: Test etme ve 6l¢me teknikleri. Kisim 4:
Elektriksel hizli geciciler / patlama bagisiklik testi.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Béliim 4: Test etme ve 6l¢me teknikleri. Kisim 5:
Asiri gerilim bagisiklik testi.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Béliim 4: Test etme ve 6l¢me teknikleri. Kisim 6:
Radyo-frekans alanlarinin olugturdugu yaratilan parazitlere bagigiklk.

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Béliim 2: Ortam. Diisiik frekansin yarattigi parazitler
icin ortam tanimi ve kamu diigiik gerilim kaynak sistemleri icin ortam tanimi”

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Béliim 2: Ortam. Diisiik frekansin yarattigi parazitler
icin uyumluluk seviyesi ve kamu diigiik gerilim kaynak sistemlerinde sinyal verme”
“Yar iletken déniistiirtictiler. Genel gereksinimler ve doniistiriiciiler. Genel
gereksinimler ve hat degistirici doniistiiriiciiler. Boliim 1-1: Temel gereksinimlerin
tanimlamalan”

“Elektromanyetik uyumluluk (EMC). Béliim 4: Test etme ve 6l¢me teknikleri. Kisim 6:
Radyo-frekans alanlarinin olusturdugu yaratilan parazitiere bagisiklik.
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EMI/ RFI GUC HATTI FILTRELERI

INTERNATIONAL CAPACITORS

RFI FILTRELERI

L.G. SERISI GUG HATTI FILTRELERI FF ( Footprint ) - FE ( Standart ) SERISI, OZEL OLARAK YUKSEK FREKANSLI LS SURUCULER ILE
TASARLANMISLARDIR. L.G. FILTRELERININ ARKA SAYFADAKI KURULUM TAVSIYESI ILE BIRLIKTE KULLANIMI, HASSAS CIHAZLARLA
BIRLIKTE SORUNSUZ KULLANIMI VE YARATILAN EMISYON VE BAGISIKLIK STANDARTLARI EN50081 -> EN 61000-6-3:02 and EN
61000-6-1:02'YE UYUMLULUGU TEMIN ETMEYE YARDIMCI OLUR.

TEDBIR

GUC KAYNAGI UZERINDE KACAK AKIM KORUYUCU CIHAZLAR KULLANILMASI DURUMUNDA, GUC ACILINCA VEYA KAPANINCA
HATA VEREBILIR. BU DURUMU ONLEMEK iGIN, KORUYUCU CIHAZIN ALGILAMA AKIMI ASAGIDAKi TABLODAKI EN KOTU DURUM
KACAK AKIM DEGERINDEN DAHA BUYUK OLMALIDIR.

TAVSIYE EDILEN KURULUM TALIMATLARI

EMC ydnergesine uymak icin, bu talimatlar olabildigince yakinen izlenmelidir. Elektriksel teghizatla ¢aligirken her
zamanki guvenlik islemlerini izleyin. Filtreye, SUriiclye ve motora olan butlin elektriksel baglantilar kalifiye bir elektrik
teknisyeni tarafindan yapiimalidir.

1-) Akim, gerilim ve parca numarasinin dogru oldugunu temin etmek igin filtre deger etiketini kontrol edin.

2-) En iyi sonuglar igin filtre kablolama muhafazasinin gelen elektrik kaynagina miimkiin oldugunca yakin olarak takiimalidir, genellikle
muhafaza devre kesicisi veya kaynak diigmesinden hemen sonra.

3-) Kartin kablolama dolabinin arka paneli filtrenin takma boyutlar i¢in hazirlanmalidir. Filtrenin miimkin olan en iyi topraklamasini temin etmek
icin panelin ytiz bélgesi ve takma deliklerinden muhtemel boya vb. kaldirmak icin &zen gésterilmelidir.

4-) Filtreyi emniyetli bir sekilde takin.

5-) Elektrik kaynagini HAT (LINE) isaretli filtre terminallerine baglayin, toprak kablolarini saglanan toprak civatalarina baglayn. YUK (LOAD)
isaretli filtre terminallerini siricintn elektrik girisine uygun dl¢i kablosunun kisa uzunluklarini kullanarak baglayin.

6-) Motoru baglayin ve ferrit gekirdegini (¢ikis bobinleri) stiriiciiniin miimkiin oldugunca yakinina takin. Zirhli veya muhafazali kablo 3 fazli
iletkenlerle yalnizca ferrit cekirdegin merkezinin i¢inden iki kez sarlarak kullaniimalidir. Toprak iletkeni hem siriicti hem de motor uglarinda
emniyetli bir sekilde topraklanmalidir. Ekran muhafaza gévdesine topraklanmig kablo pabucu araciligiyla baglanmalidir.

7-) Kontrol kablolarini siriici talimatlari kilavuzunda anlatilan sekilde baglayin.

KILAVUZ UZUNLUKLARININ MUMKUN OLDUGUNCA KISA TUTULMASI VE GELEN ELEKTRIK VE CIKAN
MOTOR KABLOLARININ iYICE AYRIK TUTULMASI ONEMLIDIR.

FF SERIES ( Footprint )

| 1
1 1
1 |
| 1
I INVERTER I
1 I CABLE APANTALLADO
I 1 SHIELDED CABLE
I Liiill N
FILTER
FE SERIES ( Standard )
CABLE APANTALLADO
INVERTER SHIELDED CABLE
MOTOR
FILTER fa
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EMI/ RFI GUC HATTI FILTRELERI

INTERNATIONAL CAPACITORS

iS5 SERISI icin RFI Filtreleri (Footprint - Standart)

iS5 serisi / Filtros Footprint /  Footprint Filtreleri

VARIADOR [ for | CODIGO | NTENS. | TENSON | Tffices DBOYU77_AR KURMA
SURUCU aug KoD AKIM GERILIM | kagararm | | =270 = ]y X
TRIFASICOS ¢ FAZ NOM. AZAMI.

SVOUBIS5-2 U BkW
SVOT5iS5-2 THRW
SV022755-2 2.0kW
SVIITTSE o] FFS5TO2040) | 20A | 250VAC [03A 18A 320 149.5x50| 315 120
SVO55155-2 S5KW | FFS5-TO30X) | 30A | 250VAC [03A 18A [ 415X T99.5X80[ 407X 160
SVO75i55-2 75KW | FFS5-TO50X) | 50A | 250VAC | O0.3A 18A | 415 x 199.5x60] 407 x 160
SVTTOIS52 TTRW

. Lo 100A | 250VAC |0.3A 18A
SVI8555-2 TORW
SVZ207S5-2 oKW
SVO0BTS54 BKW
SVOT51S54 THRW
SV022i55-4 .2kW
SVO371554 7KW
SVO551S54 S 5KW
SVO751S54 7KW
SVIT0S5-4 TTRW

SYTBISE ] FFSBTO51x) | 51A | B330VAC [05A 27A | 466 258X 65| 440.5x 181
SVAS5ISE4 TBKW | FFS5-T0601X) | 60A | 3B0VAC | OBA 27A | S4TX 332X 65| 5155% 255

SV220iS5-4 22kW [ FFS5-T070-(x) 70A 380VAC [ 05A 27/A | 941 x 332x 65| 919.9X 259

FFS5-TO12-(x) | 12A 250VAC | 0.3A 18A | 329 x 149.5x50( 315x 120

120A 250VAC | 0.3A 18A

FFS5-T 006-(x) 6A 380VAC | 0.5A 27A | 329 x 149.5x50( 315x 120

FFS5-TO12-(x) [ 12A 380VAC | 0.5A 27A | 329x 149.5x50| 315x 120

FFS5-T030-(x) | 30A 380VAC | 0.5A 27A | 415x 199.5x60( 401 x 160




EMI/ RFI GUC HATTI FILTRELERI

INTERNATIONAL CAPACITORS

iS5 serisi  / Filtros Estandar /  Standart Filtreler
CORRIENTE | DIMENSIONES MONTAJE

VARIADOR | por | CODIGO | Wrens | TENSION T PESO
sURUCG | oue KOD acm | GERILIM | moakan | | BOVUTLAR | KURMA. 1 aGiiik
TRIFASICOS Ug FA OM. AZAMI

SVU08IS5-2 0.

SVOT5S5-2 T.5KW
SV022i55-2 2.2kW
SVOTTSED T FE-T020-(x) | 20A 250VAC | 0.3A 18A | 270x 140x 60 | 258 x 106

SV055i55-2 5.5kW | FE-T030-(x) 30A 250VAC | 0.3A 18A | 270 x 140 x 60 258 x 106

SV075155-2 1.0KW FE-T(jS-O-(X) 50A 250VAC 0.3A 18A | 2/0x 140 x 90 298 X 106
mswu:ssj };m FET100(x) | 100A | 250VAC |0.3A 18A|420x 200x 10| 408 x 166
SV185i55-2 T8kW
SV220iS5-2 22KW
SV008iS5-4 0.8kW
SVO15iS5-4 1.90kW
SV022iS5-4 2.2KW
SV037iS5-4 3. 7KW
SV055iS5-4 5.5kW
SV075155-4 1.5KW
oot [T T FETOS0(x) | 50A | 380VAC [05A 27A | 270x 140x 90| 258x 106

SVT851S54 TBRW | FE-TO060(x) | G0A 3B0VAC [ OBA 27A [ 270X 120X 90| 258X 106
SV220155-4 2ZKW I FE-T070(x ) /0A 380VAC [ 0.5A 2/A[ 350 x 180 x 90 338 x 146

FE-T012-(x) 12A 250VAC | 0.3A 18A [ 250 x 110 x 60 238 x 76

FE-T120-(x) 120A 250VAC | 1.3A 180A| 420 x 200 x 130| 408 x 166

FE-T006~( x ) 6A 380 VAC [ 0.5A 27A | 250 x 110 x 60 238 x 76

FE-T012<(x) 12A 380VAC | 0.5A 27A | 250 x 110 x 60 238 x 76

FE-T030-(x ) 30A 380 VAC |[0.5A 27A | 270x 140x 60 ( 258 x 106

(x) (1) Endustriyel cevre EN 50081-0 (A sinifi) -> EN 61000-6-4:02
(2) Yerli ve endiistriyel cevre EN 50081-1 (B sinifi) -> EN 61000-6-3:02



EMI/ RFI GUC HATTI FILTRELERI

RFI Filtreleri (Standart ) iS5 SERISI

INTERNATIONAL CAPACITORS

iS5 serisi | Filtros Estandar /  Standart Filtreler

VARIADOR [ por [ copiGo | wrens [ TEnson | CFRETE [ DRENGONEST MONTATET  peso T™"oe T o siioa
SURUCU | ¢v¢ KoD AKIM GERILIM KAGAK AKIM L w Hl Y X AGIRLIK F}LJL?S/I;AN Bog/.’,\'f’i_ﬁi
TRIFASICOS __ UC FAZ NOW. _ AZAWI
[FSV300iS5-2 | 30kW | FE-T150-2 T50A S50VAC T3mA _ 150mA | 480X 200 X 160 768 X 166 FS-3
SV370i55-2 | 37kW | FE-T170-2 T70A S50VAC T3mA  T50mA | 480X 200X 160 | 468X 166 IS-3
SVA50155-2 | 45kW FE-T230-2 230A 250VAC 13mA  150mA 580 X 250 X 205 560 X 170 FS -4
SV550i155-2 | 55kW | FE-T280-2 D80A S5O0VAC TAmA  T50mA | 580X 250X 205 | 560X 170 FS—4
["SV300iS5-4 | 30kW | FE-T070-2 70A 380VAC T3mA _ 150mA 350X 180X 90 336X 146 FS -3
SV370i55-4 | 37kW | FE-1100-2 T00A 380VAC T3mA_ 150mA | 425 200X 130 208 x 166 FS-3
SVA50155-4 | 45kW
SYSSOTSSa T SERW FE-T 120-2 120A 380VAC 1.3mA  150mA 425 x 200 x 130 408 x 166 FS -3
SV750i55-4 | 75kW | FE-1170-2 T70A 380VAC T3mA__ 150mA | 480 200X 160 268 x 166 FS-3

DIMENSIONS

FF SERIES ( Footprint )

R mE

o a
A
(@] <
X |s|g 2l
8] Sls
[+] L]
@I ] FS SERIES ( output chokes )
By
g S Y
e )
Wy

FE SERIES { Standard )

gl s
Y
[

W| X o] i

[=3 [=]
TIPO D W H X [e]
FS-1 21 85 46 70 5
FS-2 28.5 105 62 90 5
FS-3 48 150 110 125 x 30 5
FS -4 58 200 170 180 x 45 5

Poligono Industrial de Palou

08400 Granollers (Barcelona)

SPAIN/ ESPANA

Tel: +34 93 861 14 60

Fax: +34 93 879 26 64

E-mail: info@lifasa.com
vsd@lifasa.es

http: //www.lifasa.com

INTERNATIONAL CAPACITORS
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Diizeltmeler

Yazilim

Yayin tarihi Yapilan degisiklikler Sirami Not

1| Subat, 1999 1.00

2 | Nisan, 2000 1.03

3 | Mart, 2001 1.05

Temmuz,

4 2001 1.06

5 | Mayis, 2002 1.07

6 | Haziran, 2002 2.00

7 | Aralik, 2002 2.01

B6lim 7. DB Unitesi, Modeller ve tanim eklendi
8 | Ocak, 2003 EKC 201 Cevresel cihazlar eklendi veya degjstirild
9 | Nisan, 2003 Alt-D karti cikarildi 2.01 Alt-D mevcut degil
Temmuz, Uyumluluk Beyani . , :

10 2003 (DOC) 2.01 30kW - 75kW arasi CE modelleri DOC ‘a eklendi.
1) Sayfa 178, Grup 3 DBU boyutu gbzden gegirildi
2) Sayfa 192~195, DOC gbzden gegirildi
3) Sayfa 138, EXT-12 tanim g6zden gegirildi
4) Sayfa 122, [Degisim] semasi, AXB—> AXC

11| Ocak, 2004 2.01 gbzden gegirildi
5) Sayfa 131, 132, CLOED-> CLOSED
6) Sayfa 149, APP-24 7-bdlimli gbsterge 23->24
7) Sayfa 153, DB Unitesi, 15~30HP=> 15~100HP
8) Sayfa 181, MC Ariza ve Asiri hiz koruma eklendi
1) UL Igaretleme eklendi

12 | Nisan, 2004 Yazilim Gincelleme 2.11 2) Sigorta ve kesici 6zellikleri eklendi
3) Gug/Kontrol Terminal ézelligi gdzden gegirildi
1) Dahili DBU modelleri dahil edildi

13 | Subat, 2005 2.11 2) Asirn hiz & M/C ariza eklendi
1) Gig Terminal aciklamasi degistirildi

14 | Haziran, 2005 2.11 Cl degistirildi

15 | Kasim, 2005 Yazilim Gincelleme 2.12

16 | Kasim, 2006 | Yazilim Glncelleme 2.13 1) Kablo ve terminal ug 6zellikleri degistirildi

Xii




