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Uriin Standartlar
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Geridonis Cikist

Madde Standart
NasYll Monta * IS7 inverter govdesinin 2.slotuna (alt slot) baglanir.
apilir
Master Enkoder e  Maksimum 100kHz
Girisi * Master Enkoderin Geridoniis Pals Cikis1 giris olarak alinir.
Slave Enkoder e  Maksimum 100kHz
Girisi * Slave Enkoderin Geridoniis Pals Cikis1 giris olarak alinir.
Master Enkoder *  Maksimum 100kHz

* Master Enkoderin Girisi Geridoniis Palsi olarak ¢ikis verilir.

Terminal Blogu
Cikasi

* (Cikis Skoru: 2 nokta
¢ Cikis Ozellikleri: 26V, 100mA

Baglanabilecek
slave adedi

* Master basina 15 slave

Donanim standartlari

Madde Performans Standarti
Pozisyon Nominal yiik altinda kararli halde master ve slave arasindaki pozisyon sapmasi
Senkron +5 derecedir.

Hiz Nominal yiik altinda kararli halde master'in komut hiz1 ve slave'in mevcut hizi
Senkron arasindaki hiz sapmasi art1 eksi %0.5 ve +5 rpm arasinda biiyiik olandir.

Performans standartlari




Madde Isim Aciklama
MA A Master enkoder faz A girisi
Master'E.n.koder MA B Master enkoder faz B girisi
Girisi =
G GND
SL A Slave enkoder faz A girisi
Slave Epk_oder SL B Slave enkoder faz B girisi
Girisi
G GND
Master Enkoder RT A Master enkoder faz A geridoniis pals ¢ikist
Geridoniis Pals RT B Master enkoder faz B geridoniis pals ¢ikist
Cikist G GND
OT1 Open kollektor dijital ¢ikis kontagi 1
Dijital Cikis o gees -
Kontag O0T2 Open kollektor dijital ¢ikis kontag: 2
ETG Dijital ¢ikis i¢in ayrt GND
Blendaj SHIELD | Ortak blendaj hatt1




Kurulum

Adim 1

2. Slot 3'e bir enkoder
karti baglayin

3. Slot 2'ye bir senkronizasyon
karti bagdlayin

1. Kapadi
kaldirin



Adim 2
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Slave Inverter 2
E {Enkoder opsiyonu +
RT_A: Master geridonis 4 pals cikisi Senk. opsiyonu)
RT_B: Master retum B pals cikizi
G: Master geridonis pals cikiginin toprad




Senkronizasyon Calismasi icin Hazirhk

Master inverter (DRV-09 Kontrol Modu: sensorlii vektor ¢alisma modu) ve slave inverterin (DRV-
09 Kontrol Modu: sensorlii vektor ¢calisma modu) ayarlanmasi ve hiz (veya pozisyon)
senkronizasyonu yapilmadan 6nce motorun ayarlanmasi anlatilacaktir.

Adim 1. Motorun déonme yoniinii kontrol edin
a. DRV-01 Komut Frekansini diisiik bir hiza (10Hz veya daha asag1) ayarlayin ve DRV-06
Komut Kaynagini Klavye olarak ayarlayin.
b. DRV-09 Kontrol Modunu V/F'ye ayarlayin. Klavye ile ileri komut verin ve APO-08 Enc
Monitor parametresinden art1 (+) deger okunup okunmadigini kontrol edin.
c. Eger eksi (-) deger goziikiiyorsa, APO-05 Enc Pulse Sel parametresini -(A+B) olarak
degistirin.

Adim 2. Enkoder secenegini ayarlayin
a. APO-01 Enc Opt Mode parametresini Feedback segin.
b. APO-06 Enc Pulse Num parametresine enkoder palsini girin. (Ornegin : 1024)
c. DRV-09 Kontrol Modunu Vektore (sensorlii vektor caligma modu) alin.
d. DRV-06 Komut Kaynagini, DRV-07 Frekans Referans Kaynagini, DRV-03 Kalkis
zamanini ve DRV-04 Durus zamanini sirasiyla ayarlayin.

Adim 3. Master/Slave Motor Ayari
a. Motorun etiketini okuyarak BAS-11 Kutup Sayisini, BAS-12 Motor Devrini, BAS-13
Motor Akimini, BAS-15 Motor Voltajini, BAS-16 Motor Verimini ve BAS-19 Inverter Girisg
Voltajini ayarlayin.
b. BAS-20 Auto Tuning parametresinden All (donerken ayar) veya All StdStl (statik ayar)
seceneklerinden birini segilebilir. Motor yiik fazlaliindan dolayr donemiyorsa All StdStl
secenegini se¢in. Ama donerken yapilan ayar statik ayara gore biraz daha fazla performans
saglar ve gercek motor integraline yakin bir deger hesaplanir.

Adim 4. Harici fren kontrol fonksiyonunu ayarlayin
Eger OUT-31~32 (Réle 1,2) ve OUT-33'ten (Q1 Tanimi1) BR Kontrolii tanimlanirsa, harici
fren kontrolii olarak bir kontak ¢ikis1 kullanilabilir. Harici fren kontrol fonksiyonu i¢in ADV-
41'den (BR Rls Curr) ADV-47'ye (BR Eng Fr) kadar olan parametreleri ayarlayin.

Adim 5. Senkronizasyon calisma modunu sec¢in (Yalnizca slave inverterlere uygulanabilir)
APP-01 App Mode parametresini Synchro olarak ayarlaymn. SYN Grbundaki diger
parametrelerde ayarlanabilir.

Adim 6. Master/slave inverterlerin Enkoder pals yonlerini kontrol edin
Ozellikle pozisyon senkronizasyon ¢alismasinda, Master ve Slave inverterin yonii ayni
olmalidir.

a. Slave inverterde SYN-21 Synch Mode parametresini 0 yaparak Hiz Kontrole ayarlayin.
Master ve Slave inverterlere SHz gibi diisiik hizlarda ayn1 anda start verilmelidir. APO-08
Enc Monitor parametresinden slave inverterin palsini izleyip artip artmadigini kontrol edin.
Eger diisiiyorsa Slave Senkronizasyon opsiyon kartinin terminal blogu baglantisindaki
MA_Ave MA_B uglarini yer degistiriniz.



Temel Senkronizasyon Parametreleri

SYN-01 Sync S/W Ver
Senkronizasyon opsiyon kartinin yazilim versiyonu

SYN-02 Sync LED Stat

Senkronizasyon opsiyon kartinin RUN ve ERR LED'lerinin durumunu gosterir.

Eger RUN LED'i 1 saniye aralikla yanip soniiyorsa ve ERR LED'i soniikse normal olarak ¢alistig1
anlamina gelir.

Eger RUN LED'i 1 saniye aralikla yanip soniiyorsa ve ERR LED'i hizlica yanip soniiyorsa (yaklagik
400ms) opsiyon kartiyla inverter arasinda bir haberlesme hatasi olusmus demektir.

SYN-21 Synch Mode
Pozisyon veya Hiz Senkronizasyon Modu segilir.

SYN-22 M Enc Pulse No
Master enkoderin 1 turdaki pals sayisi girilir.

SYN-23 S Enc Pulse No
Slave enkoderin 1 turdaki pals sayisi girilir.

SYN-25 Slave Dir

Slave motorun ¢aligma yonii segilir.

Slave motorun son ¢alisma yonii sunlara baghdir
a. Master calisma yoni
b. Slave yon komutu
c. SYN-25 Slave Dir Ayari

SYN-32 SPD Limit
Slave inverterin ¢ikis hizini sinirlar(rpm).

SYN-49 M Gear Multi
Master inverter Digli Carpani

SYN-50 M Gear Multi
Master inverter Disli Boleni

SYN-51 S Gear Multi
Slave inverter Disli Carpani

SYN-52 S Gear Div
Slave inverter Disli Boleni

SYN-70 Sync Acc Time

SYN-71 Sync Dec Time

Senkronizasyon ¢aligmasina 6zel kalkig/durus rampasi ayaridir. Zaman ne kadar artirilirsa,
senkronizasyon cevabi o kadar gecikir ve performans diiser. Ozel durumlar haricinde, kisa bir siire
girilmelidir.

SYN-75 Sync Reset
Slave inverterde okunan master ve slave Geridoniis Palsleri sifirlanabilir. Bunun igin SYN-75 Sync
Reset kosulunu Yes secin veya inverterin multi-fonksiyon Input Sync Reset'ini On yapin.



Master/Slave palslerini sifirladiktan sonra multi-fonksiyon Input Sync Reset'ini Off yapmaya ve
SYN-75 Sync Reset kosulunu No yapmaya dikkat edin.

SYN-07 Master Speed
SYN-08 Slave Speed
Master ve slave ekesenlerin hizlar1 sirastyla bu parametrelerden izlenebilir.

SYN-11 Master Pulse H

SYN-12 Master Pulse L

Master eksenin mevcut palsi bu parametrelerden izlenebilir. SYN-11 yiiksek anlamli 16-bitini,
SYN-12 ise diisiik anlaml1 16-bitini gosterir.

SYN-11 Slave Pulse H

SYN-12 Slave Pulse L

Slave eksenin mevcut palsi bu parametrelerden izlenebilir. SYN-11 yiiksek anlamli 16-bitini, SYN-
12 ise diigiik anlaml1 16-bitini gosterir.

SYN-15 M/S Pulse Dev
Master ve slave eksenlerinin mevcut pals sayilari arasindaki sapmay1 pals cinsinden gosterir.

SYN-53 S Spd Multi
SYN-54 S Spd Div
Bu parametrelerden Slave motorun hiz kazanci ayarlanir.



